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เกี่ยวกบัการประชุม 

 

กำรประชุมวชิำกำรด้ำนนวตักรรมและเทคโนโลยเีพื่อกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยนื มจุีดเริ่มต้น

จำกกำรรวมตัวของกลุ่มวจิัยด้ำนวศิวกรรมฟำร์มและเทคโนโลยีกำรควบคุมอัตโนมตั ิตัง้แต่ปี พ.ศ. 

2554 โดยมุ่งเน้นกำรวิจยัและพฒันำองค์ควำมรู ้นวตักรรม และเทคโนโลยีเพื่อประยุกต์ใชใ้นภำค

กำรเกษตร ซึ่งมีบทบำทส ำคญัในกำรยกระดบัศกัยภำพกำรเกษตรของประเทศไทยใหก้้ำวสู่ควำม

ยัง่ยนืทัง้ในเชงิเศรษฐกจิ สงัคม และสิง่แวดล้อม 

ตลอดระยะเวลำที่ผ่ำนมำ กลุ่มวิจัยได้มีกำรสร้ำงและพฒันำเครอืข่ำยควำมร่วมมือทำง

วชิำกำรอย่ำงต่อเน่ือง ทัง้ในระดับประเทศและระดับนำนำชำติ โดยได้จัดตัง้วำรสำรวิชำกำรด้ำน

วิศวกรรมฟำร์มและเทคโนโลยีกำรควบคุมอัตโนมัติ (Farm Engineering and Automation 

Technology) เพื่อเป็นเวทีในกำรเผยแพร่ผลงำนวจิัย รวมถึงได้ด ำเนินกำรจัดกำรประชุมวชิำกำร

มำแล้วทัง้สิ้น 8 ครัง้ ซึ่งได้รบัควำมสนใจจำกนักวจิัย นักวชิำกำร และผูเ้ชีย่วชำญจำกหลำกหลำย

สำขำ ทัง้น้ี ขอบเขตของผลงำนวิจยัที่น ำเสนอในกำรประชุมวชิำกำรได้มกีำรขยำยตวัอย่ำงต่อเน่ือง 

จำกเดิมที่มุ่งเน้นเฉพำะด้ำนวิศวกรรมฟำร์มและระบบอัตโนมตัิ ไปสู่กำรบูรณำกำรองค์ควำมรู้ใน

สำขำอื่น ๆ ที่เกี่ยวขอ้งกบันวตักรรมและเทคโนโลยเีพื่อกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยนื 

เพื่อรองรบักำรเตบิโตของเครอืข่ำยวจิยัและกำรขยำยขอบเขตขององค์ควำมรู ้ในปี พ.ศ. 

2569 คณะผู้จัดงำนจงึเห็นสมควรปรบัเปลี่ยนชื่อกำรประชุมเป็น “กำรประชุมวิชำกำรระดับชำติ

ด้ำนนวตักรรมและเทคโนโลยีเพื่อกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยืน ครัง้ที่ 9” โดยมวีตัถุประสงค์เพื่อเปิดเวที

ให้กบันักวจิัย นักวชิำกำร และผูป้ฏิบัติงำนจำกหลำกหลำยสำขำ ได้น ำเสนอและแลกเปลี่ยนองค์

ควำมรู ้ผลงำนวจิยั และนวตักรรมที่มศีกัยภำพในกำรขบัเคลื่อนกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยนืในทุกมติิ 

กำรจัดงำนประชุมวิชำกำรในครัง้น้ี คณะวิศวกรรมศำสตร์ มหำวิทยำลัยนครพนม 

ร่วมกับ สมำคมพฒันำนวตักรรมและเศรษฐกิจดิจิทัล (IDEA) กลุ่มวิจัยฟำร์มและเทคโนโลยีกำร

ควบคุมอัตโนมัติ (FEAT) คณะวิศวกรรมศำสตร์ มหำวิทยำลัยขอนแก่น ศูนย์วิจัยเครื่องจักรกล

เกษตรและวิทยำกำรหลังกำรเก็บเกี่ยว มหำวิทยำลัยขอนแก่น  โปรแกรมสนับสนุนกำรพัฒนำ

เทค โน โลยี แล ะนวัต ก รรม  (ITAP) เค รือ ข่ ำยมห ำวิท ย ำลัย ขอ นแก่ น  แล ะส ำข ำวิ ช ำ

วศิวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรม มหำวิทยำลัยรำชภัฏอุดรธำนี จะเป็นเจ้ำภำพ

ร่วมกนัในกำรจดังำนประชุม 

 

หวัข้อหลกัของการประชุม “นวตักรรมอัจฉริยะ อนาคตท่ียัง่ยืน” ซ่ึงมีสาขาการประชุม ดงัน้ี 

• ระบบอตัโนมตั ิระบบอจัฉรยิะ และเครื่องจกัรอจัฉรยิะ 



14 

• เกษตรอจัฉรยิะ ควำมมัน่คงทำงอำหำร และวศิวกรรมเกษตร 

• สิง่แวดล้อม พลงังำนทดแทน และกำรพฒันำที่ยัง่ยนื 

• กำรจดักำรนวตักรรมเพื่อควำมยัง่ยนืด้ำนมนุษยศำสตร์และสงัคมศำสตร์ 

• เทคโนโลยสีมยัใหม่และงำนวจิยัสหวทิยำกำร 
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คณะกรรมการจดัการประชุมวิชาการด้านนวตักรรมและเทคโนโลยีเพ่ือการพฒันาอย่าง

ยัง่ยืน ครัง้ท่ี 9 

คณะกรรมการ 

1. รองศำสตรำจำรย์ ดร.รชัพล สนัตวิรำกร 

2. ผูช้่วยศำสตรำจำรย์ ดร.บณัฑติ บุญขำว 

3. รองศำสตรำจำรย์ ดร.อภชิำต ิศรชีำติ 

4. นำยพงษ์เจรญิ รชัตะธรรมสุข 

5. ผูช้่วยศำสตรำจำรย์วรีะพล แก้วก่ำ 

6. ผูช้่วยศำสตรำจำรย์ ดร.คมสนั ตนัตชิูเกยีรติ 

7. ผูช้่วยศำสตรำจำรย์อดศิกัดิ ์บุตรวงษ์ 

8. ดร.กวพีงษ์ หงษ์ทอง 

9. นำยธวชัชยั สลีำโส 

10. ดร.กศพิฎัญ์ ทองแกม 

11. นำยนิพฒัน์ รตันไชย 

12. นำยศริพิงษ์ วงส ุ

13. นำยธรีชยั โฉมทพั 

14. ดร.วชิญำ ลปิิพนัธ์ 

15. รองศำสตรำจำรย์ ดร.ระว ีพรหมหลวงศร ี
16. รองศำสตรำจำรย์ ดร. กฤษณพงศ์ สมสุข 

17. ผูช้่วยศำสตรำจำรย์ ดร. อภฌิำน กำญจนวำปสถติย์ 

18. ดร.กฤตชยั บุญศวินนท ์

19. อำจำรย์นิรนัดร ผำนิจ 

20. อำจำรย์ธนะพฒัน์ เชีย่วชำญวฒันำ 
21. ดร.ศกัรนิทร์ วงัคะฮำต 

22. นำยสมควร ศรสีวสัดิ ์
23. อำจำรย์ปิยะพงษ์ สงิห์บวั 
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ก าหนดการ 

วนัพฤหสับดีท่ี 23 กรกฎาคม 2569 

ณ โรงแรมฟอร์จูน รเิวอร์ววิ อ ำเภอเมอืง จงัหวดันครพนม 

เวลำ กจิกรรม 

หอ้งแกรนด์บอลรูม 

0 8 . 0 0  – 

09.00 

ลงทะเบยีนเขำ้ร่วมงำน 

0 9 . 0 0  – 

09.30 

พธิเีปิด 

กล่ำวรำยงำนโดย ผูช้่วยศาสตราจารย์ ดร.บณัฑติ บุญขาว 

 คณบดคีณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม 

กล่ำวเปิดโดย ศาสตราจารย์เกยีรตคิุณ ดร.ธวชัชยั ศุภดษิฐ์ 

 อธกิำรบดมีหำวทิยำลยันครพนม 

ตดัรบิบิ้นเปิดงำนและมอบของที่ระลกึ 

คณะกรรมกำรจดังำนถ่ำยภำพร่วมกนั 

9.30 – 10.15 ปำฐกถำพเิศษ นายพงษ์เจรญิ รชัตะธรรมสุข 

 นำยกสมำคมพฒันำนวตักรรมและเศรษฐกจิดจิทิลั(IDEA) 

หวัขอ้ ถอดรหสันวตักรรมทีย่ ัง่ยนื จาก Deep Tech สู่ Zero Start 

1 0 . 1 5  – 

10.30 

พกัรบัประทำนอำหำรว่ำง 

1 0 . 3 0  – 

11.15 

ปำฐกถำพเิศษ นายวชิยั ทองแตง 

หัวข้อ ผู้น าธุรกิจไทยกับการสร้างเศรษฐกิจ Net Zero: กลยุทธ์ Carbon 

Footprint นวตักรรม และการเตบิโตอย่างยัง่ยนื 

1 1 . 1 5  – 

12.00 

ปำฐกถำพเิศษ ดร.กศพิฎัญ์ ทองแกม 

 นักวเิครำะห์นโยบำยและแผนช ำนำญกำรพเิศษ หวัหน้ำกลุ่มนโยบำย

และแผนงำน ส ำนักงำนอุตสำหกรรมจงัหวดัอุดรธำนี 

หวัข้อ การน านวตักรรมอัจฉริยะมาใช้กับภาคอุตสาหกรรมในอนาคตและการ

ส่งเสรมิภาคอุตสาหกรรมจากภาครฐั 

1 2 . 0 0  – 

13.00 

พกัรบัประทำนอำหำรกลำงวนั 
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ตำรำงล ำดบักำรน ำเสนอบทควำม 

เวลำ ห้องแกรนด์

บอลรูม 

ห้อง Fortune A ห้อง Fortune 

C 

ห้อง Fortune 

D 

ห้อง Fortune E 

ห้อง online 

 Smart 

Farming, Food 

Security and 

Agricultural 

Engineering 

Environment, 

Renewable 

Energy and 

Sustainable 

Development 

Environment, 

Renewable 

Energy and 

Sustainable 

Development 

Automation, 

Intelligent 

Systems and 

Smart 

Machinery  

Environment, 

Renewable 

Energy and 

Sustainable 

Development 

Session 

Chairs 

รศ.ดร.ชยัยนัต์ 

จนัทร์ศริ ิและ 

รศ.ดร.กติติ

พงษ์ ลำลุน 

รศ.ดร.อภชิำต ิ

ศรชีำต ิและ ดร.

คณิศร ธนัฐวุฒกิร 

ดร.กวพีงษ์ 

หงส์ทอง และ 

ดร.ศกัรนิทร์ วงั

คะฮำด 

ผศ.ดร.อภฌิำน 

กำญจน

วำปสถติย์ และ 

ผศ.วรำเดช 

แสงบุญ 

รศ.ดร.สุทธภิทัร 

ศรสีุข ดร.อรญั

ประกอบสญัห์ 

และ ดร.ศุภณัฐ 

เสำหวโิรจน์ 

 

13.00 – 

13.15 
23 4 44 16 5 

13.15 – 

13.30 
24 18 55 22 19 

13.30 – 

13.45 
25 20 62 27 41 

13.45 – 

14.00 
33 21 66 29 51 

14.00 – 

14.15 
38 26 67 32 54 

14.15 – 

14.30 
50 30 68 46 60 

14.30 – 

14.45 
58 31 17 64 71 

14.45 – 

15.00 

 

พกัรบัประทำนอำหำรว่ำง 

 Environment, 

Renewable 

Emerging 

Technologies 

Automation, 

Intelligent 

Innovation 

Management 

Automation, 

Intelligent 
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Energy and 

Sustainable 

Development  

and 

Interdisciplinary 

Studies 

Systems and 

Smart 

Machinery 

for 

Sustainable 

Humanities 

and Social 

Sciences 

Systems and 

Smart 

Machinery 

Session 

Chairs 

ดร.น ำโชค แส

บงบำล และ 

ดร.กำนต์ กอ

มณี 

รศ.ดร.สุรยิำ 

ประสมทอง และ 

ผศ.สทิธชิยั เจรญิ

รำช 

รศ.ดร.สมชำต ิ

โสนะแสง และ 

รศ.วรีะศกัดิ ์ชื่น

ตำ 

ดร.พรหมภสัสร 

ชุณหบุญญ

ทพิย์ และ ดร.

อำนันท์นิตย์ 

มโนรมย์ 

ผศ.ดร.ทรงฤทธิ ์

กติศิรวีรพนัธุ์ 

ผศ.ณัฐพงษ์ 

สอนอำจ และ 

ผศ.ด ำรงศกัดริ ์

อรญักูล 

15.00 – 

15.15 
34 10 40 1 3 

15.15 – 

15.30 
35 15 57 7 54 

15.30 – 

15.45 
36 28 49 9 69 

15.45 – 

16.00 
37 42 56 11 61 

16.00 – 

16.15 
39 45 65 12 - 

16.15 – 

16.30 
59 47 70 14 - 

16.30 – 

16.45 
- 63 72 43 - 

16.45 – 

18.00 
พกัผ่อนตำมอธัยำศยั 

18.00 – 

22.00 
งำนเลี้ยงค ่ำ แกรนด์บอลรูม 
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วนัศุกรท่ี์ 24 กรกฎาคม 2569 

เวลำ กจิกรรม สถำนที่ 

08.00 – 09.00 ผูเ้ขำ้ร่วมงำนพรอ้มเพยีงกนั โรงแรมฟอร์จูน 

รเิวอร์วิว 

09.00 – 12.00 เดินทำงไปศึกษำดูงำน ณ อ ำเภอธำตุพนม และ

กรำบนมสักำรองค์พระธำตุพนม ณ วดัพระธำตุพนม

วรมหำวหิำร 

อ ำเภอธำตุพนม 

12.00 เสรจ็สิน้กจิกรรม  
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ID01 ความเข้าใจในมุมมองด้านความต้องการและการยอมรบันวตักรรมเทคโนโลยีการ

ตลอดของวิสาหกิจชุมชนเกาะสิเหร่ร่วมใจพฒันาเพ้นท์ผ้าปาเต๊ะ จงัหวดัภเูกต็ 

บญัฑติ ไวว่อง1 

คณะวทิยำกำรจดักำร มหำวทิยำลยัรำชภฏัภูเกต็ ภูเกต็ 83000 ประเทศไทย1 

E-mail: bundit789@gmail.com 

บทคดัย่อ 

กำรวิจัยเชิงคุณภำพ น้ีมีวัตถุประสงค์ เพื่ อ  1) ศึกษำและท ำควำมเข้ำใจมุมมอง 

ประสบกำรณ์ และขอ้จ ำกัดของสมำชกิกลุ่มวสิำหกิจชุมชนเกำะสิเหร่ร่วมใจพฒันำเพน้ท์ผ้ำปำเต๊ะ 

จังหวัดภูเก็ต ต่อนวตักรรมเทคโนโลยีกำรตลำด และ 2) ศึกษำควำมต้องกำรและกำรยอมรับ

นวตักรรมเทคโนโลยีกำรตลำดของวสิำหกจิชุมชน ใช้แนวคิดปรำกฏกำรณ์วิทยำกำรเก็บรวบรวม

ข้อมูลด้วยกำรสมัภำษณ์เชิงลึกโดยใช้แบบสมัภำษณ์กึ่งมีโครงสร้ำงกับผู้ให้ข้อมูลหลักซึ่งเป็น

สมำชกิกลุ่มวิสำหกิจชุมชน เลือกแบบเจำะจงจ ำนวน 20 คน จนข้อมูลอิม่ตัว และวิเครำะห์ข้อมูล

ด้วยกำรวิเครำะห์เน้ือหำร่วมกับกำรวิเครำะห์แก่นสำระ ผลวิจยัวตัถุประสงค์ข้อที่ 1 พบว่ำ กลุ่ม

วสิำหกจิชุมชนฯ มมีิตเิชงิซ้อนระหว่ำงคุณค่ำวฒันธรรมกับกำรไม่เขำ้ใจเทคโนโลยี โดยขอ้จ ำกดั 4 

ด้ำน ได้แก่ 1) มติิเชงิประสบกำรณ์ที่พึง่พำช่องทำงออฟไลน์และวงจรกำรท่องเที่ยวแบบหน้ำรำ้น

ดัง้เดมิ 2) มติเิชงิประชำกรที่สมำชกิส่วนใหญ่เป็นผู้สูงอำยุท ำใหข้ำดทกัษะควำมรูเ้ท่ำทันดจิทิลัและ

เกิดควำมกลัวเทคโนโลยี 3) มิติด้ำนควำมยัง่ยืนทำงเศรษฐกิจที่รำยได้ผันผวนสูงตำมฤดูกำล

ท่องเที่ยวและ 4) มิติเชิงคุณค่ำของผลิตภัณฑ์ผ้ำปำเต๊ะเพ้นท์มือที่ เป็นงำนศิลปหัตถกรรม

ละเอยีดอ่อนต้องกำรเครื่องมอืกำรตลำดที่สำมำรถเล่ำเรื่องรำวอตัลกัษณ์ชุมชนได้ ผลขอ้ที่ 2 พบว่ำ 

สมำชิกเปิดใจยอมรบันวตักรรมดิจิทัลโดยผูกติดอยู่กับ 3 แก่นสำระหลัก คือ 1) มิติกำรรับรู้ถึง

ประโยชน์ โดยแรงจูงใจสูงสุดขบัเคลื่อนด้วยควำมอยู่รอดทำงเศรษฐกจิเชงิประจกัษ์ กำรขยำยฐำน

ลูกค้ำและสรำ้งรำยได้ที่มัน่คงตลอดทัง้ปี 2) มิติกำรรบัรูถ้ึงควำมง่ำยในกำรใช้งำน ระบบต้องไม่

ซบัซ้อนเพื่อลดภำระกำรเรียนรู้ของผู้สูงอำยุ และ 3) มิตริูปแบบเทคโนโลยกีำรตลำดเฉพำะทำงที่

ชุมชนต้องกำร ได้แก่ เครื่องมอืจัดกำรคอนเทนต์และกำรเล่ำเรื่องทุนวฒันธรรม ระบบสะสมแต้ม

ดจิทิลัเพื่อรกัษำฐำนลูกคำ้เก่ำ และระบบกำรเชื่อมต่อขอ้มูลลูกคำ้  

 

ค าส าคญั: ควำมต้องกำร เทคโนโลยกีำรตลำด กำรยอมรบัเทคโนโลย ีวสิำหกจิชุมชน ผำ้

ปำเต๊ะเพน้ท์มอื 

 

mailto:bundit789@gmail.com
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ID03 การศกึษาการแยกเน้ือครามด้วยเทคนิคการสัน่สะเทือน 

น ำพน พพิฒัน์ไพบูลย์1*, สณัหวจัน์ ทองแดง1, สุรเชรษฐ์ สชี ำนำญ1, นคร  คุณสมบตัิ1, ธนภทัร  

ประสำรทอง1, ศรำยุทธ  พลสลีำ1, สยำม ประจุดทะศรี2, กอบกุล นงนุช3และ วำสนำ แผลตติะ4 
1สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะอุตสำหกรรมและเทคโนโลย ีมหำวทิยำลัยเทคโนโลยรีำชมงคล

อสีำน  

วทิยำเขตสกลนคร 199 ม.3 ต.พงัโคน อ.พงัโคน จ.สกลนคร 47160 
2สำขำวศิวกรรมไฟฟ้ำ คณะอุตสำหกรรมและเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน  

วทิยำเขตสกลนคร 199 ม.3 ต.พงัโคน อ.พงัโคน จ.สกลนคร 47160 
3สำขำวทิยำศำสตร์และคณิตศำสตร์  คณะอุตสำหกรรมและเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำช

มงคลอสีำน  

วทิยำเขตสกลนคร 199 ม.3 ต.พงัโคน อ.พงัโคน จ.สกลนคร 47160 
4 สำขำพชืศำสตร์ คณะทรพัยำกรธรรมชำต ิมหำวทิยำลัยเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน วทิยำเขต

สกลนคร  

205 หมู่ 10 ต ำบลแร่ อ ำเภอพงัโคน จงัหวดัสกลนคร 47160 

E-mail: namphon.ph@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรศึกษำน้ีน ำเสนอผลกำรทดสอบแยกเน้ือครำมด้วยเทคนิคกำรสัน่สะเทือน โดย

ก ำหนดให้ทดลองแยกเน้ือครำมและน ้ำด้วยกำรสัน่สะเทือนที่ระดับกำรสัน่ที่แตกกัน ไม่มีกำรสัน่ 

และมีควำมถี่กำรสัน่ที่ 30, 40และ 50 เฮิรตซ์  โดยใช้น ้ำครำมจำกกำรนอนครำมที่ได้จำกวตัถุดิบ

ต้นครำมสด 5, 10 และ 15 กิโลกรมั ในกำรทดสอบ โดยเปลครำมที่ใช้ท ำจำกผ้ำแคนวำสสีขำว 

ขนำด 100 ไมครอน ในกำรทดสอบและเก็บขอ้มูล จำกกำรทดสอบพบว่ำ กำรสัน่สะเทอืนที่ดีที่สุด

ของกำรแยกเน้ือครำมพบว่ำที่กำรสัน่ ควำมถี่  40 เฮิรตซ์ มีควำมเหมำะสมส ำหรับใช้ใน

กระบวนกำรแยกเน้ือครำมแบบสัน่สะเทือน โดยคุณภำพสขีองเน้ือครำมอยู่ในช่วงเดียวกันกบัเปล

แยกเน้ือครำมแบบดัง้เดมิที่ไม่มีกำรสัน่ ระยะเวลำที่ใชใ้นกระบวบกำรแยกเน้ือครำมที่ 23 ชัว่โมง 

ซึ่งใช้เวลำน้อยกว่ำเปลแยกเน้ือครำมแบบดัง้เดมิที่ไม่มกีำรสัน่ กำรแยกเน้ือครำมของเปลแยกเน้ือ

ครำมแบบสัน่ที่ใชว้ตัถุดบิ 15 กโิลกรมั เป็นน ้ำหนักที่ใหอ้ตัรำกำรแยกได้ดทีี่สุด คอื 0.623 กโิลกรมั/

ชัว่โมง เป็นอัตรำกำรแยกเน้ือครำมที่ดีที่สุดเมื่อเทียบกับกำรแยกเน้ือครำมแบบดัง้เดิมและกำร

สัน่สะเทอืนจำกกำรทดลองทัง้หมดและยงัคงใหคุ้ณภำพสแีละควำมเขม้ของสเีน้ือครำมดทีี่สุด 

ค าส าคญั: ครำม, สัน่สะเทอืน, กำรแยก 
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ID04 การประเมินการปลดปล่อยก๊าซคารบ์อนไดออกไซด์จากกระบวนการผลิตสบัปะรด

นางแล ในพื้นท่ีต าบลนางแล จงัหวดัเชียงราย 

สฤทธิพ์ร วทิยผดุง1 และ ธญัวรชัญ์ บุตรสำร2 

คณะวทิยำศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัรำชภฏัเชยีงรำย เชยีงรำย 57100 

E-mail: Saritporn.Vit@crru.ac.th1; Thanwarat.But@crru.ac.th2 

บทคดัย่อ 

กำรวิเครำะห์ปริมำณกำรปลดปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์จำกกระบวนกำรผลิต

สับปะรดนำงแล ใน พื้นที่ต ำบลนำงแล อ ำเภอเมือง จังหวัดเชียงรำย ใช้กำรวิเครำะห์ค่ำ

คำร์บอนไดออกไซด์เทยีบเท่ำ โดยพิจำรณำ ตัง้แต่กระบวนกำรเตรยีมดิน กระบวนกำรเตรยีมพนัธ์ุ 

กระบวนกำรปลูก กระบวนกำรดูแลรกัษำ และ กระบวนกำรเกบ็เกี่ยวผลผลติ ด ำเนินกำรเกบ็ขอ้มูล

โดยกำรสมัภำษณ์เกษตรกรผู้ปลูกสบัปะรดนำงแลที่ขึ้น ทะเบียนกับกรมส่งเสรมิกำรเกษตร โดย

แบ่งเก็บข้อมูลแต่ละหมู่บ้ำนตำมสดัส่วนจ ำนวนครวัเรือนของเกษตรกร ผู้ปลูกสบัปะรดนำงแล 

จ ำนวน 30 ชุด จำกกำรส ำรวจทัง้หมด 9 หมู่บ้ำน โดยมีพื้นที่ปลูกสบัปะรดนำงแลรวม ทัง้หมด 

111.75 ไร่ ผลกำรวจิัยพบว่ำกำรปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์จำกกระบวนผลผลติสบัปะรดนำง

แลม ีค่ำกำรปลดปล่อยรวมเท่ำกบั 894.444 kgCO2-eq (292.308 kgCO2-eq/Rai)(0.121 kgCO2-

eq/kgผลผลิต) กำรปลดปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ในกำรผลิตสับปะรดนำงแลในแต่ละ

กระบวนกำร มีปริมำณกำร ปลดปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ เท่ำกับ 254.110 kgCO2-eq 

(79.395 kgCO2-eq/Rai), 0.536 kgCO2-eq (0.163 kgCO2-eq/Rai), 0.597 kgCO2-eq (0.202 

kgCO2-eq/Rai), 636.852 kgCO2-eq (211.571 kgCO2 eq/Rai) และ 2.350 kgCO2-eq (0.976 

kgCO2-eq/Rai) ตำมล ำดับ เมื่อพิจำรณำในส่วนปัจจัยกำรผลิต พบว่ำ กำรใส่ปุ๋ ยเคมีมีกำร

ปลดปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ออกมำมำกที่สุด เท่ำกับ 475.557 kgCO2-eq (141.418 

kgCO2-eq/Rai) (0.064 kgCO2-eq/kgผลผลติ) 

ค าส าคัญ : สับปะรดนำงแล, กำรปลดปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ , kgCO2-eq, นำงแล , 

เชยีงรำย 
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ID05 การตรวจติดตามและประเมินสภาพแวดล้อมภายในห้องท างานของอาคารส านักงาน

ภายในมหาวิทยาลยัราชภฏัอุดรธานี (สามพร้าว) 

อญัมณี แสงตี1, วรศิรำ บุญเกดิ1, ศรแีพร วเิศษศรี1, ชำครติ วงัคะออม1, อดศิกัดิ ์บุตรวงษ์2 

และมธัณำ วงศ์อำรย์ี1 

คณะวทิยำศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัอุดรธำนี 234 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืง จ.อุดรธำนี 41000 

ประเทศไทย1 

E-mail: mathana.wo@udru.ac.th 

คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัอุดรธำนี 234 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืง จ.

อุดรธำนี 41000 ประเทศไทย2 E-mail: adisakboot@udru.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรตรวจติดตำมและประเมินสภำพแวดล้อมภำยในห้องท ำงำนของส ำนักงำนภำยใน

มหำวิทยำลัยรำชภฏัอุดรธำนี (สำมพรำ้ว) มวีตัถุประสงค์เพื่อตรวจวดัปัจจยัด้ำนสิง่แวดล้อมในกำร

ท ำงำนที่มีอทิธพิลต่อสุขภำพของผู้ปฏบิัติงำน โดยมีพำรำมิเตอร์ ได้แก่ เสยีง แสงสว่ำง อุณหภูม ิ

และควำมชื้นสมัพัทธ์ เป็นระยะเวลำ 4 เดือน (มิ.ย.–ก.ย. 2568) และตรวจวัดเป็นระยะเวลำ 8 

ชัว่โมง (08.30-16.30 น.) ผลกำรตรวจวัดระดับเสียงเฉลี่ยทัง้ 6 จุดเก็บ ได้แก่ ส ำนักงำนคณะ

พยำบำลศำสตร์ คณะเทคโนโลยีและวิศวกรรมศำสตร์ คณะมนุษยศำสตร์และสงัคมศำสตร์ คณะ

วิทยำศำสตร์ ส ำนักงำนวิทยบริกำรและเทคโนโลยีสำรสนเทศ และส ำนักงำนอำคำร 100 ปี มี

ค่ำเฉลี่ยอยู่ในเกณฑ์มำตรฐำน (<85 เดซเิบลเอ) คอื ระหว่ำง 49.7-60.9 เดซเิบลเอ ผลกำรตรวจวดั

แสงสว่ำง พบว่ำ ทุกจุดเก็บมีค่ำเฉลี่ยควำมสว่ำงอยู่ในเกณฑ์ที่เหมำะสม (258–422 ลกัซ์) ผลกำร

ตรวจวดัควำมรอ้นจำกกำรตรวจวดัอุณหภูม ิพบว่ำ มีค่ำเฉลี่ยอยู่ในเกณฑ์ที่เหมำะสม (24.3–25.5 

องศำเซลเซียส) แต่ผลกำรตรวจวัดควำมชื้นสัมพัทธ์มีค่ำเฉลี่ยอยู่ที่ 55.8–66.3%Rh ซึ่งไม่ผ่ำน

เกณฑ์มำตรฐำน (30-50%Rh) จะเห็นได้ว่ำคุณภำพอำกำศและสภำพแวดล้อมภำยในอำคำรส่วน

ใหญ่มีคุณภำพอยู่ในระดับที่เหมำะสม ยกเว้นควำมชื้นสมัพทัธ์ที่ควรได้รบักำรปรบัปรุงเพื่อให้

เหมำะสมกับสภำพกำรท ำงำนมำกยิง่ขึ้น อย่ำงไรกต็ำม พบว่ำปัจจยัด้ำนเสยีง แสงสว่ำง อุณหภูม ิ

และควำมชื้นสมัพทัธ์มีควำมผนัแปรตำมกจิกรรมภำยในอำคำรและสภำพอำกำศภำยนอก ซึ่งอำจ

ส่งผลต่อประสิทธิภำพกำรท ำงำนได้ในบำงช่วงเวลำ ดังนั้น จึงจ ำเป็นต้องตรวจติดตำมอย่ำง

ต่อเน่ืองเพื่อให้สภำพแวดล้อมอยู่ในเกณฑ์มำตรฐำนและเฝ้ำระวงัสุขภำพและควำมปลอดภัยของ

ผูป้ฏบิตังิำนในระยะยำว 

ค าส าคญั: เสยีง, แสงสว่ำง, ควำมรอ้น, ควำมชื้นสมัพทัธ์, สภำพแวดล้อมภำยในหอ้งท ำงำน 
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ID07 ภาวะผู้น าเชิงกลยุทธ์ของผู้น าการปกครองส่วนท้องถ่ิน : นายกเทศมนตรี เทศบาล

ต าบลเกาะแก้ว อ าเภอเสลภมิู จงัหวดัร้อยเอด็ 

ฉัตรมงคล สุทธปิระภำ1, พงศ์สวสัดิ ์รำชจนัทร์ 2, วุฒชิยั ตำลเพชร3, สุรพงษ์ แสงเรณู4, เสกสรรค์ 

สนวำ5, วรฉัตร วรวิรรณ6, ธรรมรตัน์ สนิธุเดช7, สุรยิำ ปัญญจติร8, ชยัวฒัน์ ป้อมพทิกัษ์ 9 และรยิำ 

เดด็ขำด10 
1,2,3,4,5,6,7,8,9,10 คณะนิตริฐัศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัรอ้ยเอด็ 

*Corresponding Author Email : Pongsawut007@outlook.com 

บทคดัย่อ 

 บทควำมวจิยัน้ีมวีตัถุประสงค์ 1) เพื่อศกึษำภำวะผู้น ำเชงิกลยุทธ์ของผูน้ ำกำรปกครอง

ส่วนท้องถิ่น 2) เพื่อวเิครำะห์ปัญหำและอุปสรรคภำวะผู้น ำเชิงกลยุทธ์ของผู้น ำกำรปกครองส่วน

ท้องถิ่น และ 3) เพื่อเสนอแนะแนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคภำวะผูน้ ำเชงิกลยุทธ์ของผูน้ ำ

กำรปกครองส่วนท้องถิน่ รูปแบบกำรวจิยัเป็นกำรวจิยัเชงิคุณภำพ พื้นที่ต ำบลเกำะแก้ว อ ำเภอเสล

ภูม ิจงัหวดัรอ้ยเอด็ โดยมกีลุ่มผูใ้หข้อ้มูล 6 กลุ่ม คอื 1) นำยกเทศมนตร ี2) รองนำยกเทศมนตร ี3) 

ประธำนสภำเทศบำล 4) สมำชกิสภำเทศบำล 5) ปลัดเทศบำล และ 6) ประชำชน จ ำนวน 24 คน 

ใชว้ิธคีดัเลอืกแบบเจำะจง มีเครื่องมอืใช้ในกำรวิจยัคอืแบบกำรสมัภำษณ์เชงิลกึ กำรสนทนำกลุ่ม 

และเวทีชำวบ้ำน แล้วน ำข้อมูลที่รวบรวมได้จำกเอกสำร วรรณกรรม และแบบสัมภำษณ์มำ

วเิครำะห์แบบเชงิเน้ือหำ 

 ผลกำรศึกษำพบว่ำ 1) ภำวะผู้น ำเชิงกลยุทธ์ของผูน้ ำกำรปกครองส่วนท้องถิ่น พบว่ำ 

ผู้น ำมีกำรตัดสินใจอย่ำงรอบคอบ เปิดโอกำสให้ทุกภำคส่วนมีส่วนร่วม จัดสรรทรพัยำกรอย่ำง

เหมำะสม ส่งเสรมิแรงจูงใจในกำรท ำงำน และปฏบิตัตินเป็นแบบอย่ำงที่ดแีก่บุคลำกรและประชำชน 

2) ปัญหำและอุปสรรคของภำวะผูน้ ำเชงิกลยุทธ์ พบว่ำ มขีอ้จ ำกดัด้ำนกำรตดัสนิใจจำกควำมเหน็ที่

หลำกหลำย ขอ้จ ำกัด  ด้ำนงบประมำณและทรพัยำกร ระบบกำรให้รำงวลัที่ยงัไม่ครอบคลุม และ

ควำมท้ำทำยในกำรถ่ำยทอดแบบอย่ำงและค่ำนิยมสู่บุคลำกร และ 3) แนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและ

อุปสรรค พบว่ำ ควรส่งเสรมิกำรมสี่วนร่วมในกำรตดัสนิใจ พฒันำกำรบรหิำรจดักำรทรพัยำกรให้มี

ประสิทธภิำพ ปรบัปรุงระบบกำรให้รำงวลัให้เหมำะสม และส่งเสรมิกำรเป็นแบบอย่ำงที่ดีของผูน้ ำ

อย่ำงต่อเน่ือง 

 

ค าส าคญั: ภำวะผูน้ ำเชงิกลยุทธ์; ผู้น ำ; กำรตัดสินใจ; กำรปกครองส่วนท้องถิ่น 

 

https://flas.reru.ac.th/instructors/62
https://flas.reru.ac.th/instructors/62
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ID09 คุณลกัษณะของผู้น าการปกครองส่วนท้องท่ี ผู้ใหญ่บ้าน บ้านไก่ป่า หมู่ท่ี 6 ต าบล

หนองพอก อ าเภอธวัชบุรี จังหวัดร้อยเอ็ด  

ชรนิทร์ ปะกริะคงั1, พงศส์วสัดิ ์รำชจนัทร์2, วุฒชิยั ตำลเพชร3, สุรพงษ์ แสงเรณู4, เสกสรรค ์สนวำ
5, วรฉัตร วรวิรรณ6, ธรรมรตัน์ สนิธุเดช7, สุรยิำ ปัญญจติร8, ชยัวฒัน์ ป้อมพทิกัษ์9 และ รยิำ 

เดด็ขำด10 
1,2,3,4,5,6,7,8,9,10 คณะนิตริฐัศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัรอ้ยเอด็ 

*Corresponding Author Email : Pongsawut007@outlook.com 

บทคดัย่อ 

 บทควำมวิจยัน้ีมวีตัถุประสงค์ 1) เพื่อศึกษำคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วน

ท้องที่ 2) เพื่อวิเครำะห์ปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่ 

และ 3) เพื่อเสนอแนะแนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำร

ปกครองส่วนท้องที่ รูปแบบกำรวจิัยเป็นกำรวิจัยเชิงคุณภำพ พื้นที่บ้ำนไก่ป่ำ ต ำบลหนองพอก 

อ ำเภอธวชับุร ีจงัหวดัรอ้ยเอด็ โดยมีกลุ่มผูใ้หข้อ้มูล 5 กลุ่ม คอื 1) ผูใ้หญ่บ้ำน 2) ผูช้่วยผูใ้หญ่บ้ำน 

3) คณะกรรมกำรหมู่บ้ำน 4) ประชำชน และ 5) ปรำชญ์ชำวบ้ำน จ ำนวน 20 คน ใช้วิธีคดัเลอืก

แบบเจำะจง มีเครื่องมอืใชใ้นกำรวิจยัคอืแบบกำรสมัภำษณ์เชงิลึก กำรสนทนำกลุ่มและเวทชีำวบ้ำน 

แล้วน ำขอ้มูลที่รวบรวมได้จำกเอกสำร วรรณกรรม และแบบสมัภำษณ์มำวเิครำะห์แบบเชงิเน้ือหำ  

 ผลกำรศกึษำพบว่ำ 1) คุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่  พบว่ำ ผู้น ำตมี

คุณลกัษณะเด่นรอบด้ำนและมคีวำมเป็นผู้น ำแบบรบัใช้ที่ผสมผสำนระหว่ำงควำมมัน่ใจในตนเอง และ

วุฒิภำวะทำงอำรมณ์ได้อย่ำงลงตวั 2) ปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครอง

ส่วนท้องที่  พบว่ำ ขอ้จ ำกดัด้ำนงบประมำณที่มอียู่อย่ำงจ ำกัดและไม่เพยีงพอต่อกำรตอบสนองควำม

ต้องกำรที่หลำกหลำยของคนในชุมชน ประกอบกับควำมขดัแยง้เชงิผลประโยชน์ภำยในชุมชน และ 

3) แนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่  พบว่ำ 

ผู้น ำต้องประยุกต์ใช้ทุนทำงสังคมและจิตวิทยำกำรปกครองให้เข้ำกับบรบิทวฒันธรรมชนบท

อย่ำงลึกซึ้ง ข้อค้นพบจำกงำนวิจัยน้ีจะเป็นประโยชน์ต่อ ผู้น ำชุมชนเพื่อกำรบริหำรจัดปกครอง

ภำยในชุมชนใหเ้กดิกำรพฒันำอย่ำงต่อเน่ืองและยัง่ยนืในเชงิบรบิททัว่ไปของพื้นที่ 

 

ค าส าคญั: คุณลกัษณะ; ผู้น ำ; ผู้น ำชุมชน; กำรปกครองส่วนท้องที่  
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ABSTRACT 

This paper presents the design and development of an Internet of Things (IoT)-

based plantar pressure monitoring and risk assessment system for real-time foot pressure 

analysis. The proposed system supports the early detection of abnormal plantar loading 

that may contribute to discomfort, tissue damage, pressure ulcers, and mobility-related 

injuries. The system employs an Arduino Nano 33 IoT microcontroller and six 50 kg load 

cell sensors positioned at key plantar regions of both feet. Sensor signals are amplified 

and digitized using HX711 modules before being processed into weight, plantar pressure 

(kPa), and body-weight distribution percentages. The measured data are transmitted via 

Wi-Fi and visualized on a Blynk cloud dashboard in real time. The system also performs 

pressure risk classification using three predefined levels: normal, at-risk, and dangerous. In 

addition, all measurement data are automatically recorded in Google Sheets for storage 

and retrospective analysis. Calibration tests were conducted using standard weights of 3, 

5, 10, and 15 kg. The results showed percentage errors ranging from 1.40% to 9.20%, 

with an average error of 5.58%. Experimental evaluations involving 15 participants 

demonstrated that the system could successfully measure pressure distribution across six 

plantar regions. The highest measured participant pressure was 198.9 kPa, remaining 

mailto:norrarat@eng.buu.ac.th
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below the normal reference threshold of 200 kPa. During a simulated real-time trial, a 

maximum pressure of 236.95 kPa was detected at one sensing position, demonstrating the 

system’s capability to identify transient high-pressure events. The results indicate that the 

proposed IoT-based platform is a low-cost, portable, and practical solution for preliminary 

plantar pressure assessment, posture monitoring, and preventive healthcare applications. 

KEYWORDS: Plantar Pressure Monitoring, Foot Pressure Analysis, Internet of Things, 

Load Cell Sensor, Real-Time Health Monitoring, Preventive Healthcare 
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ID11 ภาวะผู้น าเชิงกลยุทธ์ของผู้น าการปกครองส่วนท้องถ่ิน : นายกเทศมนตรี เทศบาล

ต าบลร่องค า อ าเภอร่องค า จงัหวดักาฬสินธุ ์

นันทกร ระดำกรณ์1 , พงศส์วสัดิ ์รำชจนัทร์ 2, วุฒชิยั ตำลเพชร3, สุรพงษ์ แสงเรณู4, เสกสรรค ์สน

วำ5, วรฉัตร วรวิรรณ6, ธรรมรตัน์ สนิธุเดช7, สุรยิำ ปัญญจติร8, ชยัวฒัน์ ป้อมพทิกัษ์ 9 และ รยิำ 

เดด็ขำด10 
1,2,3,4,5,6,7,8,9,10 (คณะนิตริฐัศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัรอ้ยเอด็) 

*Corresponding Author Email : Pongsawut007@outlook.com 

บทคดัย่อ 

 บทควำมวจิัยน้ีมวีตัถุประสงค์ 1) เพื่อศกึษำภำวะผูน้ ำเชงิกลยุทธ์ผูน้ ำกำรปกครองส่วน

ท้องถิ่น 2) เพื่อวิเครำะห์ปัญหำและอุปสรรคภำวะผู้น ำเชิงกลยุทธ์ผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องถิ่น 

และ 3) เพื่อเสนอแนะแนวทำง  กำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคภำวะผู้น ำเชิงกลยุทธ์ของ ผู้น ำกำร

ปกครองส่วนท้องถิ่น รูปแบบกำรวิจัยเป็นกำรวิจัย   เชิงคุณภำพ พื้นที่ต ำบลร่องค ำ อ ำเภอร่องค ำ 

จงัหวดักำฬสินธ์ุ โดยมกีลุ่มผู้ใหข้้อมูล 5 กลุ่ม คือ 1) นำยกเทศมนตร ี2) รองนำยกเทศมนตร ี3) 

สมำชกิสภำเทศบำล 4) ปลดัอ ำเภอ และ 5) ประชำชน จ ำนวน 19 คน ใชว้ธิคีดัเลอืกแบบเจำะจง มี

เครื่องมอืใชใ้นกำรวิจยัคอืแบบกำรสมัภำษณ์เชงิลกึ กำรสนทนำกลุ่ม และเวทชีำวบ้ำน แล้วน ำขอ้มูล

ที่รวบรวมได้จำกเอกสำร วรรณกรรม และแบบสมัภำษณ์มำวเิครำะห์แบบเชงิเน้ือหำ 

 ผลกำรศกึษำพบว่ำ 1) ภำวะผูน้ ำเชงิกลยุทธ์ผูน้ ำกำรปกครองส่วนท้องถิน่ พบว่ำ ผู้น ำ

มีควำมรู้เชิงลึกเกี่ยวกับท้องถิ่นและควำมมัน่ใจในกำรตัดสินใจ  2) ปัญหำและอุปสรรคภำวะผู้น ำ

เชงิกลยุทธ์ผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องถิน่ พบว่ำ ควำมท้ำทำยในกำรกำรบรหิำรจดักำรทรพัยำกรที่มี

จ ำกัด จึงต้องบริหำรจัดกำรให้คุ้มค่ำและรอบด้ำน และ 3) แนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรค

ภำวะผู้น ำเชงิกลยุทธ์ของผูน้ ำกำรปกครองส่วนท้องถิ่น พบว่ำ ผู้น ำต้องพิจำรณำควำมต้องกำรและ

ควำมจ ำเป็นประชำชนในชุมชนเป็นอนัดบัแรกและต้องเป็นแบบอย่ำงในกำรแก้ไขปัญหำต่ำง ๆ 

 

ค าส าคญั: ภำวะผู้น ำ; กลยุทธ์; ผูน้ ำ; กำรปกครองส่วนท้องถิน่ 
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ID12 คุณลกัษณะของผู้น าการปกครองส่วนท้องท่ี ผู้ใหญ่บ้าน บ้านโพธ์ิไทร หมู่ท่ี 2 ต าบล

โพธ์ิไทร อ าเภอดอนตาล จงัหวดัมุกดาหาร 

จตุพล น่ิมนวล1 , พงศ์สวสัดิ ์รำชจนัทร์2, วุฒชิยั ตำลเพชร3, สุรพงษ์ แสงเรณู4, เสกสรรค์ สนวำ5, 

วรฉัตร วรวิรรณ6, ธรรมรตัน์ สนิธุเดช7, สุรยิำ ปัญญจติร8, ชยัวฒัน์ ป้อมพทิกัษ์9 และ รยิำเดด็ขำด
10 

1,2,3,4,5,6,7,8,9,10 (คณะนิตริฐัศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัรอ้ยเอด็) 

*Corresponding Author Email : Pongsawut007@outlook.com 

บทคดัย่อ 

 บทควำมวิจยัน้ีมวีตัถุประสงค์ 1) เพื่อศึกษำคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วน

ท้องที่ 2) เพื่อวิเครำะห์ปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่ 

และ 3) เพื่อเสนอแนะแนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำร

ปกครองส่วนท้องที่ รูปแบบกำรวิจัยเป็นกำรวิจัยเชิงคุณภำพ พื้นที่บ้ำนโพธิไ์ทร ต ำบลโพธิไ์ทร 

อ ำเภอดอนตำล จังหวัดมุกดำหำร โดยมีกลุ่มผู้ให้ข้อมูล 5 กลุ่ม คือ 1) ผู้ใหญ่บ้ำน 2) ผู้ช่วย

ผูใ้หญ่บ้ำน 3) คณะกรรมกำรหมู่บ้ำน 4) ประชำชน และ 5) ปรำชญ์ชำวบ้ำนจ ำนวน 20 คน ใชว้ิธี

คดัเลือกแบบเจำะจง มีเครื่องมือ  ใชใ้นกำรวิจยัคือแบบกำรสมัภำษณ์เชิงลกึ กำรสนทนำกลุ่ม และ 

เวทชีำวบ้ำน แล้วน ำขอ้มูลที่รวบรวม   ได้จำกเอกสำร วรรณกรรม และแบบสมัภำษณ์ มำวเิครำะห์

แบบเชงิเน้ือหำ 

 ผลกำรศกึษำพบว่ำ 1) คุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่  พบว่ำ ผู้น ำมี

คุณลกัษณะเด่นรอบด้ำนและมคีวำมเป็นผูน้ ำแบบรบัใชท้ี่ผสมผสำนระหว่ำงควำมมัน่ใจในตนเองและวุฒิ

ภำวะทำงอำรมณ์ได้อย่ำงลงตวั 2) ปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วน

ท้อ งที่  พบว่ำ ข้อจ ำกัดด้ำนงบประมำณที่มีอยู่อย่ำงจ ำกัดและไม่เพียงพอต่อกำรตอบสนองควำม

ต้องกำรที่หลำกหลำยของคนในชุมชน ประกอบกับควำมขดัแยง้เชงิผลประโยชน์ภำยในชุมชน และ 

3) แนวทำงกำรแก้ไขปัญหำและอุปสรรคคุณลักษณะของผู้น ำกำรปกครองส่วนท้องที่ พบว่ำ

ผู ้น ำต้องมีรำกฐำนส ำค ัญมำจำกกำรที่ผู ้น ำประยุกต์ใช ้ท ุนทำงส ังคมและจิตวิทยำกำร

ปกครองให้เข้ำกบับรบิทวฒันธรรมชนบทอย่ำงลึกซึ้ง ขอ้คน้พบจำกงำนวจิยัน้ีจะเป็นประโยชน์ต่อ

ผู้น ำชุมชน เพื่อกำรบรหิำรจดัปกครองภำยในชุมชนให้เกดิกำรพฒันำอย่ำงต่อเน่ืองและยัง่ยนืใน

เชงิบรบิททัว่ไปของพื้นที่ 
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ID14 การศกึษาเทคนิคการยอมผ้าดว้ยสธีรรมชาติภายใต้สภาวะความดนัท่ีแตกต่างกนั 
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E-mail: yongyut.ppe@gmail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวจิัยน้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อศึกษำผลของสภำวะควำมดันต่อประสิทธิภำพกำรย้อมผ้ำ

ด้วยสคีรำมธรรมชำติ โดยเปรยีบเทยีบกำรยอ้มภำยใต้สภำวะควำมดนัปกต ิ0 bar สภำวะควำมดัน

เพิ่มขึ้น 1 bar และสภำวะสุญญำกำศ -1 bar พรอ้มทัง้บันทกึและติดตำมกำรเปลี่ยนแปลงของค่ำ 

pH และศักยภำพรีดอกซ์ (Oxidation Reduction Potential; ORP) ของน ้ำครำม รวมถึงประเมิน

คุณภำพสีของผ้ำย้อมด้วยระบบสี CIE Lab* กำรทดลองด ำเนินกำรกับผ้ำฝ้ำย 4 ชนิด ได้แก่ ผ้ำ

มสัลนิ ผ้ำซนัฟอไรซ์ ผำ้สำลู และผำ้ดบิ ผลกำรทดลองพบว่ำ ค่ำ pH ของน ้ำครำมอยู่ในช่วง 11.2–

11.5 และค่ำ ORP อยู่ระหว่ำง -352 ถึง -365 mV ซึ่งเป็นช่วงที่เหมำะสมต่อกำรเกิดลีโคอินดิโก 

(Leuco-indigo) ส ำหรบักำรยอ้มครำมธรรมชำต ิโดยสภำวะควำมดนั 1 bar ใหค้่ำ ORP ต ่ำที่สุด (-

364.67 mV) แสดงถึงสภำวะรีดักชันที่เหมำะสมต่อกำรย้อมสี เมื่อประเมินคุณภำพสีพบว่ำ ผ้ำ

มสัลนิที่ย้อมภำยใต้ควำมดัน 1 bar ใหค้่ำ L* ต ่ำที่สุด (60.50) ค่ำ b* ตดิลบมำกที่สุด (-8.40) และ

ค่ำ C* สูงที่สุด (8.30) แสดงถึงควำมเข้มสี ควำมเป็นสีน ้ำเงิน และควำมอิ่มตัวของสีที่ดีที่สุด 

นอกจำกน้ียงัพบควำมแตกต่ำงทำงสถติอิย่ำงมนัียส ำคญั (p < 0.05) เมื่อเปรยีบเทยีบกบัสภำวะอื่น 

ผลกำรศึกษำชี้ให้เหน็ว่ำกำรยอ้มครำมภำยใต้ควำมดันสำมำรถเพิ่มประสิทธภิำพกำรแทรกซมึและ

กำรยึดติดของสีครำมบนเส้นใยได้ โดยเฉพำะในผ้ำมัสลิน ซึ่งมีศักยภำพส ำหรบักำรพัฒนำ

กระบวนกำรยอ้มครำมธรรมชำติใหม้ีประสทิธภิำพสูงขึน้ในระดบักึ่งอุตสำหกรรมและอุตสำหกรรม

สิง่ทอสธีรรมชำตใินอนำคต 

ค าส าคญั: ยอ้มผำ้, สธีรรมชำต,ิ ครำม, ควำมดนั 
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ABSTRACT 

Broken rice generated during rice milling is commonly considered a low-value by-

product despite possessing nutritional and functional properties comparable to those of 

whole rice grains. This study aimed to enhance the value of broken Tub Tim Chumphae 

rice through protein reduction and its application in the development of a functional Thai 

dessert, Fresh Piak Poon. Low-protein rice flour was prepared using a combination of 

alkaline extraction (pH10) and enzymatic hydrolysis and subsequently utilized as the main 

ingredient in the dessert formulation. The physicochemical characteristics and antioxidant 

properties of the flour and developed product were evaluated. The protein content of Tub 

Tim Chumphae rice flour significantly decreased from 8.95% to 4.60%, corresponding to a 

protein reduction of 48.6%. Following protein reduction, total phenolic content and DPPH 

radical scavenging activity decreased from 0.30 to 0.10 mg GAE/g DW and from 0.28 to 

0.06 mg TE/g, respectively. The developed Fresh Piak Poon dessert contained 69.55% 

moisture, 1.29% protein, and 0.96 water activity. Furthermore, the product retained 

measurable antioxidant properties, with total phenolic content and DPPH radical 

scavenging activity of 0.94 mg GAE/g DW and 0.02 mg TE/g, respectively. These findings 

demonstrate the feasibility of transforming broken Tub Tim Chumphae rice into a value-

added low-protein ingredient and subsequently developing a functional Thai dessert. This 

approach supports the sustainable utilization of rice milling by-products, promotes value 

creation from local agricultural resources, and contributes to sustainable food innovation 

based on indigenous rice varieties. 

mailto:peerwo@kku.ac.th
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ID16 การศกึษาเปรียบเทียบแบบจ าลองการเรียนรู้เชิงลึกและการเรียนรู้ของเคร่ืองภายใต้ 

โครงสร้างการจ าแนกแบบล าดบัชัน้ส าหรบัการวินิจฉัยข้อบกพร่องในระบบเซลล์

แสงอาทิตย ์

กรณัฑ์กมล ภูครองหนิ1 ณัฐพงษ์ ประภำกำร1 รชัชำนนท์ ศกัดณิำกร2 และ โสภณ สนิสรำ้ง3* 
1สำขำวชิำวศิวกรรมเมคคำทรอนิกส์ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี 

2วทิยำลยันวตักรรมวชิำชพี คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี 
3*สำขำวชิำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี มหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำช

มงคลอสีำน นครรำชสมีำ 30000 ประเทศไทย 
3*E-mail: Natthapong.pr@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิัยน้ีน ำเสนอกำรศึกษำเปรียบเทียบระหว่ำงโครงข่ำยประสำทเทียมแบบคอนโวลู

ชันมิติเดียว (1D-CNN) กับแบบจ ำลองกำรเรียน รู้ของเค รื่องแบบ ดัง้เดิมสำมชนิด ได้แก่ 

Random Forest, Support Vector Machine (SVM) แ ล ะ  XGBoost ส ำ ห รั บ ก ำ ร วิ นิ จ ฉั ย

ข้อบกพร่องในระบบเซลล์แสงอำทิตย์ที่เชื่อมต่อกับระบบ  ไฟฟ้ำ กำรประเมินด ำเนินกำรบนชุด

ขอ้มูล GPVS-Faults ภำยใต้กรอบกำรจ ำแนกแบบล ำดับชัน้สองระดบั ประกอบด้วยกำรตรวจจับ

ขอ้บกพร่อง (L1) และกำรระบุประเภทข้อบกพร่อง 7 ประเภท (L2) โดยใชก้ำรแบ่ง ขอ้มูลและชุด

ทดสอบเดียวกันส ำหรบัทุกแบบจ ำลอง ผลกำรทดลองจำกค่ำเริ่มต้นสุ่ม 5 ค่ำพบว่ำ 1D-CNN ให ้

ค่ำ Hierarchical F1-score เฉลี่ยสูงสุดที่  0.9334 ± 0.0179 รองลงมำคือ XGBoost (0.9022 ± 

0.0362) และ Random Forest (0.8944 ± 0.0174) ขณะที่ SVM ให้ผลลัพธ์ต ่ำสุดอย่ำงชดัเจนที่ 

0.6730 ± 0.0081 ขนำดผลกระทบ (Cohen's d) ระหว่ำง 1D-CNN และ SVM มคี่ำสูงมำกที่ 11.74 

บ่งชี้ถงึควำมแตกต่ำงที่ม ีควำมส ำคญัในเชิงปฏิบตัิ กำรวเิครำะห์รำยประเภทขอ้บกพร่องแสดงให้

เหน็ว่ำข้อบกพร่องประเภท Grid Fault (F3) เป็นจุดอ่อนร่วมของแบบจ ำลองกำรเรยีนรูข้องเครื่อง

ทัง้สำมชนิด โดย SVM ไม่สำมำรถจ ำแนกขอ้บกพร่อง ประเภทนี้ได้ถูกต้องเลยแมแ้ต่กรณีเดยีว 

ค าส าคญั: กำรวินิจฉัยข้อบกพร่อง, เซลล์แสงอำทิตย์, กำรเรยีนรู้เชิงลึก, กำรเรียนรูข้องเครื่อง, 

โครงข่ำยประสำทเทยีมแบบคอนโวลูชนั 
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ID17 ปัจจยัท่ีมีผลต่อการน าแบบจ าลองสารสนเทศอาคาร (Building Information 

Modeling: BIM) มาใช้ในกระบวนการออกแบบและก่อสร้างอาคารในประเทศไทย 

ทรงธรรม สุวรรณศริกิุล1 และ ผศองัคณำ พนัธ์หล่อ.ดร.2 

นักศกึษำปรญิญำโท ภำควชิำวศิวกรรมโยธำ มหำวทิยำลัยรงัสติ1 

E-mail: s_songtham@yahoo.com1 

อำจำรย์ประจ ำภำควชิำวศิวกรรมโยธำ มหำวทิยำลยัรงัสติ2 

E-mail: ankana.p@rsu.ac.th2 

บทคดัย่อ 

กำรวิจัยครัง้น้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อ (1) ศึกษำสถำนกำรณ์และระดับกำรน ำแบบจ ำลอง

สำรสนเทศอำคำร (Building Information Modeling: BIM) มำใช้ในกระบวนกำรออกแบบและ

ก่อสร้ำงอำคำรในประเทศไทย (2) วิเครำะห์ปัจจัยที่มีผลต่อกำรน ำ BIM มำใช้ตำมกรอบแนวคิด 

Technology–Organization–Environment (TOE Framework) และ (3) เสนอแนวทำงในกำร

ส่งเสริมกำรน ำ BIM มำใช้ในอุตสำหกรรมก่อสร้ำงไทย กำรวิจัยเป็นกำรวิจัยเชิงคุณภำพ โดย

คดัเลอืกผู้ให้ข้อมูลส ำคญัแบบเจำะจง จ ำนวน 12 คน ประกอบด้วยเจ้ำของโครงกำรหรอืเจ้ำของ

อำคำร 3 คน ผู้ออกแบบ 4 คน และผูร้บัเหมำก่อสรำ้ง 5 คน เก็บรวบรวมขอ้มูลด้วยกำรสมัภำษณ์

แบบกึ่งโครงสรำ้ง และวเิครำะห์ขอ้มูลด้วยกำรวเิครำะห์เชงิประเดน็ 

ผลกำรวจิยัพบว่ำ กำรน ำ BIM มำใชใ้นประเทศไทยมแีนวโน้มเพิม่ขึน้ แต่ยงัคงกระจุกตัว

อยู่ในช่วงกำรออกแบบและกำรก่อสรำ้ง ขณะที่กำรประยุกต์ใชใ้นระยะบรหิำรและบ ำรุงรกัษำอำคำร

ยงัมีขอ้จ ำกัด เมื่อวิเครำะห์ตำมกรอบแนวคิด TOE Framework พบว่ำปัจจัยด้ำนองค์กรและด้ำน

สภำพแวดล้อมมีอิทธิพลต่อกำรน ำ BIM มำใช้มำกกว่ำปัจจัยด้ำนเทคโนโลยี โดยเฉพำะกำร

สนับสนุนจำกผู้บริหำร ควำมพรอ้มของบุคลำกร และข้อก ำหนดของเจ้ำของโครงกำร นอกจำกน้ี 

ผลกำรวจิยัยงัสะท้อนว่ำ กำรน ำ BIM มำใชใ้นประเทศไทยมลีกัษณะเป็น Project-driven Adoption 

กล่ำวคือ ข้อก ำหนดของเจ้ำของโครงกำรและกำรจัดท ำ BIM Execution Plan (BEP) เป็นกลไก

ส ำคญัในกำรผลกัดันกำรใช ้BIM มำกกว่ำมำตรฐำน BIM ระดบัประเทศที่ยงัไม่มีผลบงัคบัใช ้อกีทัง้

ควำมคุ้มค่ำของกำรลงทุนด้ำน BIM จะเกิดขึ้นอย่ำงเต็มประสิทธิภำพเมื่อมีกำรใช้ข้อมูลอย่ำง

ต่อเน่ืองตลอดวงจรชวีิตของอำคำร ผลกำรวิจยัสำมำรถใชเ้ป็นขอ้มูลสนับสนุนกำรก ำหนดแนวทำง

และมำตรกำรส่งเสรมิกำรน ำ BIM มำใชใ้หส้อดคล้องกบับรบิทของอุตสำหกรรมก่อสรำ้งไทย 
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ID18 สภาวะท่ีเหมาะสมของกระบวนการทอริแฟกชนัซงัข าวโพดแบบหลาย

ผลตอบสนองด วยวิธีทากชิูร วมกบั การวิเคราะห ความสมัพนัธ เชิงเทา 

ชนวรี์ พรหมเอื้อ1 รตนัินท์ เหลอืมพล1 และ คณิต มำนะธุระ2,3,* 

สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคล

อสีำน นครรำชสมีำ1 

สำขำวศิวกรรมเมคคำทรอนิกส์ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำช

มงคลอสีำน นครรำชสมีำ2 

หน่วยวจิยั Sustainable Development and Intelligent Systems คณะวศิวกรรมศำสตร์และ

เทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน นครรำชสมีำ3* 

E-mail: kanit.ma@rmuti.ac.th 

บทคดัย อ 

งำนวจิยัน้ีบูรณำกำรวธิทีำกูชเิขำ้กบักำรวเิครำะห์ควำมสมัพนัธ์เชิงเกรย์ (Taguchi–Grey 

Relational Analysis: Taguchi-GRA) เพื่อหำสภำวะที่เหมำะสมพร้อมกนัส ำหรบัผลตอบสนอง 5 

ตัวแปรของกระบวนกำรทอร์ริแฟกชันซังข้ำวโพด ได้แก่ ผลได้มวล (Mass Yield: MY) ผลได้

พลังงำน (Energy Yield: EY) ค่ำควำมร้อนสูง (Higher Heating Value: HHV) กำรใช้พลังงำน

จ ำเพำะ (Specific Energy Consumption: SEC) และดัชนีผลประโยชน์ร่วมทำงพลังงำน–มวล 

(Energy–Mass Co-benefit Index: EMCI) กำรทดลองใช้ตำรำงออร์โทโกนัลของทำกูชิ L9 (3⁴) 
เพื่อประเมนิปัจจยั 4 ปัจจัย ใน 3 ระดับ ได้แก่ อุณหภูมิ (200–300 °C) ระยะเวลำ (15–55 นำที) 

อตัรำกำรใหค้วำมรอ้น (10–30 °C/นำท)ี และอตัรำกำรไหลของก๊ำซไนโตรเจน (0.1–0.3 ลติร/นำที) 

ผลกำรศึกษำพบว่ำ อุณหภูมิเป็นปัจจยัที่มอีิทธิพลสูงสุดต่อผลตอบสนองเดี่ยวทัง้ 5 ตัวแปร โดย

กำรวิเครำะห์อตัรำส่วนสญัญำณต่อสญัญำณรบกวน (S/N ratio) แสดงให้เห็นว่ำ สภำวะที่มีควำม

รุนแรงต ่ำ (200 °C, 15 นำท)ี ใหค้่ำ MY และ EY สูงสุด และใช ้SEC ต ่ำสุด ขณะที่สภำวะที่มคีวำม

รุนแรงสูง (300 °C, 35 นำที) ให้ค่ำ HHV และ EMCI สูงสุด โดยมีค่ำ EMCI เท่ำกับ 17.51% 

อย่ำงไรกต็ำม วิธ ีGRA สำมำรถแก้ปัญหำควำมขดัแยง้ของผลตอบสนองหลำยตวัแปรได้ โดยระบุ

สภำวะที่เหมำะสมที่สุดเพียงสภำวะเดียว คือ ชุดกำรทดลองที่ 7 (300 °C, 15 นำที, 30 °C/นำท ี

และอัตรำกำรไหลของก๊ำซไนโตรเจน 0.2 ลิตร/นำที) ซึ่งให้ค่ำ Grey Relational Grade (GRG) 

เท่ำกบั 0.6943 และค่ำควำมรอ้นสูง (HHV) เท่ำกบั 25.46 MJ/kg 

ค าส าคญั: ทอร์รแิฟกชนั, วธิทีำกูช,ิ ควำมสมัพนัธ์เชงิเกรย์, ซงัขำ้วโพด, ไบโอชำร์, ควำม

หนำแน่นเชงิพลงังำน 



36 

ID19 การวิเคราะห์เปรียบเทียบการลดการปล่อยก๊าซเรือนกระจกจากการใช้ยานยนต์

ไฟฟ้าในประเทศไทย: กรณีศึกษารถยนต์นัง่ส่วนบุคคลไม่เกิน 7 ท่ีนัง่ 

พนิตพชิำ บวรรชฏเดชำ1 กฤษฎิ ์ต.ศริวิฒันำ2 ตณิกร ภูวดนิ2 ประจวบ อนิระวงค์2 เอนก เจรญิ

ภกัดี2 และรุ่งเพชร กอ่งนอก1* 

คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน นครรำชสมีำ 30000 

ประเทศไทย1 

สถำบนัยำนยนต์ไฟฟ้ำ มหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน นครรำชสมีำ 30000 ประเทศไทย2 

E-mail: Phanitphicha.bh@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

บทควำมน้ีน ำเสนอกำรใชง้ำนยำนยนต์ไฟฟ้ำในประเทศไทย โดยเปรยีบเทยีบกบัรถยนต์

เครื่องยนต์สนัดำปภำยใน เพื่อวเิครำะห์ผลกระทบที่เกดิจำกกำรใชย้ำนยนต์ไฟฟ้ำขนำดไม่เกนิ 7 ที่

นัง่ กำรศกึษำน้ีได้รวบรวมและวเิครำะห์ข้อมูลจำกสถติกิำรจดทะเบียนยำนยนต์ไฟฟ้ำของกรมกำร

ขนส่งทำงบก และขอ้มูลคุณสมบตัเิฉพำะของผูผ้ลติแต่ละบรษิทั ผลกำรศกึษำพบว่ำ ประเทศไทยมี

กำรใชย้ำนยนต์ไฟฟ้ำเพิม่ขึน้อย่ำงรวดเรว็ โดยศกึษำขอ้มูลในช่วงปี พ.ศ. 2564–2569 พบว่ำ ในปี 

พ.ศ. 2564 มกีำรจดทะเบยีนยำนยนต์ไฟฟ้ำทัง้สิ้น 1,955 คนั และเพิ่มขึ้นเป็น 378,162 คนั ในปี 

พ.ศ. 2569 คิดเป็นอัตรำกำรเพิ่มขึ้นของจ ำนวนยำนยนต์ไฟฟ้ำจำกปี พ.ศ. 2564 ถึง พ.ศ. 2569 

เท่ำกบั 19,343% นอกจำกน้ี ผลกำรศกึษำยงัชี้ใหเ้หน็ว่ำ หำกยำนยนต์ทัง้หมดเป็นยำนยนต์ไฟฟ้ำ 

จะมีปริมำณกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกรวมเท่ำกับ 953,155.73 GgCO₂eq แต่หำกเป็นรถยนต์

เครื่องยนต์สันดำปภำยในในจ ำนวนเท่ำกัน จะมีปริมำณกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกสูงถึง 

1,287,300.56 GgCO₂eq ส่งผลให้ยำนยนต์ไฟฟ้ำสำมำรถลดกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกได้ 

334,144.83 GgCO₂eq หรอืคิดเป็นประมำณร้อยละ 35 เมื่อเทียบกับรถยนต์เครื่องยนต์สนัดำป

ภำยใน ดังนัน้ กำรศึกษำน้ีจึงเป็นข้อมูลสนับสนุนแนวคิดกำรส่งเสรมิกำรใช้ยำนยนต์ไฟฟ้ำ เพื่อ

ช่วยลดกำรปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกสู่ช ัน้บรรยำกำศได้อย่ำงมปีระสทิธภิำพ 

mailto:Phanitphicha.bh@rmuti.ac.th
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ID20 ศกัยภาพของ Bacillus spp. ต่อการย่อยสลายมูลโค 

พลอยวรย์ี ทุมเชยีงเขม้1 ปำนชวีนั ปอนพงังำ1 ธญัญ์วนิช ธญัสริวิรรธน์1 ภำวชิ เรอืงมะเรงิ1 อภเิดช 

แสงดี2 และ ประภำษ กำวชิำ1* 

หน่วยวจิยัจีโนมและโรคพชื ภำควชิำเกษตรและทรพัยำกร คณะทรพัยำกรธรรมชำตแิละ

อุตสำหกรรมเกษตร มหำวทิยำลยัเกษตรศำสตร์ วทิยำเขตเฉลมิพระเกยีรต ิจงัหวดัสกลนคร 

สกลนคร 47000 ประเทศไทย1 

ภำควชิำชวีวทิยำ คณะวทิยำศำสตร์ มหำวทิยำลยัมหำสำรคำม มหำสำรคำม 44150, ประเทศไทย2 

* E-mail: csnppkc@ku.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรศึกษำน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อประเมินศักยภำพของแบคทีเรีย Bacillus spp. ต่อกำร

ย่อยสลำยมูลโค โดยเปรียบเทียบกำรเติมเชื้อ Bacillus spp. ไอโซเลต JK74, JK106 และ YH3-

2B2 เชื้อผสมของทัง้สำมไอโซเลต หัวเชื้อ จุลินทรีย์เร่งกำรหมักที่ ใช้ทัว่ไปทำงกำรเกษตร 

(Agricultural Composting Inoculant; ACI) และชุดควบคุม หมักมูลโคเป็นเวลำ 15 วัน และ

ประเมนิกำรเปลี่ยนแปลงของอุณหภูม ิคุณสมบตัทิำงเคม ีและกำรย่อยสลำยของมูลโคด้วยดชันีกำร

งอกของเมล็ด (Germination Index; GI) ผลกำรศึกษำพบว่ำกรรมวิธีที่ เติม  Bacillus spp. มี

อุณหภูมิของวัสดุหมักสูงกว่ำชุดควบคุมในช่วงต้นของกำรหมัก โดยไอโซเลต JK106 ให้ค่ำ

อุณหภูมสิูงสุด 49.00 °C รองลงมำคอื JK74 และ YH3-2B2 ที่มีอุณหภูมิสูงสุด 48.50 และ 48.28 

°C ตำมล ำดบั ภำยหลงักำรหมกัเป็นเวลำ 15 วนั ปุ๋ ยหมกัทุกกรรมวธิมีคี่ำกำรน ำไฟฟ้ำลดลง และมี

ค่ำอตัรำส่วนคำร์บอนต่อไนโตรเจนอยู่ในช่วง 12.77-13.63 ขณะที่ค่ำดชันีกำรงอกของเมลด็มคีวำม

แตกต่ำงกนัอย่ำงมนัียส ำคญัทำงสถติิ (p<0.05) โดยไอโซเลต JK106 และ JK74 ให้ค่ำ GI สูงที่สุด 

เท่ำกบั 94.94 และ 93.39% ตำมล ำดบั ซึ่งเป็นเพียงสองกรรมวธิทีี่มคี่ำ GI สูงกว่ำเกณฑ์ 80% ผล

กำรศึกษำชี้ให้เห็นว่ำ Bacillus spp. ไอโซเลต JK106 และ JK74 มีศักยภำพในกำรส่งเสริมกำร

ย่อยสลำยมูลโค และส่งเสรมิกำรผลิตปุ๋ ยหมกัที่มกีำรย่อยสลำยสมบูรณ์ภำยใต้สภำวะกำรทดลองที่

ศกึษำ ทัง้น้ี ขอ้มูลที่ได้สำมำรถใช้เป็นข้อมูลพื้นฐำนในกำรคดัเลือกจุลินทรย์ีส ำหรบัพฒันำเป็นหวั

เชื้อเร่งกำรผลติปุ๋ ยหมกัมูลโคต่อไป 

ค าส าคญั: กำรย่อยสลำย, คุณสมบตัทิำงเคม,ี บำซลิลสั, ปุ๋ ยหมกั, มูลโค 

 

mailto:csnppkc@ku.ac.th
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ID21 ผลของรงัสีแกมมาท่ีมีต่อลกัษณะบางลกัษณะของหวัพนัธุ์ปทุมมาลคักี้ 

สุพรรษำ รงัษี1 กณัฐกิำ เจรญิรำษฎร์1 ณัฐพงค์ จนัจุฬำ2 ชลธริำ แสงศริิ3 และ ธนพร ขจรผล1* 

คณะทรพัยำกรธรรมชำตแิละอุตสำหกรรมเกษตร มหำวทิยำลยัเกษตรศำสตร์ วทิยำเขตเฉลมิพระ

เกยีรต ิจงัหวดัสกลนคร 470001 

ศูนย์เชีย่วชำญนวตักรรมเกษตรสรำ้งสรรค์ สถำบนัวจิยัวทิยำศำสตร์และเทคโนโลยแีห่งประเทศ

ไทย ปทุมธำนี 121202 

สำขำวชิำวทิยำศำสตร์กำรเกษตร มหำวทิยำลยัมหดิล วทิยำเขตกำญจนบุร ีกำญจนบุร ี711503 

*e-mail: tanaporn.k@ku.th 

บทคดัย่อ 

ปทุมมำลคักี้ (Curcuma alismatifolia ‘Lucky’) เป็นพนัธ์ุปทุมมำที่มลีกัษณะของสชี่อดอก

สวย สดใส มีใบประดบัส่วนบน สชีมพู ช่อดอกตัง้ตรง เรียงเป็นชัน้ งำนวิจยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อ

ศึกษำผลของรังสี แกมมำที่มีต่อจ ำนวนหัวพันธ์ุ และบำงลักษณะของหัวพันธ์ุปทุมมำ โดยวำง

แผนกำรทดลองแบบสุ่มสมบูรณ์ (CRD) ได้แก่ กำรฉำยรงัสีแกมมำ ที่ควำมเข้มขน้ของรงัส ี0, 10, 

20, 30, 40 Gy และปลูกลงในกระถำงขนำด 8 น้ิว หลงัจำกต้นปทุมมำมกีำรเจรญิเติบโตด้ำนล ำต้น 

ออกช่อดอก และเขำ้สู่ระยะกำรพกัตัวแล้ว และน ำหวัพนัธ์ุ ออกจำกกระถำง มำท ำกำรบนัทกึขอ้มูล

พบว่ำ จ ำนวนหวัพนัธ์ุ ควำมกว้ำง และควำมยำว มีแนวโน้มลดลงอย่ำง มนัียส ำคญัเมื่อระดับรงัสี

เพิ่มขึ้น โดยกำรไม่ใช้ร ังสีและกำรใช้ร ังสี 10 Gy มีจ ำนวนหัวพันธ์ุมำกที่สุด เท่ำกับ  3.00 หัว 

แตกต่ำงกันทำงสถิติกับกำรใช้รงัสี 20 30 และ 40 Gy มีจ ำนวนหวัพันธ์ุ เท่ำกับ 2.00 1.20 และ 

1.33 หวั ตำมล ำดบั ควำมกวำ้งและควำมยำวตุ้มสะสมอำหำร มแีนวโน้มลดลงเมื่อระดบัรงัสเีพิม่ขึ้น

เช่นเดยีวกนั โดย กำรไม่ใชร้งัส ีมคีวำมกวำ้งและควำมยำวตุ้มสะสมอำหำรมำกที่สุด และกำรใชร้งัส ี

40 Gy มีค่ำน้อยที่สุด ควำม กวำ้งรำกสะสมอำหำร ไม่มีควำมแตกต่ำงกันทำงสถิต ิโดยมีค่ำเฉลี่ย

อยู่ระหว่ำง 0.47-0.52 ซม. มีค่ำเฉลี่ย เท่ำกับ 0.49 ซม. กำรวิเครำะห์ค่ำสหสัมพันธ์ระหว่ำง

ลกัษณะ พบว่ำจ ำนวนหวัพนัธ์ุ มีควำมสมัพนัธ์ทำงบวกกบั ควำมกว้ำงตุ้มสะสมอำหำร (r = 0.62) 

ควำมยำวตุ้มสะสมอำหำร (r = 0.57) และควำมยำวรำกสะสมอำหำร (r= 0.44) อย่ำงมีนัยส ำคัญ

ทำงสถติ ิ
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ID22 การวิเคราะห์พฤติกรรมมลัแวรผ์่านระบบคลาวดแ์ซนด์บอ็กซ์ด้วยโมเดลภาษาขนาด

ใหญ่ 

จกัรกฤษ รำงเงนิ และ ทรงฤทธิ ์กติศิรวีรพนัธ์ุ 

คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม 214 ต.หนองญำต ิอ.เมอืง จ.นครพนม 48000 

ประเทศไทย 

E-mail: bosss8800@gmail.com, songrit@npu.ac.th 

บทคดัย่อ  

ภยัคุกคำมทำงไซเบอร์ในปัจจุบนัมคีวำมซับซ้อนและหลบเลี่ยงกำรตรวจจับได้ดขีึน้ โดย

เฉพำะมัลแวร์ที่ ใช้เทคนิคควบคุมระยะไกล ส่งผลให้ระบบปฏิบัติกำรไม่สำมำรถตรวจจับได้ 

งำนวิจัยน้ีจึงน ำเสนอระบบรักษำควำมปลอดภัย ซึ่งใช้วิธีวิเครำะห์ลำยเซ็นของไฟล์ และกำร

ตรวจจบัควำมผิดปกตผ่ิำนโมเดลภำษำขนำดใหญ่ซึ่งใช้ขอ้มูลที่เกิดจำกกำรรนัโปรแกรมในแซนด์

บอ็กซ์บนคลำวด์ ระบบน้ีพฒันำซอฟต์แวร์ด้วยแนวคิดแบบไมโครเซอร์วิธ จำกผลทดสอบพบว่ำ 

ระบบที่พฒันำขึ้นสำมำรถตรวจพบพฤตกิรรมและระบุกำรเชื่อมต่อไปยงัแม่ข่ำยควบคุมระยะไกล 

(C2) ซึ่งเคยหลบเลี่ยงกำรตรวจสอบของระบบปฏบิตักิำรได้ ทัง้น้ีผลกำรทดสอบกบัไฟล์ปกตไิม่พบ

กำรแจ้งเตอืนผิดพลำด ผลกำรทดสอบแสดงใหเ้หน็ว่ำ ระบบสำมำรถเพิม่ควำมมัน่คงปลอดภยัและ

สนับสนุนกำรตอบสนองต่อภยัคุกคำมในองค์กรได้อย่ำงมปีระสทิธภิำพ 

ค าส าคญั: ควำมมัน่คงปลอดภยัทำงไซเบอร์, ระบบรกัษำควำมปลอดภยัสำรสนเทศ, กำรวเิครำะห์

มลัแวร์, โมเดลภำษำขนำดใหญ่, สภำพแวดล้อมจ ำลอง, กำรตรวจจบัภยัคุกคำม 
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ID23 การประเมินสมรรถนะระบบฝนเทียมอตัโนมติัส าหรบัการเพาะพนัธุ์กบนอกฤดูใน

จงัหวดันครพนม 

บุญเลศิ โพธิข์ ำ1* 

คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยันครพนม จงัหวดันครพนม 48000 ประเทศไทย1 

E-mail: phokham.boonlert@hotmail.com 

บทคดัย่อ 

 กำรวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพื่อประเมินสมรรถนะของระบบฝนเทียมอัตโนมตัิต้นทุนต ่ำ

ส ำหรบัสนับสนุนกำรเพำะพนัธ์ุกบนอกฤดูในจังหวดันครพนม ระบบได้รบักำรออกแบบใหจ้ ำลอง

สภำพฝนธรรมชำตดิ้วยกำรควบคุมควำมสูง ระยะเวลำ และควำมถี่ของกำรพ่นน ้ำ รวมถงึควำมชื้น

สมัพทัธ์ กำรทดสอบในชุดทดลองประเมนิสมรรถนะทำงวศิวกรรม 4 ด้ำน ได้แก่ ควำมสูงของกำร

พ่นน ้ำ ระยะเวลำกำรพ่น ควำมชื้นสมัพทัธ์ และจ ำนวนรอบกำรท ำงำน จำกนัน้ทดลองภำคสนำม

กบัเกษตรกรผูเ้ลี้ยงกบ 10 รำย เป็นเวลำ 10 วนัต่อรำย โดยประเมนิอตัรำกำรจบัคู่ผสม จ ำนวนไข่

ต่อคู่ อตัรำกำรฟัก และควำมพงึพอใจของผู้ใช ้ผลกำรทดสอบพบว่ำ ระบบพ่นน ้ำได้สูง 0.50 เมตร 

หรอืรอ้ยละ 125 ของเกณฑ์ขัน้ต ่ำ ท ำงำนครัง้ละ 15 นำที วนัละ 2 รอบ และเพิ่มควำมชื้นสมัพทัธ์

ได้ถึงร้อยละ 82 ซึ่งเป็นไปตำมเกณฑ์ที่ก ำหนด ผลภำคสนำมพบว่ำ อัตรำกำรจับคู่ผสมเฉลี่ย

เท่ำกับรอ้ยละ 77.4 จ ำนวนไข่เฉลี่ย 1,358 ฟองต่อคู่ อตัรำกำรฟักเฉลี่ยรอ้ยละ 87.6 และควำมพึง

พอใจเฉลี่ย 4.83 จำก 5 คะแนน อตัรำกำรฟักมคีวำมแปรปรวนสมัพทัธ์ต ่ำที่สุด ขณะที่อตัรำกำรจบั

คู่ผสมมคีวำมสมัพนัธ์เชงิบวกในระดับสูงกบัอตัรำกำรฟัก (r=0.963) และจ ำนวนไข่ต่อคู่ (r=0.949) 

อย่ำงไรกต็ำม ผลสหสมัพนัธ์เป็นกำรวเิครำะห์เชงิส ำรวจ เน่ืองจำกกลุ่มตวัอย่ำงมขีนำดเลก็และไม่มี

ชุดควบคุม สรุปได้ว่ำ ระบบฝนเทียมอัตโนมตัิมีสมรรถนะทำงเทคนิคเหมำะสมและมีศักยภำพใน

กำรประยุกต์ใช้เป็นเทคโนโลยีเกษตรอจัฉรยิะส ำหรบักำรเพำะพนัธ์ุกบนอกฤดูในระดับเกษตรกร

รำยย่อย 

ค าส าคญั : ฝนเทยีม  ;  ระบบอตัโนมตั ิ ;  กำรเพำะพนัธ์ุนอกฤดู;  กำรเลี้ยงกบ  ;  เกษตร

อจัฉรยิะ   
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ID24 เคร่ืองตรวจวดัและจ าแนกระดบัความสุกของมะม่วงดว้ยเซนเซอรก์๊าซและการเรียนรู้

ของเคร่ือง 

สญัญำ ควรคดิ1 ปณิตำ แยม้อุ่ม1 สุวจิกัขณ์ บูรณพงษ์1 พรีพฒัน์ พนัศริิ1 วรยิำ เยน็เปิง1 ธำนิล ม่วง

พูล1 

ศูนย์วจิยันวตักรรมเพื่อกำรพฒันำที่ยัง่ยนื คณะวทิยำศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลัยรำชภฎั

นครปฐม นครปฐม 73000 

E-mail: sanya@webmail.npru.ac.th 

บทคดัย่อ  

บทควำมน้ีน ำเสนอกำรพฒันำเครื่องตรวจวดัและจ ำแนกระดับควำมสุกของมะม่วงด้วย

เซนเซอร์ก๊ำซและกำรเรียนรู้ของเครื่อง เพื่อแก้ปัญหำกำรประเมินควำมสุกด้วยสำยตำและกำร

สมัผสั ซึ่งสำมำรถน ำไปใช้เป็นมำตรฐำนในกำรคดัแยกผลผลิต ระบบที่พฒันำขึ้นประกอบด้วย

เซน เซอ ร์ก๊ ำซ  4 ช นิ ด  ได้ แก่  เซน เซอร์  MQ3, MQ4, MQ5 และ  MQ135 เชื่ อ มต่ อ กั บ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 ส ำหรบัอ่ำนค่ำ ประมวลผล และส่งข้อมูลแบบเรียลไทม์ ข้อมูลจำก

เซนเซอร์ที่ตรวจวดัได้จะแสดงผลผ่ำนจอ TFT LCD ขนำด 3.5 น้ิว พร้อมไฟ LED แต่ละสีที่ใช้

แสดงสถำนะควำมสุกของมะม่วง และแสดงผลบนแดชบอร์ดผ่ำน Node-RED พรอ้มบันทกึขอ้มูล

ลงใน Google Sheets เพื่อให้สำมำรถน ำข้อมูลไปวิเครำะห์ภำยหลังได้ กำรทดลองแบ่งออกเป็น

กำรทดสอบกำรตอบสนองของเซนเซอร์แต่ละชนิด กำรทดสอบกำรท ำงำนของอุปกรณ์ และกำร

สรำ้งแบบจ ำลองส ำหรบัจ ำแนกระดบัควำมสุกของมะม่วง 3 ระดบั ได้แก่ มะม่วงดบิ มะม่วงสุก และ

มะม่วงสุกเกนิ โดยใชคุ้ณลักษณะที่ได้จำกขอ้มูลเซนเซอร์ ได้แก่ ค่ำเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมำตรฐำน 

ค่ำสูงสุด และค่ำต ่ำสุด ผลกำรเปรียบเทียบแบบจ ำลองพบว่ำ Logistic Regression ให้ผลกำร

ประเมินสูงสุด เท่ำกับ 0.800 รองลงมำคือ Extra Trees Classifier ซึ่งมีค่ำเท่ำกับ 0.733 ขณะที่

กำรทดสอบกบัตวัอย่ำงมะม่วงจ ำนวน 9 ผล สำมำรถจ ำแนกได้ถูกต้อง 7 ผล คิดเป็นร้อยละ 77.78 

ผลลัพธ์แสดงให้เห็นว่ำระบบเซนเซอร์ก๊ำซร่วมกับกำรเรยีนรู้ของเครื่องมีศักยภำพในกำรใช้เป็น

เครื่องมอืคดัแยกควำมสุกแบบไม่ท ำลำย 

ค าส าคญั: มะม่วง, เซนเซอร์ก๊ำซ, กำรเรยีนรูข้องเครื่อง, กำรคดัแยกควำมสุก  
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ID25 การพฒันาระบบสร้างฟองอากาศขนาดเลก็ในการกระตุ้นการเจริญเติบโตของบวับก 

 อภชิำต ิสงัขท์อง1 กฤษณะ ช่องศรี2 สุรพงษ์ แก่นมณี3 ณัฐพล เกลี้ยงกลม4 และ ธรีภทัร์ วรชุน5  

คณะวทิยำศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัรำชภฏัรำชนครนิทร์ ฉะเชงิเทรำ 24000 ประเทศ

ไทย1 Email: apichart.sun@rru.ac.th 

คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยัรำชภฏัรำชนครนิทร์ ฉะเชงิเทรำ 24000 ประเทศไทย3 

E-mail: surapong@techno.rru.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิยัเรื่องกำรพฒันำระบบสรำ้งฟองอำกำศขนำดเลก็เพื่อกระตุ้นกำรเจรญิเตบิโตของ

บวับก มวีตัถุประสงค์เพื่อพฒันำระบบสรำ้งฟองอำกำศขนำดเลก็ส ำหรบักำรปลูกบวับก เพื่อศกึษำ

ประสิทธิภำพของกำรสร้ำงฟองอำกำศขนำดเล็กในน ้ำประปำและน ้ำปุ๋ ย และเพื่อศึกษำผลของ

ฟองอำกำศขนำดเลก็ต่อกำรเจริญเตบิโตของบัวบก ในกำรวจิัยได้ออกแบบระบบปลูกบัวบกแบบ

ไฮโดรโปนิกส์ โดยแบ่งกำรทดลองออกเป็น 2 ชุด ได้แก่ ชุดที่ 1 ใหน้ ้ำปุ๋ ยแบบปกต ิและชุดที่ 2 ให้

น ้ำปุ๋ ยที่มีฟองอำกำศขนำดเล็ก ระบบสรำ้งฟองอำกำศท ำงำนวนัละ 2 ครัง้ ครัง้ละ 10 นำที เก็บ

ขอ้มูลเป็นระยะเวลำ 1 เดอืน โดยวดัควำมยำวและจ ำนวนรำก ควำมยำวก้ำนใบ ขนำดใบ จ ำนวน

ใบ และจ ำนวนไหล สุ่มตัวอย่ำงชุดละ 10 ต้น เพื่อน ำมำหำค่ำเฉลี่ย ผลกำรวิจัยพบว่ำ อนุภำค

ฟองอำกำศในน ้ำตัวอย่ำงมีขนำดอยู่ในช่วง 50–200 นำโนเมตร (nm) โดยอนุภำคฟองอำกำศมี

ลักษณะรวมตัวเป็นกลุ่ม และมีกำรเปลี่ยนแปลงตำมควำมดันและอัตรำกำรไหลของน ้ำ ควำม

หนำแน่นของอนุภำคเพิ่มขึ้นตำมระยะเวลำในกำรสร้ำงฟองอำกำศ นอกจำกน้ี อัตรำกำรเพิ่มขึ้น

ของปรมิำณออกซเิจนละลำยในน ้ำที่ผลิตจำกเครื่องสร้ำงฟองอำกำศขนำดเลก็มคี่ำสูงกว่ำในน ้ำที่มี

อุณหภูมิต ่ำ เมื่อเปรียบเทียบกับน ้ำที่มีอุณหภูมิสูง โดยมีควำมแตกต่ำงประมำณ 4 mg/L ที่

ระยะเวลำกำรสรำ้งฟองอำกำศ 10 นำที ผลกำรศึกษำกำรเจริญเติบโตของบัวบกพบว่ำ รำกของ

บัวบกที่ปลูกในน ้ำปุ๋ ยที่มีฟองอำกำศขนำดเล็กมีคุณภำพดีกว่ำ เน่ืองจำกฟองอำกำศขนำดเล็กมี

สมบตัใินกำรก ำจดัตะกอนและสิง่สกปรก อกีทัง้ขนำดใบและจ ำนวนไหลมคี่ำเฉลี่ยสูงกว่ำชุดควบคุม 

ซึ่งเป็นผลมำจำกระบบรำกที่มีคุณภำพดี ส่งผลให้พืชสำมำรถดูดซึมธำตุอำหำรจำกปุ๋ ยได้อย่ำงมี

ประสทิธภิำพ 

ค าส าคญั: ฟองอำกำศขนำดเลก็, บวับก, ไฮโดรโปนิกส์, ศกัย์ซตีำ 
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ID26 การประยุกต์ใชแ้นวคิดเศรษฐกิจหมุนเวียนในการประเมินเปรียบเทียบการ

ปลดปล่อย ก๊าซคารบ์อนไดออกไซด์จากการพฒันาผลิตภณัฑ์ลูกช้ินปลาจากเศษเหลือเห็ด

นางฟ้า: กรณีศึกษาฟารม์เห็ดนางฟ้ารายย่อยในจงัหวดัสตูล 

กนกวรรณ บวัครีี1 น ้ำฝน ชูพล2 และ โกสนิทร์ ทปีรกัษพนัธ์3 

คณะบรหิำรธุรกจิ มหำวทิยำลยัเทคโนลยีรีำชมงคลศรวีชิยั สงขลำ 90000 ประเทศไทย1 

E-mail: Kanokwan.b@rmutsv.ac.th 

คณะศลิปศำสตร ์มหำวทิยำลยัเทคโนลยีรีำชมงคลศรวีชิยั สงขลำ 90000 ประเทศไทย2 

E-mail: namfon.ch@rmutsv.ac.th 

คณะศลิปศำสตร ์มหำวทิยำลยัเทคโนลยีรีำชมงคลศรวีชิยั สงขลำ 90000 ประเทศไทย3 

E-mail: Kosin.t@rmutsv.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำแนวทำงกำรประยุกต์ใชห้ลกักำรเศรษฐกิจหมุนเวยีน

ในระดับสถำนประกอบกำร จำกเดมิที่ด ำเนินธุรกิจผลติและจ ำหน่ำยเหด็นำงฟ้ำสดเพียงอย่ำงเดยีว 

ซึ่งประสบปัญหำกำรเกดิของเสยีในกระบวนกำรผลติ ผูว้จิัยจงึได้พฒันำผลติภัณฑ์อำหำรคำร์บอน

ต ่ำ โดยน ำเศษเหลือจำกเห็ดนำงฟ้ำ ซึ่งเป็นส่วนก้ำนและเห็ดตกเกรดทำงกำรค้ำ ที่เดิมถูกก ำจัด

โดยกำรทิ้งเป็นขยะอินทรีย์ กลับมำสร้ำงมูลค่ำเพิ่มผ่ำนกำรพัฒนำเป็นผลิตภัณฑ์ใหม่ คือ 

ลูกชิ้นปลำผสมเห็ดนำงฟ้ำ เพื่อทดแทนกำรใช้เน้ือสตัว์และลดต้นทุนกำรผลิต ระเบียบวิธีวิจัย

ก ำหนดขอบเขตกำรเก็บข้อมูลกิจกรรมเฉพำะในกระบวนกำรผลิต (Gate-to-Gate Assessment) 

เพื่อประเมนิกำรปลดปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกและเปรยีบเทยีบก่อนและหลงักำรพฒันำผลติภณัฑ์ ผล

กำรศกึษำพบว่ำ ระบบฐำนข้อมูลเดมิ (Baseline Scenario) มกีำรปลดปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกจำก

กระบวนกำรย่อยสลำยของเศษเหลือเห็ดนำงฟ้ำที่ถูกทิ้งเป็นขยะ (Avoided Emissions) เท่ำกับ 

23.780 kgCO₂eq ขณะที่ ระบบ เศรษฐกิจห มุนเวียน  (Circular Scenario) ซึ่ งป ระเมินจำก

กระบวนกำรผลติลูกชิ้นปลำสูตรผสมเศษเหลอืเห็ดนำงฟ้ำ มกีำรปลดปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกเท่ำกับ 

17.095 kgCO₂eq ส่งผลใหป้รมิำณกำรปลดปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกลดลง 6.685 kgCO₂eq หรอืคดิ

เป็นร้อยละ 28.112 เมื่อเปรียบเทียบกับระบบกำรผลิตแบบเดิม เน่ืองจำกสำมำรถลดกำรใช้เน้ือ

ปลำซึ่งมีค่ำคำร์บอนฟุตพริ้นท์สูง และลดกำรปล่อยก๊ำซจำกกำรหมกัหมมของขยะอินทรย์ีในชุมชน

จนเป็นศูนย์ในขอบเขตกระบวนกำรที่ศกึษำ งำนวจิยัน้ีแสดงใหเ้ห็นว่ำ กำรน ำนวตักรรมอำหำรจำก

เศษเหลือมำใช้สำมำรถขบัเคลื่อนเศรษฐกิจหมุนเวยีนในระดบัวสิำหกิจขนำดกลำงและขนำดย่อม 

(SMEs) ของจงัหวดัสตูลได้อย่ำงเป็นรูปธรรมและยัง่ยนื 
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Reinforced Dissimilar AA5083-AA6061 Joints Using RSM-CCD 

Sittichai Charonerat 1 Sittipong Udomboonyanupap2 Anantachin khamsupa3  

and Suriya Phasomthong4 

Faculty of Industrial Technology, Nakhon Phanom University,  

Nakhon Phanom, 48000, Thailand1, 2, 3, 4, 

E-mail: akecharone@npu.ac.th, Sittipong22@npu.ac.th, anantachin@npu.ac.th, 

suriya.p@npu.ac.th 

ABSTRACT 

This study presents the optimization of friction stir welding (FSW) parameters for 

SiC microparticle-reinforced dissimilar AA5083-AA6061 aluminum alloy joints using 

Response Surface Methodology coupled with Central Composite Design (RSM-CCD) . 

Rotational speed, welding speed, and shoulder plunge depth were selected as the process 

variables, whereas microhardness (HV) , ultimate tensile strength (UTS) , and elongation 

(El) were employed as the response variables. The effects of the welding parameters were 

analyzed using regression modeling and analysis of variance (ANOVA). The developed 

models exhibited satisfactory predictive capability, with coefficients of determination (R²) of 

91.57%  for hardness, 87.16%  for tensile strength, and 94.65%  for elongation. Multi-

response optimization based on the desirability function identified the optimum welding 

condition at a rotational speed of 1290.66 rpm, a welding speed of 26.09 mm/min, and a 

shoulder plunge depth of 0.676 mm.  Under these conditions, the predicted responses 

were 89. 97 HV, 195.77 MPa, and 3. 85%  elongation, corresponding to a composite 

desirability of 0.8499. Microstructural examination revealed a relatively uniform distribution 

of SiC microparticles within the stir zone, indicating effective material mixing during 

welding. Overall, the results confirm that the RSM-CCD technique provides a practical and 

reliable approach for optimizing FSW parameters and enhancing the mechanical 

performance of SiC-reinforced dissimilar AA5083-AA6061 joints. 
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ID28 การพฒันาดินขบัคอมโพสิตแบบลดควนัส าหรบัมอเตอรจ์รวดในกระสุนต่อสู้รถถงั 

ขนาด 84 มม. 

อดุลยศกัดิ ์บุญพนัธ์ 1*, ไพศำล อภณิหพฒัน์ 1 และ สุรสทิธิ ์ปำลสำร 1 

ส่วนงำนวศิวกรรมระบบขบัเคลื่อน (RPS) ฝ่ำยวจิยัและพฒันำ (RRD) สถำบนัเทคโนโลยป้ีองกนั

ประเทศ กระทรวงกลำโหม47/433 อำคำร สปกห. (แจ้งวฒันะ) ชัน้ 7 อ.ปำกเกรด็ จ.นนทบุร ี

11120 ประเทศไทย1 

E-mail: adulyasak.b@dti.or.th* 

บทคดัย่อ 

งำนวิจยัน้ีมุ่งเน้นกำรวิจัยและพฒันำนวตักรรมกำรออกแบบระบบขบัเคลื่อนเชิงบูรณำ

กำร ส ำหรบักำรพฒันำสูตรเชื้อเพลงิแขง็ประเภทดินขบัคอมโพสติ (Composite Propellant) ชนิด

ลดควนั (Reduced-Smoke) เพื่อบรรจุในมอเตอร์ยงิต่อระยะขนำดเลก็ภำยในลูกกระสุนต่อสูร้ถถัง 

ขนำด 84 มิลลิเมตร ส ำหรบัใช้งำนกับปืนไร้แรงสะท้อนถอยหลัง (ปรส.) ขนำด 84 มิลลิเมตร 

(อ้ำงอิงคุณลักษณะจำกต้นแบบ Carl Gustaf M3) เพื่อพึ่งพำตนเองด้ำนอุตสำหกรรมป้องกัน

ประเทศ ทดแทนกำรน ำเข้ำ และยกระดับควำมอยู่รอดของก ำลังพลด้วยกำรลดควนัและครำบ

สำรเคมตีกค้ำงในยุทธบริเวณ   ระเบียบวธิีวิจยัใชแ้นวทำงกำรทดลองเปรียบเทยีบสูตรดินขบัใน

หอ้งปฏิบตักิำรร่วมกับกำรทดสอบภำคสถติ (Static Test) จ ำนวน 3 กลุ่ม ได้แก่ กำรเตมิ Silicone 

Oil, กำรเคลอืบแกนหล่อด้วยดนิขบัชนิด Thixotropic และดินขบัประเภท Reduce Smoke จำกนัน้

ใช้วิธีเชิงตัวเลข (Numerical Method) ในกำรจ ำลองและค ำนวณขีปนวิธีภำยในเพื่ อควบคุม

ควำมเร็วต้นและประเมินสมรรถนะ ณ สภำวะอุณหภูมิต่ำงๆ รวมถึงวิเครำะห์ควำมสมบูรณ์เชิง

โครงสรำ้ง (Structural Integrity Analysis) ภำยใต้ภำระกรรมวกิฤต   ผลกำรทดสอบพบว่ำ ดินขบั

สูตรลดครำบขำว (Reduce Smoke RD03) มีประสิทธิภำพสูงสุดในกำรลดปริมำณควนัขำวและ

ครำบสำรเคมีตกค้ำงบนแท่นยิงอย่ำงมีนัยส ำคญั คุณสมบตัิทำงอุณหพลศำสตร์และกำยภำพมีค่ำ

ควำมเร็วลักษณะเฉพำะ (C*) เท่ำกับ 1,395m/s อุณหภูมิเปลวไฟ 2,261 K และควำมหนำแน่น 

1.65g/cm3 ในด้ำนขีปนวิธีภำยใน ดินขบัมวล 270 กรัม ร่วมกับท่อมอเตอร์ขนำดคอคอด 7.00 

มิลลิเมตร ให้ค่ำสัมประสิทธิค์วำมปลอดภัย (S.F.) มำกกว่ำ 1.25 โดยที่อุณหภูมิปกติ (25°C) 

สำมำรถสร้ำงแรงขบัสูงสุด 213.76 นิวตัน และควำมดันสูงสุด 3.97 MPa ด้ำนควำมสมบูรณ์เชิง

โครงสรำ้ง แท่งดินขบัมคีวำมปลอดภยัสูงมำกในทุกสภำวะ โดยมีค่ำควำมปลอดภัยจำกภำระกรรม

ควำมร้อนที่ -10°C สูงสุดถึง 54.59 (ต ำแหน่งหัว) ซึ่งสูงกว่ำเกณฑ์มำตรฐำนอย่ำงมีนัยส ำคัญ 

ยืนยันว่ำจะไม่เกิดกำรแตกร้ำวหรือหลุดร่อนในสภำวะปฏิบัติกำรจริง และกำรจ ำลองขีปนวิธี
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ภำยนอกพบว่ำระบบขบัเคลื่อนสำมำรถเร่งควำมเรว็ให้กระสุนพุ่งเข้ำสู่ระยะหวงัผลที่ 700 เมตร 

โดยใชเ้วลำเพยีง 2.09 วนิำท ีซึ่งเป็นไปตำมเกณฑ์มำตรฐำนทำงวศิวกรรม 

ค าส าคญั (KEYWORDS): ดนิขบัคอมโพสติ, ดนิขบัลดควนั, กระสุน ปรส. 84 มม. , ลดครำบขำว 
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ID29 การพฒันาผลสมัฤทธ์ิทางการเรียนด้วยการจดัการเรียนรู้ตามแนวคิดสะเต็มศกึษา 

ร่วมกบัชุดฝึกปฏิบติัการระบบบ้านอจัฉริยะ ส าหรบันักศึกษาระดบัประกาศนียบตัรวิชาชีพ

ชัน้สูง 

ธรีะพนัธ์ พพิฒันสุข1 และ ศุภชยั ปลำยเนตร2 
1สำขำวชิำอเิลก็ทรอนิกส์ วทิยำลยัเทคนิคนวมนิทรำชนีิมุกดำหำร สถำบนักำรอำชวีศกึษำภำค

ตะวนัออกเฉียงเหนือ 2 มุกดำหำร 49000E-mail: theeraphant2520@gmail.com 
1สำขำวชิำวศิวกรรมไฟฟ้ำ คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยันครพนม E-mail: 

prainetr@npu.ac.th 

ผูป้ระพนัธ์บรรณกจิ prainetr@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

 กำรวจิยัครัง้น้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อ (1) พฒันำชุดฝึกปฏบิัตกิำรระบบบ้ำนอัจฉรยิะร่วมกับ

กำรจัดกำรเรียนรู้ตำมแนวคิดสะเต็มศึกษำให้มีประสิทธิภำพตำมเกณฑ์ 80/80 (2) เปรียบเทียบ

ผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรยีนของนักศกึษำก่อนและหลงักำรจดักำรเรยีนรู ้และ (3) ศกึษำควำมพึงพอใจ

ของนักศกึษำที่มตี่อกำรจดักำรเรยีนรู ้โดยด ำเนินกำรวจิยัในรูปแบบกำรวจิยัและพฒันำ (Research 

and Development: R&D) แบ่งกำรด ำเนินงำนออกเป็น 3 ระยะ ได้แก่ กำรศกึษำสภำพปัญหำและ

ควำมต้องกำร กำรพฒันำและตรวจสอบประสทิธภิำพของชุดฝึกปฏบิัตกิำร และกำรทดลองใช้จริง 

กลุ่มตัวอย่ำงเป็นนักศึกษำระดับประกำศนียบัตรวิชำชีพชัน้สูง (ปวส.) สำขำวิชำเทคโนโลยี

อเิลก็ทรอนิกส์ วิทยำลัยเทคนิคนวมินทรำชินีมุกดำหำร ที่ลงทะเบียนเรียนรำยวิชำระบบควบคุม

อตัโนมตัิ ภำคเรียนที่ 1 ปีกำรศกึษำ 2569 จ ำนวน 13 คน เครื่องมอืที่ใช้ในกำรวิจยัประกอบด้วย 

ชุดฝึกปฏบิัตกิำรระบบบ้ำนอจัฉริยะ แผนกำรจัดกำรเรยีนรูต้ำมแนวคดิสะเต็มศกึษำ แบบทดสอบ

วดัผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรยีน และแบบประเมินควำมพึงพอใจของผู้เรียน วิเครำะห์ข้อมูลโดยใช้ค่ำ

รอ้ยละ ค่ำเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมำตรฐำน และกำรทดสอบค่ำทีส ำหรบักลุ่มตัวอย่ำงที่สมัพันธ์กัน 

(Dependent Samples t-test) 

 ผลกำรวจิัยพบว่ำ (1) ชุดฝึกปฏบิัติกำรระบบบ้ำนอัจฉรยิะร่วมกบักำรจัดกำรเรยีนรู้ตำม

แนวคิดสะเต็มศึกษำมีประสิทธิภำพเท่ำกับ 81.11/80.56 ซึ่งสูงกว่ำเกณฑ์มำตรฐำน 80/80 ที่

ก ำหนด (2) ผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรียนหลังเรียนของนักศึกษำ (x ̄= 50.06) สูงกว่ำก่อนเรียน (x ̄ = 

25.18) อย่ำงมนัียส ำคญัทำงสถติทิี่ระดบั .05 และ (3) นักศกึษำมคีวำมพงึพอใจต่อกำรจดักำรเรยีน

รู้อยู่ในระดับมำกที่สุด (x ̄ = 4.56, S.D. = 0.51) ผลกำรวิจัยสะท้อนให้เห็นว่ำกำรบูรณำกำรกำร

จดักำรเรียนรูต้ำมแนวคดิสะเต็มศกึษำร่วมกบัชุดฝึกปฏบิัตกิำรระบบบ้ำนอจัฉรยิะสำมำรถส่งเสริม

ผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรียนและสร้ำงประสบกำรณ์กำรเรียนรู้เชิงปฏิบัติที่สอดคล้องกับกำรพฒันำ

mailto:theeraphant2520@gmail.com
mailto:prainetr@npu.ac.th
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สมรรถนะของผู้เรียนในสำยอำชีวศึกษำ ตลอดจนสำมำรถประยุกต์ใช้เป็นแนวทำงในกำร

พฒันำกำรจัดกำรเรียนกำรสอนด้ำนระบบอัตโนมัติและเทคโนโลยีอัจฉริยะในอนำคตได้อย่ำงมี

ประสทิธภิำพ 

ค าส าคญั สะเต็มศกึษำ, ชุดฝึกปฏบิตักิำร, ระบบบ้ำนอจัฉรยิะ, ผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรยีน 
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ID30 การดดัแปลงและทดสอบสมรรถนะของรถจกัรยานยนต์ไฟฟ้าด้วยเคร่ืองไดนาโม

มิเตอร:์ กรณีศึกษารถจกัรยานยนต์คารบู์เรเตอรส์วิงอารม์เดี่ยว (Yamaha Fino) 

ศริศิกัดิ ์ส ำเรงิ1, สุดเขต ฟักมำก2, ชชัวำล นิมโรธรรม3*, นรนิทร์ กุลนภำดล4, กำหลง บวันำค5

ปัญญำ เขม็มุข6และสุรพงษ์ แก่นมณี7 

สำขำวชิำวศิวกรรมเครื่องกลยำนยนต์ คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยัรำชภฏัรำช

นครนิทร์ ฉะเชงิเทรำ ประเทศไทย1, 2, 3, 4, 5 

สำขำวชิำวศิวกรรมไฟฟ้ำ คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยัรำชภฏัรำชนครนิทร์ 

ฉะเชงิเทรำ ประเทศไทย6 ,7 

*E-mail: Chatchawal.nim@rru.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำและออกแบบดัดแปลงรถจักรยำนยนต์ออโตเมติก

เครื่องยนต์สนัดำปภำยในให้เป็นรถจักรยำนยนต์ไฟฟ้ำ และเพื่อประเมินสมรรถนะของระบบ

ขบัเคลื่อนด้วยเครื่องแชสซไีดนำโมมิเตอร์ กำรด ำเนินกำรวจิัยแบ่งออกเป็นสองส่วนหลกั ได้แก่ 1) 

กำรออกแบบและสรำ้งชุดสวิงอำร์มทดแทนโครงสรำ้งห้องแคร้งเครื่องยนต์เดมิ พร้อมตดิตัง้ระบบ

ขบัเคลื่อนซึ่งประกอบด้วยมอเตอร์ไฟฟ้ำชนิดตดิตัง้ในดุมล้อขนำด 1.5 kW และชุดแบตเตอรีล่เิธยีม

ไอออนฟอสเฟต (LiFePO4) แรงดัน 57.6 V ควำมจุ 30 Ah และ 2) กำรประเมินสมรรถนะของ

รถจักรยำนยนต์ไฟฟ้ำดัดแปลงบนเครื่องทดสอบไดนำโมมิเตอร์ (MAHA รุ่น MSR400) ผลกำร

ทดสอบพบว่ำ รถจกัรยำนยนต์ไฟฟ้ำดดัแปลงสำมำรถส่งก ำลงัขบัเคลื่อนที่ล้อได้สูงสุด 1.4 kW โดย

มีแรงบิดสูงสุด 34.7 Nm ที่ควำมเร็วรอบ 685 rpm (ที่ควำมเร็ว 35.2 km/h) และสำมำรถท ำ

ควำมเรว็สูงสุดในกำรทดสอบได้ 52.5 km/h นอกจำกน้ี กำรประเมนิระยะทำงขบัขีพ่บว่ำสำมำรถใช้

งำนได้สูงสุด 65.62 กโิลเมตรต่อกำรประจุไฟฟ้ำหน่ึงครัง้ ผลสมัฤทธิจ์ำกงำนวจิัยน้ีแสดงใหเ้ห็นถึง

ประสิทธภิำพในกำรถ่ำยทอดก ำลังที่เหมำะสม ซึ่งเป็นแนวทำงเชิงวิศวกรรมที่ส ำคญัส ำหรบักำร

ยกระดบัมำตรฐำนอุตสำหกรรมยำนยนต์ไฟฟ้ำดดัแปลงในประเทศไทยต่อไป 

ค าส าคญั: รถจักรยำนยนต์ไฟฟ้ำดัดแปลง, กำรประเมินสมรรถนะ, เครื่องแชสซีไดนำโมมิเตอร์, 

ระบบขบัเคลื่อนไฟฟ้ำ 
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ID31 การพฒันาแพลตฟอรม์เกบ็และค านวณค่าการปล่อยก๊าซเรือนกระจกจาก

กระบวนการเพาะปลูกมนัส าปะหลงัและอ้อยจนถึงหน้าโรงงาน 

นำงสำวสณัฐติำ ศริเิขตร์1 ชยัยนัต์ จนัทรศริิ2,5 นิรนัดร ผำนิจ3 อภชิำต ิศรชีำติ4 และกติตพิงษ์ ลำ

ลุน2,5,* 
1นักศกึษำระดบัปรญิญำโท สำขำวชิำวศิวกรรมนวตักรรม คณะวศิวกรรมศำสตร์ 

มหำวทิยำลัยขอนแก่น 123 ม.16 ต.ในเมอืง อ.เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40002 
2สำขำวชิำวศิวกรรมเกษตร คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัขอนแก่น 123 ม.16 ต.ในเมอืง อ.

เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40002 
3สำขำวชิำวศิวกรรมคอมพวิเตอร์และกำรสื่อสำร คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรมศำสตร์ 

มหำวทิยำลัยรำชภฏัอุดรธำนี 234 ม.12 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืงอุดรธำนี จ.อุดรธำนี 4100 
4สำขำวชิำวศิวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัอุดรธำนี 

234 ม.12 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืงอุดรธำนี จ.อุดรธำนี 4100 
5ศูนย์วจิยัเครื่องจกัรกลเกษตรและเทคโนโลยหีลงักำรเกบ็เกี่ยว มหำวทิยำลยัขอนแก่น 123 ม.16 

ต.ในเมอืง อ.เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40002 

E-mail: santita.s@kkumail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำปัจจัยข้อมูลกิจกรรมที่ส่งผลต่อกำรปล่อยคำร์บอน 

พฒันำแพลตฟอร์มดิจิทัลเก็บและค ำนวณค่ำกำรปล่อยคำร์บอนจำกกระบวนกำรเพำะปลูกมัน

ส ำปะหลงัและอ้อยจนถึงหน้ำโรงงำน (Cradle-to-Gate) ตำมมำตรฐำน ISO 14067 กำรรบัรองจำก

องค์กำรบรหิำรจดักำรก๊ำซเรอืนกระจก (อบก.) และประเมนิควำมพงึพอใจของผูใ้ชง้ำน ด ำเนินกำร

ในพื้นที่ภำคตะวนัออกเฉียงเหนือร่วมกับโรงงำนน ำร่องและเกษตรกรกลุ่มตัวอย่ำงรวม 100 รำย 

เครื่องมอืที่พฒันำขึน้เป็นเวบ็แอปพลเิคชนัแบบตอบสนอง (Responsive Web-based Application) 

ด้วยสถำปัตยกรรม MVC (Yii Framework) และฐำนข้อมูล MySQL อ้ำงอิงสมกำรค ำนวณตำม

มำตรฐำน IPCC และ Emission Factors จำกองค์กำรบรหิำรจดักำรก๊ำซเรือนกระจก (อบก.)   ผล

กำรศกึษำพบว่ำ ปัจจัยกจิกรรมหลักในภำคเพำะปลูกคอืปรมิำณกำรใช้ปุ๋ ยเคม ีไนโตรเจน และกำร

เผำเศษวสัดุเหลือใช้ ขณะที่ภำคโลจิสติกส์ขึ้นอยู่กับระยะทำงขนส่งจริง น ้ำหนักบรรทุก และ

ระยะเวลำติดเครื่องยนต์รอควิหน้ำโรงงำน แพลตฟอร์มที่พฒันำขึน้สำมำรถรวบรวมข้อมูลปฐมภูม ิ

บนัทกึกจิกรรมแบบเรยีลไทม์ และประมวลผลค่ำกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกออกมำในรูปของมวล

ก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์เทยีบเท่ำได้อย่ำงแม่นย ำ ผลกำรประเมินควำมพงึพอใจของผู้ใช้งำนตำม

เกณฑ์ ISO/IEC 25010 ในด้ำนควำมง่ำยต่อกำรใช้งำนและประโยชน์เชิงปฏิบัติงำนจริง อยู่ใน
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ระดับสูง นวตักรรมน้ีช่วยลดช่องว่ำงทำงเทคโนโลยแีละกำรจดักำรข้อมูล สนับสนุนผูป้ระกอบกำร

ในกำรรบัรองเครื่องหมำยคำร์บอนฟุตพริ้นท์ ยกระดับขีดควำมสำมำรถกำรแข่งขนัสู่เศรษฐกิจ

คำร์บอนต ่ำอย่ำงยัง่ยนื 

ค าส าคญั: คำรบ์อนฟุตพริ้นท์ของผลติภณัฑ์, มนัส ำปะหลงัและอ้อย, แพลตฟอร์มดจิทิลั, โลจิ

สตกิส์ขำเขำ้, ขอ้มูลกจิกรรม 
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ID32 การศกึษาการพฒันาต้นแบบระบบจ าลองคลงัสินค้าอตัโนมติัเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพ

การจดัเกบ็และเบิกจ่ายสินค้า 

กวพีงษ์ หงษ์ทอง1 คมสนั ตนัตชิูเกยีรติ1 วรีพล แก้วก่ำ1 อดศิกัดิ ์บุตรวงษ์1 ธวชัชยั สลีำโส1 

อภชิำต ิศรชีำติ1 นครนิทร์ แสนค ำ2 และวุฒพิงศ์ ทองแหว้2,* 
1สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัอุดรธำนี 

234 ม.12 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืงอุดรธำนี จ.อุดรธำนี 41000 
2นักศกึษำระดบัปรญิญำโท สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัขอนแก่น 

123 ม.16 ต.ในเมอืง อ.เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40002 

E-mail: wthonghaeo@gmail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวิจยัน้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อออกแบบและพฒันำชุดจ ำลองระบบจัดเกบ็สินค้ำอัตโนมตัิ

เพื่อเพิม่ประสทิธภิำพในกำรจดัเกบ็และเบกิจ่ำยสนิคำ้ โดยชุดจ ำลองประกอบด้วยส่วนส ำคญั ได้แก่ 

ชัน้วำงสนิค้ำ ชุดมอเตอร์ก ำลงั และชุดควบคุม ซึ่งท ำงำนร่วมกนัผ่ำนระบบควบคุมอัตโนมตัิ กำร

ทดลองแบ่งรูปแบบกำรท ำงำนออกเป็น 2 รูปแบบ คอื กำรควบคุมด้วยมอื (Manual Control) และ

กำรท ำงำนแบบแยกสีอัตโนมตัิ (Automation) พร้อมก ำหนดค่ำดีเลย์เวลำในกำรท ำงำน 4 ระดับ 

ได้แก่ ไม่มีดีเลย์เวลำ(0.0 วินำที), ดีเลย์ 0.3 วินำที, ดีเลย์ 0.6 วินำที และดีเลย์ 1.0 วินำที เพื่อ

ศกึษำผลต่อประสิทธิภำพของระบบผลกำรทดลองพบว่ำ ต ำแหน่งจัดเก็บที่ใช้เวลำในกำรท ำงำน

น้อยที่สุดคือช่อง [1,1] และใชเ้วลำมำกที่สุดคอืช่อง [5,4] เน่ืองจำกควำมแตกต่ำงของระยะทำงกำร

เคลื่อนที่ของระบบ ด้ำนควำมแม่นย ำพบว่ำระบบ Manual มคีวำมผิดพลำดทัง้หมด 18 ครัง้ จำก

กำรทดลอง 600 ครัง้ คดิเป็นควำมแม่นย ำร้อยละ 97 ขณะที่ระบบ Automation มีควำมผิดพลำด

เพยีง 6 ครัง้ จำกกำรทดลอง 600 ครัง้ หรอืคดิเป็นควำมแม่นย ำร้อยละ 99 นอกจำกน้ีระยะเวลำใน

กำรท ำงำนมีแนวโน้มเพิ่มขึ้นตำมค่ำดีเลย์ที่ก ำหนด โดยระบบ Automation สำมำรถท ำงำนได้

รวดเรว็กว่ำ Manual ทัง้ในกระบวนกำรรบัสนิคำ้ (Input) และเบกิจ่ำยสนิคำ้ (Output)  

ค าส าคญั: ระบบคลงัสนิคำ้อตัโนมตั,ิ กำรจดัเกบ็สนิคำ้, กำรจดักำรคลงัสนิคำ้, ระบบอตัโนมตั ิ
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ID33 การออกแบบและสร้างระบบให้อาหารปลาอตัโนมติัแบบทุนลอยน ้าด้วยพลงังาน

แสงอาทิตยส์ าหรบัการเพาะเล้ียงสตัวน์ ้า 

วรีพล แก้วก่ำ1 กวพีงษ์ หงษ์ทอง1 คมสนั ตนัตชิเูกยีรติ1 อดศิกัดิ ์บุตรวงษ์1 ธวชัชยั สลีำโส1 

อภชิำต ิศรชีำติ1 นครนิทร์ แสนค ำ2 และวุฒพิงศ์ ทองแหว้2,* 
1สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยแีละวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัรำชภฏัอุดรธำนี 

234 ม.12 ต.สำมพรำ้ว อ.เมอืงอุดรธำนี จ.อุดรธำนี 41000 
2นักศกึษำระดบัปรญิญำโท สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัขอนแก่น 

123 ม.16 ต.ในเมอืง อ.เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40002 

E-mail: wthonghaeo@gmail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อออกแบบและพฒันำเครื่องให้อำหำรปลำอัตโนมตั ิเพื่อลด

กำรใชแ้รงงำนและระยะเวลำในกำรใหอ้ำหำรในภำคเกษตรกรรม โดยระบบถูกออกแบบใหส้ำมำรถ

กระจำยอำหำรปลำได้อย่ำงต่อเน่ืองและมปีระสทิธภิำพ เพื่อแก้ปัญหำกำรใหอ้ำหำรแบบดัง้เดมิที่ยงั

พึง่พำแรงงำนคน ส่งผลให้เกิดควำมไม่สะดวก ควำมไม่สม ่ำเสมอของปริมำณอำหำร และต้นทุน

กำรด ำเนินงำนที่สูงขึ้น กำรทดลองได้ศกึษำประสิทธภิำพของเครื่องให้อำหำรปลำโดยใชห้วัอำหำร

ปลำ 3 ชนิด ได้แก่ ขนำดเล็ก ขนำดกลำง และขนำดใหญ่ ภำยใต้ควำมเรว็รอบของชุดขบัเคลื่อน 3 

ระดบั คอื 500, 1000 และ 1400 รอบต่อนำท ีโดยประเมนิจำกระยะกำรพ่น พื้นที่กำรกระจำย เวลำ

ในกำรให้อำหำร ปริมำณอำหำรที่สูญเสีย และประสิทธิภำพกำรท ำงำนของระบบ ผลกำรทดลอง

พบว่ำ หัวอำหำรปลำชนิดกลำงให้ผลกำรท ำงำนดีที่สุด โดยสำมำรถกระจำยอำหำรได้อย่ำง

สม ่ำเสมอ ใชเ้วลำในกำรท ำงำนน้อย และมปีระสทิธภิำพสูงเมื่อเปรยีบเทยีบกบัหวัอำหำรชนิดอืน่ ที่

ควำมเร็วรอบ 1400 รอบต่อนำที หวัอำหำรชนิดกลำงใช้เวลำในกำรให้อำหำรเพียง 2 นำที 27 

วนิำทีต่ออำหำร 1 กิโลกรมั ขณะที่หวัอำหำรชนิดใหญ่ไม่สำมำรถท ำงำนได้อย่ำงมีประสิทธิภำพ

เน่ืองจำกอำหำรไม่สำมำรถพ่นออกจำกระบบได้ นอกจำกน้ีพบว่ำควำมเร็วรอบส่งผลโดยตรงต่อ

กำรกระจำยตวัของอำหำรและประสทิธภิำพของเครื่อง จำกผลกำรศกึษำ สรุปได้ว่ำเครื่องใหอ้ำหำร

ปลำอัตโนมตัิสำมำรถช่วยลดแรงงำน ลดเวลำในกำรปฏิบัติงำน และเพิ่มประสิทธิภำพในกำรให้

อำหำรปลำได้จรงิ อกีทัง้ยงัสำมำรถพฒันำต่อยอดเพื่อประยุกต์ใชใ้นระบบเกษตรอจัฉรยิะและงำน

วศิวกรรมเกษตรในอนำคต 

ค าส าคญั: เครื่องใหอ้ำหำรปลำอตัโนมตั,ิ กำรใหอ้ำหำรปลำ, วศิวกรรมเกษตร, ระบบอตัโนมตั,ิ 

เกษตรอจัฉรยิะ 
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ID34 การศกึษาความสามารถและประสิทธิภาพการกลัน่น ้ามนัหอมระเหยจาก

เคร่ืองต้นแบบ โดยใช้ใบยูคาลิปตสั 

นครนิทร์ แสนค ำ1,2 และ วุฒพิงศ์ ทองแหว้1,2 

คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40000 ประเทศไทย1 

E-mail: Nakarin.sae@kkumail.com 

ศูนย์วจิยัเครื่องจกัรกลเกษตร และวทิยำกำรหลงักำรเกบ็เกี่ยว มหำวทิยำลยัขอนแก่น ที่ตัง้ : 123 

หมู่ 6 ถนนมติรภำพ ต.ในเมอืง อ.เมอืงขอนแก่น จ.ขอนแก่น 40000 ประเทศไทย2 

E-mail: Nakarin.sae@kkumail.com 

บทคดัย่อ 

กำรศกึษำน้ีเป็นส่วนหน่ึงของโครงกำรสหกจิศกึษำ มวีตัถุประสงค์เพื่อศกึษำและทดสอบ

กระบวนกำรสกดัน ้ำมนัหอมระเหยจำกพืช โดยใชเ้ครื่องต้นแบบส ำหรบักำรกลัน่น ้ำมนัหอมระเหย 

พร้อมทัง้ศึกษำปัจจัยที่มีผลต่อปริมำณน ้ำมันหอมระเหยที่ได้ และประสิทธิภำพกำรท ำงำนของ

เครื่องจกัร ตวัอย่ำงที่ใชใ้นกำรศกึษำ ได้แก่ ใบยูคำลปิตสั ซึ่งน ำมำทดลองภำยใต้เงื่อนไขที่แตกต่ำง

กนั เช่น ขนำดของวตัถุดิบและปรมิำณวตัถุดิบที่ใช ้ผลกำรศึกษำพบว่ำ ขนำดของวตัถุดิบมผีลต่อ

ปริมำณน ้ำมนัหอมระเหยที่สกดัได้ โดยวตัถุดิบที่ผ่ำนกำรลดขนำดสำมำรถให้ปรมิำณน ้ำมนัหอม

ระเหยมำกกว่ำวตัถุดบิที่ไม่ผ่ำนกำรลดขนำดอย่ำงชดัเจน นอกจำกน้ี ยงัพบขอ้จ ำกดัของระบบ เช่น 

ประสิทธภิำพของคูลลิ่งทำวเวอร์ที่ไม่สำมำรถลดอุณหภูมิได้เพียงพอ และกำรรัว่ซึมของระบบท่อ 

ซึ่งส่งผลต่อประสิทธิภำพของกระบวนกำรสกัด สรุปได้ว่ำ กำรปรบัปรุงขนำดของวตัถุดบิ รวมทัง้

เพิม่ประสทิธภิำพของระบบควบแน่นและโครงสร้ำงของเครื่องจกัร จะช่วยเพิม่ประสทิธภิำพในกำร

ผลติน ้ำมนัหอมระเหยได้ดยีิง่ขึน้ 

ค าส าคญั: กำรสกดัน ้ำมนัหอมระเหย, กำรกลัน่ด้วยไอน ้ำ, ใบยูคำลปิตสั, น ้ำมนัหอมระเหยจำกใบ

ยูคำลปิตสั 

mailto:Nakarin.sae@kkumail.com
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ID35 การผลิตน ้าตาลรีดิวซ์จากการย่อยเปลือกสบัปะรดด้วยกรดซลัฟิวริกและน ้าส้มควนั

ไม้ 

พุทธพร แสงเทยีน1 ณัฐยำ พูนสุวรรณ1 ไท แสงเทยีน1 อุไรวรรณ ชูกลิน่1 ภทัรำวรนิทร์ วรโชติ1 ปิ

ยะวตัร ป้องญำติ1 และ กวนิ แสงเทยีน2 

คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี อุบลรำชธำนี 34190 ประเทศไทย1 

E-mail: aomputt@gmail.com 

โรงเรยีนนำรนุีกูล อุบลรำชธำนี 34190 ประเทศไทย2 

E-mail: puttaporn.s@ubu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำกำรผลิตน ้ำตำลรดีิวซ์จำกกำรย่อยเปลือกสบัปะรด

ด้วยกรดซัลฟิวรกิและน ้ำสม้ควนัไม้ภำยใต้สภำวะที่หลำกหลำย โดยกำรย่อยเปลอืกสบัปะรดที่ไม่

ปรบัสภำพเพื่อด้วยกรดซัลฟิวริกเข้มข้น 0.025 , 0.05, 0.1, 0.5 และ 1.0 โมลำร์ ที่อุณหภูมิห้อง

(30±5), 50, 70 และ 90 องศำเซลเซียส ตำมล ำดับ พบว่ำสภำวะที่เหมำะสมที่สุดนั้นคือควำม

เขม้ขน้ของกรดซลัฟิวริกที่ 1.0 โมลำร์ อุณหภูม ิ90 องศำเซลเซยีส  โดยสำมำรถผลติน ้ำตำลรดีวิซ์

ได้สูงสุดเป็น 20.594 กรมั/ลติร ที่เวลำ 5 ชัว่โมง ส่วนกำรศกึษำกำรย่อยเปลอืกสบัปะรดที่ไม่ปรบั

สภำพด้วยสำรผสมของน ้ำส้มควนัไม้และกรดซัลฟิวริกเข้มข้น 1.0 โมลำร์ โดยใช้อัตรำส่วนของ

น ้ำสม้ควนัไม ้: กรดซลัฟิวรกิ ที่ 10:0, 8:2, 6:4, 4:6, 2:8 และ 0:10 (โดยปรมิำตร) ที่อุณหภูมิ 90 

องศำเซลเซียส เป็นเวลำ 8 ชัว่โมง พบว่ำสภำวะที่เหมำะสมที่สุดคือที่อัตรำส่วนน ้ำส้มควนัไม้ต่อ

กรดซลัฟิวรกิคอื 6:4 สำมำรถผลติน ้ำตำลรดีวิซ์ได้สูงสุด เป็น 11.303 กรมั/ลติร อุณหภูม ิ90 องศำ

เซลเซยีส ที่เวลำ 3 ชัว่โมง และผลกำรศกึษำสภำวะที่เหมำะสมที่สุดของกำรย่อยเปลอืกสบัปะรดที่

ผ่ำนกำรปรบัสภำพด้วยสำรผสมของน ้ำส้มควนัไม้และกรดซลัฟิวริกเขม้ข้น 1.0 โมลำร์ ที่อัตรำส่วน

น ้ำสม้ควนัไมต้่อกรดซลัฟิวริกคือ 10:0 สำมำรถผลติน ้ำตำลรดีิวซ์ได้สูงสุด เป็น 25.540 กรมั/ลิตร 

อุณหภูม ิ90 องศำเซลเซยีส ที่เวลำ 7 ชัว่โมง  

ค าส าคญั: กำรย่อย เปลอืกสบัปะรด น ้ำตำลรดีวิซ์ กรดซลัฟิวรกิ น ้ำสม้ควนัไม้ 
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ID36 การหาต าแหน่งจุดจอดแล้วจรคารบ์อนต า่ด้วยรถรบั-ส่งไฟฟ้าพลงังานแสงอาทิตย:์ 

กรณีศึกษา เทศกาลไหลเรือไฟ จงัหวดันครพนม 

กฤชณัท รวมบุญ1 และ กำนต์ มูลศรี2  
1คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 

E-mail: kitchanut.r@npu.ac.th 
2คณะบรหิำรธุรกจิและกำรบญัช ีมหำวทิยำลยัขอนแก่น 40002 ประเทศไทย 

E-mail: karnmo@kku.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรจดัเทศกำลไหลเรือไฟจังหวดันครพนมจ ำเป็นต้องปิดถนนรมิแม่น ้ำโขงประมำณ 2 

กโิลเมตร และอำศยัระบบจุดจอดแล้วจร (Park-and-Ride: P&R) พรอ้มรถรบั-ส่งเครื่องยนต์ดีเซล

แบบหลำยเที่ยว (Multi-trip Shuttle) ซึ่งก่อใหเ้กิดกำรปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ในปรมิำณสูง 

งำนวิจัย น้ีน ำเสนอตัวแบบก ำหนดกำรเชิง เส้นจ ำนวนเต็ มผสม (Mixed-Integer Linear 

Programming: MILP) เพื่อมุ่งลดกำรปล่อย CO₂ โดยตัดสินใจร่วมกนัใน 4 มติ ิได้แก่ กำรเปิดจุด
จอด กำรจัดสรรนักท่องเที่ยว จ ำนวนรถรับ -ส่ง และกำรเปลี่ยนมำใช้รถยนต์ไฟฟ้ำที่ชำร์จด้วย

พลังงำนแสงอำทติย์ (Solar-powered EV) ซึ่งไม่มกีำรปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกจำกกำรด ำเนินงำน 

(operational emissions) กรณีศึกษำประกอบด้วยจุดจอด 15 แห่ง และจุดต้นทำง 3 แห่ง โดยใช้

ข้อมูลระยะทำงและเวลำเดินทำงจริงจำก Google Directions API ผลกำรหำค ำตอบที่เหมำะสม

ที่สุดพบว่ำ ควรเปิดจุดจอด 3 แห่ง และเปลี่ยนเป็นรถ Solar-powered EV ทัง้ 3 จุด ใช้รถรบั-ส่ง

จ ำนวน 30 คนั ท ำให้มีกำรปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์ 4,956.8  kg CO₂ ลดลงร้อยละ 13.2 
เมื่อเทียบกบักรณีที่นักท่องเที่ยวขบัรถเขำ้สู่พื้นที่จดังำนโดยตรง ข้อคน้พบเชงินโยบำยที่ส ำคญัคือ 

ห ำก ไม่มี ก ำร เป ลี่ ย นมำใช้ รถ  Solar-powered EV ระบ บ จุด จอดแ ล้ วจรจะป ล่อ ยก๊ ำซ

คำร์บอนไดออกไซด์สูงกว่ำกำรขบัรถเข้ำสู่พื้นที่จดังำนถึงรอ้ยละ 16.4 ซึ่งสะท้อนให้เห็นว่ำกำรใช้

พลงังำนหมุนเวยีนเป็นเงื่อนไขส ำคญัที่ท ำใหร้ะบบจุดจอดแล้วจรเป็นมติรต่อสิง่แวดล้อม 

ค าส าคัญ: จุดจอดแล้วจรคำร์บอนต ่ำ, รถรับ-ส่งไฟฟ้ำพลังงำนแสงอำทิตย์, กำรลดกำรปล่อย

คำร์บอน, กำรก ำหนดกำรเชงิเสน้จ ำนวนเต็มผสม, พลงังำนหมุนเวยีน, เทศกำลไหลเรอืไฟ 

 

mailto:karnmo@kku.ac.th
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ID37 แบบจ าลองการโปรแกรมเชิงเส้นจ านวนเต็มผสมแบบหลายวตัถปุระสงค์ส าหรบัการ

วางแผนโซ่อุปทานเชื้อเพลิงชีวมวลอดัเมด็ 

ธรีพล อุปชำบำล1และกำนต์ มูลศรี2 
1คณะวศิวกรรมศำสตร์ ภำควชิำวศิวกรรมอุตสำหกำร มหำวทิยำลยัขอนแก่น 40002 ประเทศไทย 

E-mail: teerup@kku.ac.th 
2คณะบรหิำรธุรกจิและกำรบญัช ีมหำวทิยำลยัขอนแก่น 40002 ประเทศไทย 

E-mail: karnmo@kku.ac.th 

บทคดัย่อ 

บทควำมน้ีพฒันำแบบจ ำลองกำรโปรแกรมเชิงเส้นจ ำนวนเต็มผสม (MILP) แบบหลำย

วตัถุประสงค์ ส ำหรบักำรวำงแผนโซ่อุปทำนเชื้อเพลิงชวีมวลอดัเมด็จำกชำนอ้อย ใบและยอดอ้อย 

และฟำงข้ำวในบริบท ประเทศไทย โดยลดทัง้ต้นทุนรวมและกำรปล่อย CO₂e สุทธิ แบบจ ำลอง

ผนวกกำรเสื่อมสภำพของวตัถุดิบใน คลัง ตัวแปรไบนำรคีวบคุมกำรเปิดกำรจัดหำตำมฤดูกำล 

ข้อจ ำกัดสัดส่วนผสมและค่ำควำมร้อนขัน้ต ่ ำตำม ISO 17225 และใช้วิธี ε-constraint สร้ำง

ขอบเขตพำเรโต แก้ปัญหำด้วย Gurobi ผลกำรแก้ปัญหำกรณีพื้นฐำนให ้ต้นทุนรวม 30.2 ล้ำนบำท

ต่อปีและกำรปล่อย CO₂e สุทธิ −1.41 ล้าน kg CO₂e กำรกวำด ε ชี้ว่ำกำรบีบกำร ปล่อยสู่

ระดับต ่ำสุด −1.79 ล้าน kg CO₂e ท ำให้ต้นทุนเพิม่ขึ้นรำว 31% โดยมีจุดประนีประนอม (knee 

point) ที่ให้ทัง้ต้นทุนและกำรขำดมอบต ่ำ และกำรวิเครำะห์ควำมไวชี้ว่ำต้นทุนจัดหำ -ขนส่งเป็น

ปัจจัยที่มี อิทธิพลสูงสุด ค ำส ำคญั (KEYWORDS): โซ่อุปทำนชีวมวล, เชื้อเพลิงอัดเม็ด, MILP, 

กำรหำค่ำเหมำะที่สุดแบบหลำย วตัถุประสงค์, ε-constraint, กำรลดกำรปล่อยคำร์บอน 
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ID38 ผลของคารบ์อกซีเมทิลเซลลูโลสและซูโครสต่อคุณสมบติัทางเคมีและกายภาพของ

ใบเตยเข้มข้น 

เมวกิำ ไชยโวหำร1 วนิชยำ โรมรำช1 และ องัคณำ จนัทรพลพนัธ์1* 

คณะเทคโนโลย ีมหำวทิยำลัยมหำสำรคำม 44000 ประเทศไทย1 E-mail: 

angkana.c@msu.ac.th* 

บทคดัย่อ 

ศกึษำกำรน ำคำร์บอกซเีมทลิเซลลูโลส (Carboxy methylcellulose; CMC) และซูโครสมำ

ใชใ้นกำรช่วยลดค่ำ กิจกรรมของนํ้ำ (Aw) ของใบเตยเข้มข้นที่ใหค้วำมร้อนในระดบัพำสเจอร์ไรซ์ 

และผลของอัตรำส่วนของ CMC และซูโครสต่อคุณสมบัตทิำงเคม ีและกำยภำพของใบเตยเขม้ข้น 

พบว่ำกำรเตมิ CMC ต่อซูโครสในอตัรำส่วน 0.1:160, 0.3:140 และ 0.3:160 สำมำรถลด Aw ของ

ใบเตยเข้มข้นใหม้ีค่ำน้อยกว่ำหรือเท่ำกบั 0.85 อตัรำส่วนของ CMC ต่อซูโครสที่แตกต่ำงกันมีผล

ต่อปริมำณคลอโรฟิลล์ ค่ำสี L*, a*, b*, Hue, Chroma และ ΔE ของใบเตยเข้มข้น (p≤0.05) 

ใบเตยเข้มขน้ที่ผลิตโดยใช้อตัรำส่วนของ CMC ต่อซูโครสเป็น 0.3:140 ให ้ปรมิำณคลอโรฟิลล์สูง

กว่ำใบเตยเข้มข้นที่ผลิตโดยใช้อัตรำส่วนของ CMC ต่อซูโครสเป็น 0.1:160 และ 0.3:160 

(p≤0.05) อตัรำส่วนของ CMC ต่อซูโครสที่แตกต่ำงกันไม่มผีลต่อคุณลักษณะทำงประสำทสมัผสั

ด้ำนสี กลิ่น รสชำติ และควำมชอบโดยรวมของสงัขยำที่ผลติจำกใบเตยเข้มข้นเหล่ำน้ี (p>0.05) 

ศกึษำอำยุกำรเกบ็รกัษำ ใบเตยเขม้ขน้ที่ผลติโดยใชอ้ตัรำส่วนของ CMC ต่อซูโครสเป็น 0.3:140 ที่

อุณหภูม ิ4°C เป็นเวลำ 0, 7, และ 15 วนั พบว่ำเมื่อเวลำในกำรเกบ็รกัษำเพิม่ขึน้ส่งผลใหป้รมิำณ

คลอโรฟิลล์ และค่ำ Hue ลดลง (p≤0.05)  

ค าส าคญั: ค่ำกจิกรรมของนํ้ำ คลอโรฟิลล์ เตยหอม อำหำรในภำชนะบรรจุที่ปิดสนิท 
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ID39 การเพ่ิมมูลค่าขยะถงุวิบวบัเพ่ือผลิตอิฐบลอ็กปูพ้ืนในโรงเรียนตามแนวคิดเศรษฐกิจ

หมุนเวียน 

ปวณีำ ลมิปิทปีรำกำร1*, สง่ำ ทบัทมิหนิ2, จนัทรำ ธนะวฒันำวงศ์3 และ กนกพร เชงิรมัย์4 

วทิยำลยัแพทยศำสตร์และกำรสำธำรณสุข มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี 34190 ประเทศไทย1,2,4 

*E-mail: pawena.l@ubu.ac.th 

คณะรฐัศำสตร์ มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี, ประเทศไทย3 

E-mail: chantha.t@ubu.ac.th 

บทคดัย่อ 

ปัญหำขยะพลำสติกประเภทถุงวิบวบัหรือบรรจุภัณฑ์พลำสติกหลำยชัน้ (Multi-layer 

Plastic: MLP) เป็นปัญหำสิ่งแวดล้อมที่ส ำคญั เน่ืองจำกย่อยสลำยได้ยำกและมีข้อจ ำกัดในกำรรี

ไซเคิล ส่งผลให้ขยะส่วนใหญ่ถูกก ำจัดด้วยกำรเผำหรือกำรฝังกลบ ซึ่งก่อให้เกิดผลกระทบต่อ

สิง่แวดล้อมและสุขภำพ กำรวจิยัครัง้น้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อเพิม่มูลค่ำขยะถุงวบิวบัในโรงเรยีน โดยใช้

เป็นวสัดุทดแทนบำงส่วนในกำรผลิตอิฐบล็อกปูพื้นตำมแนวคิดเศรษฐกิจหมุนเวียน กำรวิจัยใช้

ระเบยีบวิธวีิจยัเชิงปฏบิัติกำรแบบมสี่วนร่วม (Participatory Action Research: PAR) ด ำเนินกำร

ในโรงเรยีนต้นแบบ 2 แห่ง ได้แก่ โรงเรียนพชิยัศกึษำและโรงเรยีนบ้ำนสว่ำงโนนทอง อ ำเภอเดช

อุดม จงัหวดัอุบลรำชธำนี กระบวนกำรวจิยัประกอบด้วยกำรส ำรวจสถำนกำรณ์และปรมิำณขยะถุง

วบิวบั กำรออกแบบกจิกรรมร่วมกบัโรงเรยีนและชุมชน กำรอบรมเชงิปฏบิตักิำรผลติอฐิบลอ็กปูพื้น 

และกำรตดิตำมกำรน ำผลติภณัฑ์ไปใชป้ระโยชน์ภำยในโรงเรยีน 

ผลกำรศึกษำพบว่ำ โรงเรียนทัง้สองแห่งสำมำรถรวบรวมขยะถุงวิบวบัได้รวม 44.5 

กโิลกรมั ซึ่งช่วยลดกำรก ำจัดขยะด้วยกำรเผำภำยในโรงเรียน และน ำขยะดังกล่ำวมำใช้เป็นวสัดุ

ทดแทนทรำยบำงส่วนในกำรผลติอฐิบลอ็กปูพื้น โดยกำรผลติ 1 รอบใชถุ้งวบิวบัที่ตัดแล้วจ ำนวน 2 

กโิลกรมั สำมำรถผลติอฐิบลอ็กปูพื้นได้ 32 ก้อน เพื่อน ำไปปูพื้นที่ทำงเดนิและสนำมเดก็เล่นภำยใน

โรงเรียน กระบวนกำรวิจัยมีนักเรียนเข้ำร่วมกิจกรรมจ ำนวน 216 คน ประกอบด้วยนักเรียน

โรงเรยีนพชิยัศกึษำ 82 คน และโรงเรยีนบ้ำนสว่ำงโนนทอง 134 คน โดยนักเรยีนมสี่วนร่วมในกำร

คดัแยก ล้ำง ตำกแห้ง และตัดถุงวิบวบัให้เป็นชิ้นเล็กเพื่อเตรียมวสัดุ ขณะที่นักเรียนระดับชัน้

ประถมศกึษำปีที่ 5–6 จ ำนวนประมำณ 20 คน เข้ำร่วมกำรผสมวสัดุ กำรขึ้นรูปอิฐบลอ็ก และกำร

ตกแต่งผลิตภณัฑ์ กระบวนกำรดงักล่ำวช่วยเพิม่มูลค่ำใหก้ับขยะถุงวิบวบั ลดกำรเผำขยะ ส่งเสริม

กำรใชท้รพัยำกรอย่ำงคุ้มค่ำตำมแนวคิดเศรษฐกิจหมุนเวยีน และสร้ำงกำรเรยีนรู้ด้ำนสิง่แวดล้อม

ผ่ำนกำรลงมือปฏิบตัิจรงิ อนัน ำไปสู่กำรสรำ้งจติส ำนึกและพฤตกิรรมกำรจดักำรขยะอย่ำงยัง่ยืนใน

โรงเรยีน 
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ค าส าคญั: กำรจดักำรขยะ เศรษฐกจิหมุนเวยีน ขยะถุงวบิวบั อฐิบลอ็กปพูื้น 
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ID40 การย่อยสลายใบมะม่วงดว้ยน ้าเสียและเศษอาหาร 

ศรำวุธ ไผ่แก้ว 

คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 

E-mail: sarawoot@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อพฒันำนวตักรรมสเีขียวระดบัครวัเรอืนในกำรจดักำรเศษใบ

มะม่วงด้วยน ้ำ เสยีและขยะอินทรย์ีแบบแยกส่วนเพื่อกำรเกษตรยัง่ยืน ระบบประกอบด้วย 3 ส่วน

หลกั ได้แก่ (1) ถังพลำสตกิ กึ่งปิดขนำด 200 ลติร เจำะรูพรุนส่วนครึง่ล่ำงเพื่อรบัเศษอำหำร (ขำ้ว

รอ้ยละ 70 และผลไม้รอ้ยละ 30 ปรมิำณ 350 กรมั/วนั) ร่วมกับน ้ำจำกกำรท ำอำหำร น ้ำล้ำงจำน 

และเศษใบมะม่วงซึ่งเป็นหวัใจหลกัในกำรหมกัย่อย สลำย โดยใหน้ ้ำปุ๋ ยหมกัค่อยๆ ซมึออกสู่ใต้ดิน

อย่ำงช้ำๆ และไม่รวมน ้ำซักผ้ำในถังน้ี (2) หลุมซึมดินขนำด 50×50×50 เซนติเมตร รองก้นด้วย

กรวดเพื่อรบัน ้ำซักผ้ำทิ้งน ้ำสุดท้ำยปริมำณ 20 ลิตร/วัน และ (3) ท่อพีวีซี ระบำยน ้ำล้นเชื่อม

ระหว่ำงถังหมกัและหลุมซมึ โดยมตี้นกล้วยปลูกอยู่บรเิวณใกล้เคียงขอบหลุมเพื่อท ำหน้ำที่ดูด ซับ

น ้ำและสำรอำหำร จำกกำรศึกษำตลอดระยะเวลำ 16 สปัดำห์ พบว่ำระบบแยกสองหลุมสำมำรถ

แก้ปัญหำดินอุดตันได้ อย่ำงมีประสิทธิภำพ ถังหมกั 200 ลิตรช่วยกักเก็บกำกตะกอนและไขมนั 

โดยสภำพแวดล้อมภำยในถังช่วยเร่ง กำรย่อยสลำยของเศษใบมะม่วงที่เป่ือยยำกให้กลำยเป็น

ฮวิมสัปุ๋ ยหมกั ช่วยสะเทินฤทธิก์รดแทนนินท ำให้น ้ำใน ระบบเป็นกลำง (ค่ำ pH 6.8) ยบัยัง้กลิ่น

เหม็น และลดค่ำวัดควำมสกปรกได้แก่ค่ำ BOD และ COD ก่อนซึมสู่ ดิน ขณะที่หลุมซึมดิน

สำมำรถรองรบัน ้ำซักผ้ำสุดท้ำยได้ดีโดยไม่มีปัญหำน ้ำเอ่อล้น ส ำหรบักำรปลูกต้นกล้วยใน ระดับ

พื้นดนิปกตโิดยไม่มีกำรปลูกยกสูงเพื่อหนีน ้ำนัน้ ไม่พบปัญหำรำกเน่ำจำกกำรขำดอำกำศเน่ืองจำก

ปรมิำณ น ้ำทิ้งที่เหมำะสม ระบบรำกของต้นกล้วยสำมำรถแผ่ขยำยมำดูดซับสำรอำหำรไนโตรเจน 

โพแทสเซียม และธำตุ อำหำรจำกใบมะม่วงหมัก รวมถึงฟอสฟอรสัจำกหลุมน ้ำซึมได้อย่ำง

ปลอดภัย ส่งผลให้ต้นกล้วยเจริญเติบโต สมบูรณ์และแตกหน่อได้ดี นวตักรรมน้ีสำมำรถน ำขยะ

อนิทรีย์และน ้ำทิ้งในครวัเรือนกลับมำหมุนเวียนใช้ ประโยชน์ได้ สอดคล้องกับแนวคิดเศรษฐกิจ

หมุนเวยีนและช่วยลดมลพษิในชุมชนอย่ำงยัง่ยนื 

ค าส าคญั: นวตักรรมสเีขยีว, ถงัหมกัเศษอำหำร, กำรย่อยสลำยใบมะม่วง, หลุมซมึดนิ 
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ID41 การศกึษากระบวนการข้ึนรปูอิฐบลอ็กช่องลมมวลเบาจากวสัดุเหลือใช้จากโรงไฟฟ้า

ชีวมวล 

นฤพนธ์ ภูจอมคำ1, พงษ์ฐกร ลครอนันท์1, ศุภกจิ เศกิศริิ2, อำมณิฑ์ หล้ำวงศ์2, ศวินุ เหล่ำบุตรสำ2, 

อนุวตัน์ ภำชนะวรรณ2, ปิยณัฐ โตอ่อน2, กมัปนำท ไชยเพชร2 และ รณชยั สงัหมื่นเมำ้2 
1นักศกึษำสำขำวศิวกรรมอุตสำหำกำร คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยอีุตสำหกรรม 

มหำวทิยำลัยกำฬสนิธ์ุ กำฬสนิธ์ุ 46000 
2คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยักำฬสนิธ์ุ กำฬสนิธ์ุ 46000 

E-mail: amin.la@ksu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำกระบวนกำรขึน้รูปอิฐบลอ็กช่องลมมวลเบำจำกวสัดุ

เหลือใช้จำกโรงไฟฟ้ำชีวมวล โดยมุ่งเน้นกำรน ำเถ้ำชีวมวลหรือเถ้ำแกลบมำใช้เป็นวสัดุทดแทน

บำงส่วนร่วมกับปูนซีเมนต์และทรำย เพื่อลดกำรใช้ปูนซเีมนต์ เพิม่มูลค่ำวสัดุเหลอืทิ้ง และพฒันำ

วสัดุก่อสรำ้งที่เป็นมิตรต่อสิ่งแวดล้อม งำนวิจัยด ำเนินกำรโดยออกแบบสูตรส่วนผสมจ ำนวน 13 

สูตร ซึ่งประกอบด้วยปูนซีเมนต์ ดินหรอืเถ้ำชีวมวล และทรำยในสดัส่วนที่แตกต่ำงกนั จำกนัน้น ำ

ส่วนผสมไปขึน้รูปเป็นอฐิบลอ็กช่องลม และทดสอบคุณสมบตัสิ ำคญั ได้แก่ ค่ำควำมหนำแน่น ก ำลงั

รบัแรงอัด และกำรดูดซึมน ้ำ ผลกำรทดลองพบว่ำ สูตรที่ 10 ซึ่งมสีดัส่วนปูนซีเมนต์ 0.65 ดนิหรือ

เถ้ำชีวมวล 0.175 และทรำย 0.175 ให้ค่ำควำมหนำแน่นต ่ำที่สุด เท่ำกับ 0.00116 แสดงถึง

ศกัยภำพในกำรพฒันำเป็นอฐิบล็อกมวลเบำ ส่วนสูตรที่ 12 ซึ่งมีสดัส่วนปูนซีเมนต์ 0.75 ดินหรือ

เถ้ำชวีมวล 0.125 และทรำย 0.125 ใหค้่ำก ำลงัรบัแรงอดัสูงที่สุด เท่ำกบั 319.17 กโิลกรมัต่อตำรำง

เซนตเิมตร ขณะที่สูตรที่ 1 และสูตรที่ 13 ให้ค่ำกำรดูดซึมน ้ำต ่ำที่สุด เท่ำกับ 2.70% ผลกำรวิจัย

แสดงให้เห็นว่ำสดัส่วนของวสัดุผสมมีผลโดยตรงต่อคุณสมบัตขิองอิฐบล็อกช่องลมมวลเบำ โดย

สูตรที่ 12 เหมำะส ำหรบักำรใช้งำนที่ต้องกำรควำมแข็งแรงสูง สูตรที่ 10 เหมำะส ำหรบังำนที่

ต้องกำรน ้ำหนักเบำ และสูตรที่ 13 มศีักยภำพในกำรพฒันำต่อยอดเน่ืองจำกมสีมดุลระหว่ำงก ำลัง

รบัแรงอัดและกำรดูดซึมน ้ำต ่ำ งำนวิจัยน้ีจึงสำมำรถใช้เป็นแนวทำงในกำรพฒันำวสัดุก่อสร้ำงสี

เขยีวจำกวสัดุเหลือใชจ้ำกโรงไฟฟ้ำชวีมวล และสนับสนุนกำรใชท้รพัยำกรอย่ำงคุม้ค่ำตำมแนวทำง

เศรษฐกจิหมุนเวยีน 

ค าส าคญั: กำรออกแบบกำรทดลองอตัรำส่วนผสม อฐิบลอ็กช่องลมมวลเบำ วสัดเุหลอืใชจ้ำก

โรงไฟฟ้ำชวีมวล 
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ID42 อิทธิพลของพารามิเตอรก์ารตดัเฉือนต่อความหยาบผิวและพ้ืนผิวของ UHMWPE ใน

กระบวนการกดัด้วยเคร่ืองกดัซีเอน็ซีแนวตัง้ 

มงคล กำสวีงค์1 พงษ์วทิย์ ไชยเพชร2 วโิรจน์ ฉัตรเกษ2 สุรตัน์ วรรณศรี3,4 และ ไพศำล แก่นนำดี
2,3* 

วทิยำลยักำรบนิ กำรศกึษำ และวจิยันำนำชำต ิมหำวทิยำลัยนครพนม1 

E-mail: mongkol_kaseewong@npu.ac.th 

คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยันครพนม2 

E-mail: Wirot_ch@npu.ac.th 

สถำบนัสหสรรศำสตร ์มหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน นครรำชสมีำ3 

E-mail: surat.wn@rmuti.ac.th 

คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน นครรำชสมีำ4* 

E-mail: phaisan.ka@rmuti.ac.th* 

บทคดัย่อ 

ควำมหยำบผิวถือเป็นปัจจัยที่ส ำคญัเป็นอย่ำงมำกต่อคุณภำพและอำยุกำรใช้งำนของ

ชิ้นงำนที่ผลิตด้วยกระบวนกำรตัดเฉือนเน้ือโดยเครื่องกัดซีเอ็นซี อย่ำงไรก็ตำม พอลิเอทิลีนที่มี

โมเลกุลหนำแน่นสูงพเิศษ (Ultra-high molecular weight polyethylene; UHMWPE) เป็นวสัดุพอลิ

เมอร์ทำงวศิวกรรมที่มคีวำมเหนียวและควำมลื่นไหลตวัสูง ส่งผลใหก้ำรควบคุมคุณภำพผวิหลงัตัด

เฉือนท ำได้ยำก งำนวิจยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำอิทธิพลของพำรำมเิตอร์กำรตัดเฉือนต่อควำม

หยำบผวิและลกัษณะพื้นผวิของ UHMWPE U511 โดยทดลองด้วยเครื่องกดัซเีอน็ซแีนวตัง้ 3 แกน 

ภำยใต้เงื่อนไขที่ก ำหนด ได้แก่ ควำมเรว็รอบ 1,000 1,400 และ 1,800 รอบ/นำท ีอตัรำป้อน 50 , 

70 และ 90 มิลลิเมตร/นำที อัตรำป้อนลึก 1.5 มิลลิเมตร ตำมล ำดับ จำกนั้น ตรวจสอบลักษณะ

พื้นผวิและวดัควำมหยำบผวิของตวัอย่ำงที่ผ่ำนกระบวนกำรกดัปำดผิวละเอยีด ผลทดสอบแสดงให้

เหน็ว่ำ พำรำมเิตอร์ที่เหมำะสมในกำรกดัปำดผวิละเอยีด คอื ควำมเรว็รอบ 1,400 รอบ/นำท ีอตัรำ

ป้อน 70 มลิลเิมตร/นำที อัตรำป้อนลกึ 1.5 มิลลเิมตร ซึ่งมีค่ำควำมหยำบผิวเฉลี่ยต ่ำสุด 1.097  ± 

0.161 ไมโครเมตร นอกจำกน้ีพบว่ำกำรเพิ่มควำมเรว็รอบส่งใหเ้กิดควำมรอ้นสะสมบนผิวชิ้นงำน

ขึน้ท ำใหค้วำมเหนียวของวสัดุเพิม่สูงขึน้ตำมและก่อใหเ้กดิกำรเกำะตดิของเศษพอลเิมอร์ (Built up 

edge; EUE) บนพื้นผวิใหม่ ส่งผลใหเ้กดิลกัษณะเป็นคลื่นตำมทศิทำงกำรเดนิกดัและท ำใหคุ้ณภำพ

ผิวลดลง ผลกำรศึกษำน้ีแสดงให้เห็นว่ำกำรเลือกพำรำมิเตอร์กำรตัดเฉือนที่เหมำะสมมีบทบำท

ส ำคญัต่อกำรปรบัปรุงคุณภำพผวิของ UHMWPE ในกระบวนกำรกดัปำดผวิ 

ค าส าคญั: ควำมหยำบผวิ, ลกัษณะพื้นผวิ, UHMWPE, กำรกดัปำดผวิละเอยีด 
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ID43 รปูแบบการจดัการนวตักรรมการเรียนรู้ผ่านกระบวนการวิศวกรสงัคมเพ่ือการพฒันา

อย่างยัง่ยืน: กรณีศึกษาพ้ืนท่ีเรียนรู้คิดมีฟารม์ จงัหวดันครปฐม 

แพรภทัรำ เขยีวชะอุ่ม 

คณะมนุษยศำสตร์และสงัคมศำสตร์ มหำวทิยำลัยรำชภฏันครปฐม นครปฐม ประเทศไทย 

E-mail: praepattra@gmail.com 

บทคดัย่อ 

กำรวจิัยเชิงคุณภำพครัง้น้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อ (1) ศึกษำกำรจัดกำรนวตักรรมกำรเรียนรู้

ผ่ำนกระบวนกำรวศิวกรสงัคมของพื้นที่เรยีนรูค้ิดมีฟำร์ม จงัหวดันครปฐม (2) วเิครำะห์กลไกกำร

ขบัเคลื่อนกำรเรียนรูร้่วมกนัของนักศกึษำ อำจำรย์ และชุมชนผ่ำนกระบวนกำรวิศวกรสงัคม และ 

(3) พฒันำรูปแบบกำรจัดกำรนวตักรรมกำรเรียนรู้ผ่ำนกระบวนกำรวิศวกรสงัคมเพื่อกำรพฒันำ

อย่ำงยัง่ยืน โดยใช้กรอบแนวคิดจำกทฤษฎีกำรเรยีนรูจ้ำกประสบกำรณ์ แนวคิดชุมชนแห่งกำร

ปฏิบัติ กำรศึกษำเพื่อกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยืน และแนวคิดวิศวกรสงัคม เพื่ออธิบำยควำมสมัพันธ์

ระหว่ำงกำรเรียนรูเ้ชิงปฏบิัต ิกำรมสี่วนร่วม และกำรสรำ้งผลลพัธ์เชงิพื้นที่ ผู้ให้ขอ้มูลส ำคญัเลอืก

แบบเจำะจง จ ำนวน 15 คน ประกอบด้วย นักศึกษำ 7 คน อำจำรย์ 3 คน และกลุ่มแม่คำ้ในตลำด

คดิมฟีำร์ม 5 คน เกบ็รวบรวมขอ้มูลด้วยกำรสมัภำษณ์กึ่งโครงสรำ้ง กำรสงัเกตแบบมสี่วนร่วม และ

กำรวเิครำะห์เอกสำร วเิครำะห์ข้อมูลด้วยกำรวเิครำะห์เชงิเน้ือหำ และตรวจสอบควำมน่ำเชื่อถือ

ของขอ้มูลด้วยกำรตรวจสอบแบบสำมเสำ้ 

ผลกำรวิจัยพบว่ำ (1) กำรจัดกำรนวัตกรรมกำรเรียนรู้ของพื้นที่เรียนรู้คิดมีฟำร์มมี

ลักษณะเป็นกำรเรียนรู้เชิงพื้นที่ที่บูรณำกำรประสบกำรณ์จริง กำรมีส่วนร่วม และกำรสร้ำงองค์

ควำมรูร้่วมระหว่ำงมหำวทิยำลัยกับชุมชน (2) กลไกกำรขบัเคลื่อนกำรเรียนรู้ร่วมกันเกิดจำกกำร

ก ำหนดบทบำทร่วม กำรแลกเปลี่ยนองค์ควำมรู้ กำรสะท้อนผล และกำรสร้ำงคุณค่ำร่วมของ

นักศึกษำ อำจำรย์ และชุมชน และ (3) สำมำรถพฒันำรูปแบบ KIDMEE Model ประกอบด้วย 6 

องค์ประกอบ ได้แก่ K – Knowledge Co-creation กำรสร้ำงองค์ควำมรู้ร่วม , I – Innovation-

based Learning กำรจัดกำรเรยีนรูเ้ชิงนวตักรรม, D – Development through Participation กำร

พัฒ นำโดยกำรมีส่ วน ร่วม , M – Management of Learning Process กำรบ ริห ำรจัด กำร

กระบวนกำรเรยีนรู้, E – Experiential and Engagement Learning กำรเรยีนรู้จำกประสบกำรณ์

และกำรมีส่วนร่วม และ E – Empowerment for Sustainability กำรเสริมพลังเพื่อควำมยัง่ยืน 

KIDMEE Model เป็นรูปแบบกำรจัดกำรนวตักรรมกำรเรียนรู้ที่เชื่อมโยงมหำวิทยำลัยกับชุมชน

ผ่ำนกระบวนกำรวิศวกรสงัคม ก่อให้เกดิกำรสรำ้งองค์ควำมรูร้่วม กำรพฒันำสมรรถนะผูเ้รยีน และ

กำรขบัเคลื่อนกำรพฒันำอย่ำงยัง่ยนืในระดบัพื้นที่ 
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ค าส าคญั: กำรจดักำรนวตักรรมกำรเรยีนรู้, วิศวกรสงัคม, กำรพฒันำอย่ำงยัง่ยืน, กำรเรียนรู้เชิง

พื้นที่, คดิมฟีำร์ม 
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ID44 การศกึษาอิทธิพลของระยะพิทช์ครีบใบบิดต่อการเสริมการถ่ายเทความร้อนของ

เคร่ืองอุ่นอากาศพลงังานแสงอาทิตย:์ การศึกษาเชิงทดลองภายใต้แสงอาทิตยเ์ทียม 

โสภณ สนิสรำ้ง, นิตศิกัดิ ์หนูมำน้อย, ปฏวิตั ิวรำมติร, ชนวรี์ พรหมเอือ้ คณิต มำนะธุระ และ 

รตนัินท์ เหลอืมพล* 

สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคล

อสีำน 

744 ถ.สุรนำรำยณ์ ต.ในเมอืง อ.เมอืง จ.นครรำชสมีำ 30000 

E-mail: ratinun.lu@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

เครื่องอุ่นอำกำศพลังงำนแสงอำทิตย์ชนิดแผ่นเรียบเป็นอุปกรณ์ต้นทุนต ่ำที่ใช้งำน

แพร่หลำยในระบบผลติควำมรอ้น แต่มขีอ้จ ำกัดด้ำนสมรรถนะกำรถ่ำยเทควำมรอ้นระหว่ำงอำกำศ

กบัแผ่นดูดกลนืรงัส ีและยงัสูญเสียควำมรอ้นสู่สิ่งแวดล้อมในปริมำณมำก กำรสร้ำงควำมปัน่ป่วน

ให้แก่อำกำศเพื่อรบกวนชัน้ขอบเขตควำมร้อนจึงเป็นแนวทำงในกำรเพิ่มกำรถ่ำยเทควำมร้อน 

งำนวจิยัน้ีจงึเป็นกำรส่งเสรมิกำรถ่ำยเทควำมรอ้นโดยตดิตัง้ครบีบิดที่ท ำจำกแผ่นสงักะสภีำยในช่อง

ไหลอำกำศ ด ำเนินกำรภำยใต้เครื่องจ ำลองแสงอำทิตย์ควำมเข้มรังสีคงที่  853  W/m² โดยมี

อตัรำส่วนระยะพิตช์ต่อควำมกว้ำงช่องกำรไหลคงที่ (P/W) = 0.3 และอัตรำส่วนระยะพิตช์กำรบิด

ต่อควำมยำวช่องกำรไหล (S/TL) ที่ 0.01, 0.02 และ 0.025 ภำยใต้เลขเรย์โนลส์ (Re) ในช่วง 

10,000–28,000 ซึ่งเป็นกำรไหลแบบปัน่ป่วนเต็มรูป ผลกำรทดลองพบว่ำค่ำ Nu เพิ่มขึ้นสูงสุดถึง 

2.49–2.62 เท่ำของท่อผิวเรียบ ขณะที่ค่ำ f เพิ่มขึ้น 6.2–7.2 เท่ำ และค่ำ TEF อยู่ในช่วง 1.09–

1.36 โดยค่ำ TEF สูงสุดเท่ำกบั 1.36 เกดิขึน้ที่ Re = 10,000 และ S/TL = 0.01 

ค าส าคญั เครือ่งอุ่นอำกำศพลงังำนแสงอำทติย์ ครบีใบบดิ ตวัประกอบกำรส่งเสรมิทำงควำมรอ้น 

กำรไหลปัน่ป่วน กำรพำควำมรอ้น 
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ID45 การพฒันาอุปกรณ์ช่วยตดัและยึดตรึงแผ่นพลาสติกแรปส าหรบัการห่อหุ้มผลิตภณัฑ์

เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการท างาน 

กติตวิฒัน์ สริเิกษมสุข1*, เพญ็นภำ แซ่หลี1, พมิพ์ชนก เจรญิรตัน์1 และ บษุยมำศ สจัจะธรรม1 

ภำควชิำวศิวกรรมอุตสำหกำร คณะวศิวกรรมศำสตร์ สถำบนัเทคโนโลยพีระจอมเกล้ำเจ้ำคุณทหำร

ลำดกระบงั กรุงเทพฯ 10520 ประเทศไทย1 E-mail: kittiwat.sirikasemsuk@gmail.ac.th 

บทคดัย่อ 

กระบวนกำรห่อหุม้ผลติภณัฑ์ด้วยแผ่นพลำสตกิแรปในวสิำหกจิชุมชนและผูป้ระกอบกำร

ขนำดย่อมยังอำศัยแรงงำนคนเป็นหลัก ส่งผลให้กำรดึง ตัด และจัดต ำแหน่งแผ่นพลำสติกใช้

เวลำนำนและเกดิควำมสูญเปล่ำในกำรท ำงำน งำนวจิยัน้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อพฒันำอุปกรณ์ช่วยตัด

และยึดตรึงแผ่นพลำสตกิแรปส ำหรบักำรห่อหุ้มผลิตภัณฑ์ เพื่อเพิ่มประสิทธภิำพกำรท ำงำน โดย

ประยุกต์ใชห้ลกักำร ECRS ในกำรพฒันำอุปกรณ์ต้นทุนต ่ำที่ควบคุมด้วยมอื กรณีศกึษำด ำเนินกำร

กับกระบวนกำรห่อสบู่ของวิสำหกิจชุมชนแปรรูปแห่งหน่ึง จังหวดัชลบุรี ผลกำรศึกษำพบว่ำ 

ระยะเวลำกำรห่อสบู่จ ำนวน 2 ก้อน ลดลงจำก 6.2665 นำที เหลอื 0.9670 นำที หรอืลดลงรอ้ยละ 

84.57 ส่งผลให้สำมำรถเพิ่มผลผลติจำก 11 ก้อน เป็น 66 ก้อน ภำยในระยะเวลำกำรท ำงำนเท่ำ

เดิม โดยใช้งบประมำณในกำรพัฒนำอุปกรณ์ประมำณ 300 บำท ผลกำรวิจัยแสดงให้เห็นว่ำ

อุปกรณ์ที่พฒันำขึ้นสำมำรถลดควำมสูญเปล่ำ เพิ่มประสทิธภิำพกำรท ำงำน และเหมำะส ำหรบักำร

ประยุกต์ใชใ้นวสิำหกจิชุมชนและผูป้ระกอบกำรขนำดย่อมที่มขีอ้จ ำกดัด้ำนกำรลงทุน 

ค าส าคญั: นวตักรรม, อปุกรณ์ช่วยหอ่หุม้ผลติภณัฑ์, แผ่นพลำสตกิแรป, ประสทิธภิำพกำรท ำงำน, 

ผลติภำพ 
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ID46 การพฒันาและประเมินประสิทธิภาพระบบติดตามการใช้พลงังานไฟฟ้าแบบเรียลไทม์

โดยใช้เทคโนโลยีอินเทอรเ์น็ตของสรรพส่ิง 

กฎิฏเิชษห ์โชตภิทัรพพิฒัน์1 รงัสติ  มำศขำว2 ชดิชำนน์  ตรน้ีอยวำ3 และ ศุภชยั ปลำยเนตร4 
1สำขำวชิำอเิลก็ทรอนิกส์ วทิยำลยัเทคนิคนวมนิทรำชนีิมุกดำหำร มุกดำหำร 49000 

E-mail: Wmaxcwedy9156@gmail.com 
2หจก. รงัสติคอมพวิเตอร์แอนด์เทคโนโลย ีมุกดำหำร 49000 ประเทศไทย 

E-mail: rangsitcom@gmail.com 
3บรษิทัโทรคมนำคมแห่งชำต ิจ ำกดั(มหำชน) มุกดำหำร 49000 ประเทศไทย 

E-mail: ChitChanNT@gmail.com 
4สำขำวชิำวศิวกรรมไฟฟ้ำ คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลยันครพนม 

E-mail: prainetr@npu.ac.th ผูป้ระพนัธ์บรรณกจิ prainetr@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

บทควำมวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพื่อพัฒนำระบบติดตำมกำรใช้พลังงำนไฟฟ้ำแบบ

เรยีลไทม์โดยใช้เทคโนโลยอีนิเทอร์เน็ตของสรรพสิง่ (IoT) ทดสอบหำประสิทธภิำพกำรท ำงำนของ

ระบบ และส ำรวจควำมพึงพอใจของผู้ใช้งำน ระบบที่พฒันำขึ้นใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 

ร่วมกับเซนเซอร์วัดพลังงำนไฟฟ้ำ PZEM004T ในกำรตรวจวดัค่ำแรงดันไฟฟ้ำ กระแสไฟฟ้ำ 

ก ำลังไฟฟ้ำ ควำมถี่ เพำเวอร์แฟคเตอร์ และปริมำณกำรใช้ไฟฟ้ำสะสม โดยส่งข้อมูลผ่ำนโพรโท

คอล MQTT ไปยงัเวบ็แอปพลเิคชนัเพื่อแสดงผลแบบเรยีลไทม์ 

กลุ่มตวัอย่ำงเป็นนักเรียนระดบั ปวช. และนักศกึษำระดับ ปวส. สำขำวชิำอเิลก็ทรอนิกส์ 

จ ำนวน 56 คน คดัเลอืกด้วยกำรสุ่มอย่ำงง่ำย เกบ็ขอ้มูลด้วยแบบประเมนิควำมพงึพอใจมำตรำส่วน

ประมำณค่ำ 5 ระดบั วเิครำะห์ด้วยค่ำเฉลี่ยและส่วนเบี่ยงเบนมำตรฐำน 

ผลกำรวิจัยพบว่ำ ระบบสำมำรถท ำงำนได้ตำมวตัถุประสงค์กำรวิจัย ผลกำรทดสอบ

ประสิทธิภำพกำรตรวจวัดและแสดงผลข้อมูลอยู่ในระดับร้อยละ 100 และควำมพึงพอใจของ

ผูใ้ช้งำนต่อระบบโดยรวมอยู่ในระดบัมำกที่สุด (x ̄= 4.64, S.D. = 0.53) ผลกำรศกึษำแสดงให้เห็น

ว่ำระบบตดิตำมกำรใช้พลังงำนไฟฟ้ำด้วยเทคโนโลยี IoT สำมำรถช่วยให้ผู้ใช้งำนตรวจสอบและ

บริหำรจัดกำรกำรใช้พลังงำนได้อย่ำงมีประสิทธิภำพ อันเป็นแนวทำงหน่ึงในกำรส่งเสริมกำร

อนุรกัษ์พลงังำนและควำมยัง่ยนืด้ำนสิง่แวดล้อม 

ค าส าคญั: อนิเทอรเ์น็ตของสรรพสิง่, กำรตดิตำมพลงังำนไฟฟ้ำแบบเรยีลไทม์, ESP32, กำร

อนุรกัษ์พลงังำน 
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ID47 นวตักรรมระบบฐานข้อมูลอจัฉริยะเพ่ือการพฒันามหาวิทยาลยัเชิงพ้ืนท่ีอย่างยัง่ยืน: 

กรณีศึกษามหาวิทยาลยันครพนม  

กรไชย พรลภสัรชกร1, ชำญวชิ สุวรรณพงศ์2, สมพร กงนะ3 และ พรพมิล ควรรณสุ3* 
1คณะวทิยำกำรจดักำรและเทคโนโลยสีำรสนเทศ มหำวทิยำลัยนครพนม นครพนม 48000 ประเทศ

ไทย 
2คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 
3สถำบนัวจิยัและพฒันำ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 

*E-mail: pornpimon.kavan@gmail.com 

บทคดัย่อ 

มหำวทิยำลัยนครพนมในฐำนะมหำวทิยำลยัเพื่อกำรพฒันำเชงิพื้นที่ตำมแผนยุทธศำสตร์

มหำวิทยำลยั พ.ศ. 2565-2569 ได้ก ำหนดแนวทำงในกำรพฒันำระบบเทคโนโลยีสำรสนเทศเพื่อ

กำรบรหิำรจดักำรที่มคีุณภำพ ซึ่งครอบคุลมงำนด้ำนกำรวจิัยและกำรบรกิำรวชิำกำร อย่ำงไรกต็ำม

มหำวิทยำลัยนครพนมมีโครงกำรวิจัยจ ำนวนมำก โดยในระหว่ำงปี 2564 -2568 มีจ ำนวนทัง้สิ้น 

296 โครงกำร ครอบคลุม 6 สำขำวิจัยตำม OECD จึงจ ำเป็นต้องอำศัยระบบฐำนข้อมูลที่มี

ประสิทธภิำพในกำรบริหำรจัดกำร เพื่อน ำขอ้มูลไปใชป้ระโยชน์ในกำรวำงแผนเชงิยุทธศำสตร์และ

กำรตัดสินใจเชิงนโยบำยของผู้บริหำรได้อย่ำงเป็นระบบ ดังนัน้ บทควำมน้ีจึงมุ่งเน้นไปที่กำร

ออกแบบและพฒันำระบบฐำนขอ้มูลเพื่องำนวจิยัและงำนบรกิำรวชิำกำรของมหำวทิยำลยันครพนม 

โดยกำรประยุกต์ใช้วงจรกำรพัฒนำซอฟต์แวร์ พัฒนำภำยใต้สถำปัตยกรรมแบบ Model-View-

Controller (MVC) ร่วมกับโครงสร้ำงแบบไคลเอนต์ -เซิร์ฟเวอร์ โดยใช้ Angular Framework 

ร่วมกับ Tailwind CSS ส ำหรบัส่วนแสดงผลและใช ้Laravel Framework ในส่วนจดักำรข้อมูลและ

ฐำนข้อมูล กำรประเมินผลของระบบที่พฒันำขึ้น จะท ำกำรทดลองโดยใชก้ลุ่มตัวอย่ำงเลือกแบบ

เจำะจง จ ำนวน 115 คน ประกอบด้วยผู้บริหำร 10 คน นักวิจัย 100 คน และผู้ดูแลระบบ 5 คน 

เก็บข้อมูลด้วยแบบประเมนิ System Usability Scale (SUS) และควำมพึงพอใจแบบสอบถำม 5 

ระดับ ผลกำรศกึษำพบว่ำ ระบบที่พฒันำขึ้นมีผลกำรประเมินควำมสำมำรถในกำรใชง้ำนระบบ ที่

คะแนนเฉลี่ย 80.62 จดัอยู่ในระดบั Excellent  รวมถงึผูใ้ชม้คีวำมพงึพอใจต่อระบบอยู่ในระดบัมำก

ทุกด้ำน โดยมคี่ำเฉลี่ยด้ำนต่ำง ๆ ดงัน้ี ด้ำนเน้ือหำ เท่ำกบั 4.391 ด้ำนกำรออกแบบ เท่ำกบั 4.478 

ด้ำนกำรใชง้ำน เท่ำกบั 4.272 และด้ำนควำมพงึพอใจโดยรวมและอำรมณ์ควำมรูส้กึ เท่ำกบั 4.326  

ค าส าคญั: นวตักรรมอจัฉรยิะ, ระบบฐำนขอ้มูล, กำรพฒันำอย่ำงยัง่ยนื, มหำวทิยำลัยเชงิพื้นที่, 

มำตรฐำน OECD, มหำวทิยำลยันครพนม 
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ID49 Design and Development of a Classroom Guidance Robot Using Odometry-

Based PID Navigation Control on a TurtleBot2 Platform 
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Department of Computer and Communication Engineering, Faculty of Technology and 

Engineering, Udon Thani Rajabhat University, Udon Thani, 41000, Thailand *E-mail: 

apichan.ka@udru.ac.th 

ABSTRACT 

This paper presents the design and development of a prototype classroom 

guidance robot intended to provide indoor wayfinding and information services within an 

academic building. The robot control system was built on a TurtleBot2  (Kobuki base) 

platform running Ubuntu 2 0 .0 4  with the Robot Operating System (ROS Noetic) and 

Python. Self-localization is estimated from wheel-encoder odometry, and motion accuracy 

is regulated by a Proportional-Integral-Derivative (PID) controller acting on the differential-

drive wheel velocities, allowing the robot to travel to a specified target position without 

relying on external ranging sensors such as LiDAR. A REST API implemented with the 

Flask framework provides remote command and monitoring capability, enabling a user to 

issue navigation commands and retrieve the robot's real-time position over a wireless 

network. Experimental results show that the odometry system maintained a mean linear-

distance error of 0.51 0.91%  over commanded travel distances of 3-10 m. Applying PID 

control reduced the straight-line path deviation from as much as -0.027 m under open-loop 

control to within +/-0.008-0.017 m over a 3 m run, and allowed the robot to approach a 

commanded 90 degree turn substantially faster and more precisely than without control. A 

PID-reset mechanism, which clears the accumulated integral and derivative terms at the 

start of every navigation cycle, prevented integral windup: without the reset, the maximum 

accumulated error rose to 0.674 after three consecutive 5 m runs, compared with a stable 

0.19-0.24 when the reset was applied. The REST API achieved response times of 21.47-

113.17 ms across ten trials with no timeout, confirming that the command interface is fast 

and stable enough for real-time operation. The results confirm the practicality of a low-cost 

odometry-PID navigation approach combined with a REST API command interface for 

mailto:apichan.ka@udru.ac.th
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indoor service-robot applications such as classroom guidance and public-relations tasks in 

academic buildings. 

KEYWORDS: Service robot; Mobile robot navigation; Odometry; PID control; Robot 

Operating System (ROS); REST API 
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ID50 การพฒันาประสิทธิภาพระบบอบแห้งพริกชี้ฟ้าแดงด้วยวสัดุพรนุสแตนเลสและการ

ปรบัเปลี่ยนมุมทางเข้าลมร้อนเพื่ออุตสาหกรรมเกษตรแปรรปู 

รพพีงศ์ เป่ียมสุวรรณ1 รกัชำต ิกลิน่กล้ำ1 นิตศิกัดิ ์หนูมำน้อย2 รตนัินท์ เหลอืมพล2 บณัฑติ กฤตำ

คม2 อทิธพิล วรพนัธ์2 โสภณ สนิสรำ้ง2 เชดิศกัดิ ์สุขศริพิฒันพงศ์3 ภำณุศกัดิ ์มูลศรี4 และ ปฏวิตั ิ

วรำมติร2* 
1สำขำฟิสกิส์ประยุกต์ คณะวทิยำศำสตร์และศลิปะศำสตร ์

2สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี 
3สำขำวศิวกรรมโยธำ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี 

4สำขำวศิวกรรมพลงังำนและกำรปรบัอำกำศ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลยี 

มหำวทิยำลัยเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน 744 ถ.สุรนำรำยณ์ ต.ในเมอืง อ.เมอืง จ.นครรำชสมีำ 
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E-mail: Pathiwat.wa@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิยัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อพฒันำประสทิธิภำพระบบกำรอบแห้งพรกิชี้ฟ้ำแดงด้วยลม

รอ้นร่วมกบักำรประยุกต์ใชว้สัดุพรุนชนิดตำข่ำยสแตนเลส (Stainless Mesh Porous Media) และ

กำรปรบัเปลี่ยนมุมเอียงทำงเข้ำห้องอบแห้ง ซึ่งเป็นแนวทำงส ำคัญในกำรยกระดับเทคโนโลยี

วศิวกรรมเกษตรแปรรูปเพื่อควำมมัน่คงทำงอำหำร โดยท ำกำรศึกษำอทิธพิลของตวัแปรต้น ได้แก่ 

ค่ำควำมพรุนของวสัดุพรุน 3 ระดับ (4 , 8 และ 12 PPI) เปรยีบเทียบกับกรณีไม่ใส่วสัดุพรุน (0 

PPI) มุมเอยีงทำงเขำ้ห้องอบแห้ง 3 ระดับ (30 , 45 และ 60 องศำ) และอุณหภูมิอบแห้ง 3 ระดับ 

(50, 60 และ 70 องศำเซลเซียส) ตัวแปรตำมที่ท ำกำรวิเครำะห์ประกอบด้วย อัตรำกำรอบแห้ง 

(DR) อตัรำส่วนควำมชื้น (MR) ควำมสิ้นเปลอืงพลังงำนจ ำเพำะ (SEC) และประสทิธภิำพเชงิควำม

รอ้น จำกผลกำรทดลองพบว่ำ กำรตดิตัง้วสัดุพรุนที่มคี่ำควำมพรุนเท่ำกับ 8  PPI ร่วมกับกำรปรบั

มุมเอียงทำงเข้ำห้องอบแห้งที่ 30 องศำ เป็นสภำวะที่เหมำะสมที่สุด โดยในด้ำนจลนศำสตร์กำร

อบแหง้ สภำวะดงักล่ำวร่วมกับอุณหภูมิอบแหง้ 70 องศำเซลเซยีส สำมำรถเพิ่มอตัรำกำรอบแห้ง

และลดควำมชื้นของพริกชี้ฟ้ำแดงได้รวดเร็วที่สุด ส่งผลให้ระยะเวลำในกำรแปรรูปลดลงอย่ำงมี

นัยส ำคญั ในขณะที่ด้ำนกำรประเมินพลงังำน พบว่ำที่อุณหภูมิอบแห้ง 50 องศำเซลเซียส ให้ค่ำ

ควำมสิ้นเปลอืงพลงังำนจ ำเพำะต ่ำที่สุดและมปีระสทิธภิำพเชงิควำมรอ้นสูงที่สุด 

ค าส าคญั: วศิวกรรมเกษตรแปรรูป, วสัดุพรุน, มุมทำงเขำ้หอ้งอบแหง้, พรกิชี้ฟ้ำแดง, 

ประสทิธภิำพเชงิควำมรอ้น 
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ID51 มาตรการจดัการรถยนต์ท่ีใช้งานอยู่เพื่อสนับสนุนการลดคารบ์อนในภาคขนส่งของ

ประเทศไทย 

ชนิกำนต์ ข ำประไพ1 และจกัรพงศ์ พงศ์ธไนศวรรย์2 

วทิยำลยัสหศำสตร์บูรณำกำร จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลัย กรุงเทพมหำนคร 10330 ประเทศไทย1 

E-mail: Chanikan.kum@hotmail.com 

สถำบนัวจิยัพลงังำน จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลยั กรุงเทพมหำนคร 10330 ประเทศไทย2 

E-mail: jakapong.p@chula.ac.th 

บทคดัย่อ 

ภำคคมนำคมขนส่งของประเทศไทย มีกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกร้อยละ 29.50 จำก

กจิกรรมเผำไหม้เชื้อเพลิงในภำคขนส่ง ซึ่งรถยนต์ที่นัง่ส่วนบุคคลไม่เกิน 7 คน หรอืรถยนต์ที่นัง่

ส่วนบุคคล และรถยนต์บรรทุกส่วนบุคคล หรือรถกระบะ มีสดัส่วนรอ้ยละ 27 และร้อยละ 15 ของ

รถยนต์จดทะเบยีน ตำมล ำดบั งำนวิจยัน้ีจึงมุ่งเน้นกำรบรหิำรจดักำรรถยนต์ที่ยงัคงใช้งำนอยู่ ด้วย

กำรประเมินกำรหมุนเวียนของยำนพำหนะ (Stock Turnover Analysis) เพื่อคำดกำรณ์ปริมำณ

รถยนต์ที่ยงัคงหมุนเวยีนอยู่ในระบบตัง้แต่ปี ค.ศ. 2020 จนถงึ ค.ศ. 2050 เพื่อประเมนิกำรปล่อย

ก๊ำซเรือนกระจกในช่วงกำรใช้งำนของรถยนต์ที่นัง่ส่วนบุคคลและรถกระบะ แยกตำมประเภท

เทคโนโลยแีละเชื้อเพลิง เพื่อศกึษำมำตรกำรลดกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกในช่วงกำรใชง้ำนของ

รถยนต์ ได้แก่ มำตรกำรจ ำกัดไม่ให้มีรถยนต์ที่อำยุเกินอยู่ในระบบ (Vehicle Stock Cap) และ

มำตรกำรปลดระวำงรถยนต์ที่มีอำยุกำรใชง้ำนเกินออกจำกระบบ (Retirement) เมื่อเทยีบกบักรณี

ไม่มีกำรด ำเนินมำตรกำร (Baseline) เพื่อรองรบักำรเข้ำมำของรถยนต์เทคโนโลยีรถยนต์ไฟฟ้ำ

หรือเทคโนโลยรีถยนต์คำร์บอนต ่ำ จำกผลกำรศกึษำพบว่ำ มำตรกำรที่มีศักยภำพในกำรลดก๊ำซ

เรอืนกระจกสูงที่สุด คอื มำตรกำรปลดระวำงรถยนต์ที่มอีำยุกำรใชง้ำนเกนิกว่ำ 15 ปีออกจำกระบบ

ทนัที โดยมศีักยภำพในกำรลดกำรปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกสะสมรอ้ยละ 24.2 ส ำหรบัรถยนต์ที่นัง่

ส่วนบุคคล และรอ้ยละ 34.7 ส ำหรบัรถกระบะ อย่ำงไรกต็ำม กำรปรบัใชม้ำตรกำรก ำหนดอำยุกำร

ใชง้ำนของรถยนต์ ต้องได้รบักำรพจิำรณำอย่ำงรอบคอบ เน่ืองจำกส่งผลกระทบต่อภำคประชำชน

สูง ในขณะที่กำรด ำเนินกำรมำตรกำรร่วมกนั สรำ้งควำมสมดุลระหว่ำงศักยภำพกำรลดก๊ำซเรือน

กระจกและควำมเป็นไปได้ในทำงปฏบิัต ิคอื กำรจ ำกัดไม่ใหม้ีรถยนต์อำยุเกินกว่ำ 15 ปี ในระบบ 

ร่วมกบักำรก ำหนดอำยุปลดระวำงในช่วงอำยุมำกกว่ำ 20 ปี ซึ่งมีศกัยภำพในกำรลดกำรปล่อยก๊ำซ

เรอืนกระจกที่รอ้ยละ 13.8 ส ำหรบัรถยนต์ที่นัง่ส่วนบุคคล และร้อยละ 20.7 ส ำหรบัรถกระบะ ทัง้น้ี 

นโยบำยภำคขนส่งควรพิจำรณำควบคู่ไปกับกำรจัดท ำมำตรกำรเสริม เช่น มำตรกำรทำงภำษี
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รถยนต์ประจ ำปีตำมอำยุกำรใช้งำน และมำตรกำรจูงใจทำงเงินทุนเพื่อสนับสนุนกำรเปลี่ยนผ่ำน

ไปสู่เทคโนโลยรีถยนต์คำร์บอนต ่ำ 

ค าส าคญั: รถยนต์ไฟฟ้ำ, รถยนต์ขนำดเลก็, นโยบำยด้ำนสภำพภูมอิำกำศ, รถยนต์นัง่ส่วนบุคคล

ไม่เกนิ 7 คน, รถยนต์บรรทุกส่วนบุคคล, รถยนต์ที่ใชง้ำนอยู่ 
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ID53 การเปล่ียนผา่นสู่เทคโนโลยีคารบ์อนต า่และการวิเคราะห์ความเป็นไปได้ในการลงทุน

ของรถบรรทุกขนาดใหญ่ในอุตสาหกรรมเคร่ืองดื่ม 

ธนภรณ์ สว่ำงแจ้ง1 และ จกัรพงศ์ พงศ์ธไนศวรรย์2 

หลกัสูตรวทิยำศำสตรมหำบณัฑติ สำขำวชิำเทคโนโลยแีละกำรจดักำรพลงังำน (สหสำขำวชิำ) 

วทิยำลยัสหศำสตร์ บูรณำกำร,จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลยั, ปทุมวนั, กรุงเทพมหำนคร ประเทศไทย1 

E-mail: Thanaporn.sawa18@gmail.com 

สถำบนัวจิยัพลงังำน จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลยั ปทุมวนั กรุงเทพมหำนคร ประเทศไทย2 

E-mail: jakapong.p@chula.ac.th 

บทคดัย่อ 

คำร์บอนฟุตพริ้นท์ ขอ งอ งค์ ก ร (Carbon Footprint for Organization: CFO) เป็ น

เครื่องมือส ำคญัในกำรประเมินและบริหำรจัดกำรกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกขององค์กร (อบก. , 

2565) โดยเฉพำะกิจกรรมขนส่งในภำคอุตสำหกรรมที่มีสดัส่วนต้นทุนและกำรปล่อยก๊ำซเรือน

กระจกสูง กำรศกึษำน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อประเมนิศักยภำพกำรลดกำรปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกและ

ต้นทุนด้ำนพลังงำนจำกกำรเปลี่ยนยำนยนต์สนัดำปภำยใน ( ICE) เป็นยำนยนต์ไฟฟ้ำ (BEV) 

สอดคล้องกับเป้ำหมำยกำรลดกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกร้อยละ 47 ของประเทศไทยตำม NDC 

3.0 ภำยในปี พ.ศ. 2578 กำรศึกษำน้ีได้รวบรวมข้อมูลกำรขนส่งสินค้ำขององค์กรในเครือ

อุตสำหกรรมผลติเครื่องดื่มระหว่ำงปี 2566 และ 2567 โดยค ำนวณ CFO ขอบเขต 3 หมวด 9 กำร

ขนส่งและกระจำยสนิค้ำ จำกน ้ำหนักบรรทุกและระยะทำงรวม (tkm) ต่อปี ในรถกระบะ 4 ล้อตู้ทึบ 

รถบรรทุก 6 ล้อ 10 ล้อ และ 18 ล้อ พบว่ำรถบรรทุก 18 ล้อ ปล่อยก๊ำซเรอืนกระจกสูงสุดร้อยละ 

80–85 จำกทัง้หมด จึงคำดกำรณ์ปริมำณกำรปล่อยฯ ปี 2578 โดยก ำหนดสมมติฐำนอัตรำกำร

เติบโต ร้อยละ 0.03 และประเมินต้นทุนรวมตลอดอำยุกำรใช้งำน 10 ปี ด้วยมูลค่ำปัจจุบันสุทธ ิ

(NPV) เพื่อค ำนวณต้นทุนต่อ tCO2e ในกำรลดกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกโดยใช้แนวคิด CO2 

Abatement Cost พบว่ำกำรเปลี่ยนรถ BEV 10 ล้อ สำมำรถประหยดัต้นทุนจำกกำรลดก๊ำซเรือน

กระจกได้มำกสุดที่ -13,877 บำท/tCO2e สำมำรถวเิครำะห์ได้ 4 ฉำกทศัน์ โดยฉำกทัศน์ที่ส ำคญั

คอื ฉำกทศัน์ 2 เปลี่ยนเฉพำะรถกระบะ 4 ล้อและ 10 ล้อ ซึ่งลดกำรปล่อยฯ ได้ 4,075 tCO2e และ

ได้รบัเงนิคืนรำว 33 ล้ำนบำท ต่อยอดไปยงัฉำกทัศน์ 3 โดยน ำเงินคนืดงักล่ำวเปลี่ยนรถบรรทุก 6 

ล้อและ 18 ล้อ ลดกำรปล่อยฯ ได้อีก 6,684 tCO2e โดยไม่ต้องลงทุนเพิ่มและหำกเปลี่ยนรถทุก

ประเภทพรอ้มกนัจะลดกำรปล่อยฯ ได้สูงสุดถงึ 32,379 tCO2e แต่ต้องใช้เงินลงทุนเพิ่มรำว 112 

ล้ำนบำท  
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ค าส าคญั: ก๊ำซเรอืนกระจก, คำร์บอนฟุตพริ้นท์, กำรเป็นเจ้ำของตลอดกำรใชง้ำน, ต้นทุนกำรลด

กำรปล่อยก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด ์
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ID54 การอบแหงเน้ือหมูดวยเทคนิคแปรผนัความเรว็ลมเพ่ือลดความส้ินเปลืองพลงังาน

จ าเพาะ 

อรสิรำ อสิระ1, อภนัินต์ นำมเขต1, ทรงสุภำ พุมชุมพล1, ชวลติ ถิน่วงศพทิกัษ1, นิตกิร พรหมดวง1, 

บงกช จนัทมำส1, ปฐมพงศ์ เกษตรสงิห์1, จกัรำวุธ หอมมำลำ1, กำนต์ กอมณี2 และ อ ำไพศกัดิ ์ที

บุญมำ1,* 

ภำควชิำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี จงัหวดัอุบลรำชธำนี 

341901 E-mail: umphisak@ubu.ac.th 

สำขำวชิำเทคโนโลยเีครื่องกล คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลัยนครพนม จงัหวดั

นครพนม 480002 E-mail: kan.k@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพื่ อพัฒนำระบบอบแห้งลมร้อนที่บูรณำกำรเทคโนโลยี

อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things: IoT) ส ำหรับติดตำมและควบคุมกระบวนกำร

อบแหง้แบบเรียลไทม์ โดยใชข้้อมูลกำรเปลี่ยนแปลงมวลของผลติภณัฑ์เป็นตวัแปรในกำรควบคุม

กำรปรบัลดควำมเรว็ลมในช่วงอัตรำกำรอบแห้งลดลง กำรทดลองใช้เน้ือหมูสนัในเป็นผลิตภณัฑ์

ตวัอย่ำง ภำยใต้อุณหภูมกิำรอบแหง้ 50, 60 และ 70 °C เปรยีบเทยีบระหว่ำงกำรใชค้วำมเรว็ลม

คงที่ 2.0 m/s กบักำรปรบัลดควำมเรว็ลมจำก 2.0 m/s เป็น 1.5 และ 1.0 m/s ผลกำรทดลองพบว่ำ 

ค่ำสดัส่วนควำมชื้นและอตัรำกำรอบแหง้ลดลงอย่ำงต่อเน่ืองตำมระยะเวลำกำรอบแหง้ โดยอุณหภูมิ

ที่สูงขึ้นช่วยเพิ่มอตัรำกำรอบแห้งและลดระยะเวลำกำรอบแหง้ได้อย่ำงชดัเจน ขณะที่กำรปรบัลด

ควำมเรว็ลมในช่วงอตัรำกำรอบแห้งลดลงส่งผลต่อระยะเวลำกำรอบแหง้เพียงเล็กน้อย แต่สำมำรถ

ลดค่ำควำมสิ้นเปลอืงพลงังำนจ ำเพำะได้อย่ำงชดัเจน โดยกำรลดควำมเรว็ลมเป็น 1.5 m/s สำมำรถ

ลดค่ำควำมสิ้นเปลอืงพลงังำนจ ำเพำะได้รอ้ยละ 22.59–23.73 และกำรลดควำมเรว็ลมเป็น 1.0 m/s 

สำมำรถลดค่ำควำมสิ้นเปลอืงพลงังำนจ ำเพำะได้รอ้ยละ 44.51–46.83 เมื่อเปรยีบเทยีบกับกำรใช้

ควำมเรว็ลมคงที่ 2.0 m/s ผลกำรศกึษำชี้ใหเ้ห็นว่ำ กำรควบคุมควำมเร็วลมแบบแปรผนัโดยอำศัย

ข้อมูลมวลแบบเรียลไทม์ สำมำรถเพิ่มประสิทธิภำพกำรใช้พลังงำนของระบบอบแห้งลมร้อนได้

อย่ำงมีประสทิธผิล และมศีักยภำพในกำรประยุกต์ใช้กบัระบบอบแหง้อจัฉรยิะส ำหรบัอุตสำหกรรม

อำหำรและกำรแปรรูปเน้ือสตัว์ 

ค าส าคญั: กำรอบแหง้ลมรอ้น, ควำมเรว็ลมแปรผนั, ควำมสิ้นเปลอืงพลงังำนจ ำเพำะ 

mailto:umphisak@ubu.ac.th
mailto:kan.k@npu.ac.th
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ID55 การศกึษาศกัยภาพการประหยดัพลงังานและความคุ้มค่าทางเศรษฐศาสตรข์องระบบ

ปรบัอากาศแบบชิลเลอรโ์มดูลารใ์นโรงพยาบาล 

ภำกรณ์ ปู1, สญัชยั ร ำเพยพดั1*, อภเิดช บุญเจอื1, ธวชัชยั จำรุงวงศ์วทิยำ1, สำธติ ทูลไธสง1, วชิชุ

พงษ์ วบิูลเจรญิ3, ศรนัย์ คมัภรี์ภทัร3 และ รุ่งเพชร ก่องนอก2 

สำขำวศิวกรรมพลงังำนและกำรปรบัอำกำศ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยั

เทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน ต ำบลในเมอืง อ ำเภอเมอืง จงัหวดันครรำชสมีำ 300001 

สำขำวศิวกรรมไฟฟ้ำ คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลัยเทคโนโลยรีำชมงคล

อสีำน 

ต ำบลในเมอืง อ ำเภอเมอืง จงัหวดันครรำชสมีำ 300002 

สำขำวศิวกรรมวศิวกรรมอเิลก็ทรอนิกส ์คณะวศิวกรรมศำสตร์และเทคโนโลย ีมหำวทิยำลยั

เทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน ต ำบลในเมอืง อ ำเภอเมอืง จงัหวดันครรำชสมีำ 300003 

E-mail: sanchai.ra@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรใช้พลังงำนของระบบปรบัอำกำศในอำคำรโรงพยำบำล โดยเฉพำะในพื้นที่หน่วย

ผูป่้วยวกิฤต (ICU) มสีดัส่วนสูงเมื่อเทียบกบักำรใชพ้ลงังำนรวมของอำคำร เน่ืองจำกต้องควบคุม

อุณหภูม ิควำมชื้น และคุณภำพอำกำศอย่ำงต่อเน่ืองตลอด 24 ชัว่โมง งำนวจิยัน้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อ

ศกึษำสมรรถนะด้ำนพลงังำนและวเิครำะห์พฤตกิรรมกำรท ำงำนของระบบปรบัอำกำศแบบชลิเลอร์

โมดูลำร์ขนำดรวม 54 ตันควำมเย็น (TR) ที่ติดตัง้ใช้งำนจริง ณ โรงพยำบำลเซนต์แมรี ่จังหวัด

นครรำชสีมำ โดยใช้ข้อมูลภำคสนำมในรูปแบบอนุกรมเวลำ (Time-Series Data) ประกอบด้วย

ก ำลงัไฟฟ้ำ พลงังำนไฟฟ้ำสะสม และภำระกำรท ำควำมเยน็ ผลกำรศกึษำพบว่ำระบบมกี ำลงัไฟฟ้ำ

สูงสุด 49.30 กิโลวตัต์ และมกี ำลังไฟฟ้ำเฉลี่ย 33.75 กโิลวตัต์ โดยมคี่ำพลงังำนไฟฟ้ำสะสมเฉลี่ย 

809.94 กิโลวัตต์-ชัว่โมงต่อวัน ระบบมีสมรรถนะเฉลี่ยอยู่ที่ 0.62 กิโลวัตต์ต่อตันควำมเย็น 

(kW/TR) ซึ่งแสดงถึงประสิทธิภำพที่ดีภำยใต้สภำวะโหลดบำงส่วน (Part-Load) นอกจำกน้ี กำร

วเิครำะห์แยกส่วน (Sub-metering) พบว่ำมิเตอร์กลุ่มที่ 3 มสีดัส่วนกำรใชพ้ลังงำนสูงถงึรอ้ยละ 40 

ซึ่งเป็นจุดที่ควรปรบัปรุงกลยุทธ์กำรสเตจเครื่อง (Staging Algorithm) และกำรบรหิำรจดักำรภำระ

ควำมรอ้นกลับ (Reheat Load) ผลกำรเปรียบเทียบกบัระบบชลิเลอร์รวมศูนย์แบบเดิม พบว่ำกำร

ใชร้ะบบชลิเลอร์โมดูลำร์สำมำรถเพิม่ค่ำ COP เฉลี่ยจำก 4.27 เป็น 5.78 หรือเพิ่มขึน้รอ้ยละ 35.4 

ส่งผลให้สำมำรถลดกำรใช้พลังงำนไฟฟ้ำได้รอ้ยละ 25 และช่วยลดค่ำใช้จ่ำยด้ำนพลังงำนไฟฟ้ำได้

ประมำณ 394,170 บำทต่อปี ผลวิจัยน้ียืนยันถึงศักยภำพของระบบในกำรเพิ่มประสิทธิภำพ
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พลังงำนและควำมคุ้มค่ำทำงเศรษฐศำสตร์ส ำหรบัอำคำรโรงพยำบำลที่ต้องกำรควำมมัน่คงและ

ควำมต่อเน่ืองของระบบปรบัอำกำศ 

ค าส าคญั: ระบบปรบัอำกำศแบบชลิเลอร์โมดูลำร์ ประสทิธภิำพพลงังำน ค่ำสมรรถนะกำรท ำควำม

เยน็ หน่วยผูป่้วยวกิฤต (ICU) 
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ID56 การพฒันาระบบติดตามยานพาหนะและตรวจจบัอุบติัเหตุแบบเรียลไทมบ์น

แพลตฟอรม์อินเทอรเ์น็ตของทุกสรรพส่ิง  

อรญั ประกอบสญัท์1 จำมร ดวงกุลสำ2 และ เศรษฐกร กำเมอืง2* 

คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย1 

E-mail: aran.prak@npu.ac.th 

คณะวทิยำศำสตร์และวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัเกษตรศำสตร์ วทิยำเขตเฉลมิพระเกยีรต ิ

จงัหวดัสกลนครสกลนคร 47000 ประเทศไทย2 

E-mail: settakorn.k@ku.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิยัน้ีน ำเสนอระบบตดิตำมยำนพำหนะและตรวจจบัเหตุกำรณ์ผดิปกตแิบบเรยีลไทม์

บนแพลตฟอร์ม Internet of Things โดยบูรณำกำรไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 โมดูล GPS 

ATGM336H และเซนเซอร์ตรวจจับควำมเร่ง ADXL345 เพื่อรบัข้อมูลต ำแหน่ง ควำมเรว็ และแรง

กระท ำของยำนพำหนะ ข้อมูลถูกส่งผ่ำนเครือข่ำยอินเทอร์เน็ตไปยัง Traccar Server ส ำหรับ

แสดงผลบนแผนที่ออนไลน์ และเชื่อมต่อ Google Apps Script กบั LINE Messaging API เพื่อแจ้ง

เตอืนผู้ใชง้ำนเมื่อเกดิเหตุกำรณ์ส ำคญั เช่น กำรเคลื่อนที่ผิดปกติ กำรเบรกกะทันหนั กำรล้ม กำร

ชน และกำรใชค้วำมเรว็เกนิก ำหนด กำรทดสอบระบบต้นแบบบนรถจกัรยำนยนต์พบว่ำระบบมคี่ำ

ควำมคลำดเคลื่อนต ำแหน่งเฉลี่ย 4.49 เมตร ค่ำ RMSE 4.56 เมตร ตรวจจบัเหตุกำรณ์ผดิปกตไิด้

ถูกต้อง 95.00% แจ้งเตือนเฉลี่ยภำยใน 4.20 วินำที และตรวจจับควำมเร็วเกินก ำหนดได้ถูกต้อง 

98.61% ผลกำรทดลองแสดงให้เห็นว่ำระบบมีศักยภำพส ำหรับประยุกต์ใช้ในงำนติดตำม

ยำนพำหนะอจัฉรยิะ ระบบป้องกนักำรโจรกรรม และระบบแจ้งเตอืนอุบตัเิหตุที่มตี้นทุนต ่ำ 

ค าส าคญั: ระบบตดิตำมยำนพำหนะ, GPS, ESP32, ADXL345, Internet of Things, กำรแจ้ง

เตอืนแบบเรยีลไทม์ 
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ID57 การพฒันาระบบควบคุมการให้น ้าและสภาพแวดล้อมส าหรบัเกษตรแม่นย าโดยใช้ค่า

ความต่างของความดนัไอในอากาศ 

รพพีงศ์ เป่ียมสุวรรณ1 ภทัรพล สบืมำ1 นิชำ พมิพ์สูงเนิน1 พรรณวรนิทร ดสีวสัดิ ์1 ธนิษฐ์ สำยโสภำ
1 และรกัชำต ิกลิน่เกล้ำ1,* 

1สำขำวชิำฟิสกิส์ประยุกต์ คณะวทิยำศำสตร์และศลิปศำสตร์ มหำวทิยำลยัเทคโนโลยรีำชมงคล

อสีำน นครรำชสมีำ 30000 ประเทศไทย E-mail: rakchart.kl@rmuti.ac.th, thanit.si@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อพฒันำระบบเกษตรอจัฉรยิะ (Smart Farm) ส ำหรบัควบคุม

กำรให้น ้ำและสภำพแวดล้อมภำยในโรงเรือนแบบอตัโนมตั ิโดยใช้ค่ำควำมต่ำงของควำมดนัไอใน

อำกำศ (Vapor Pressure Deficit: VPD) เป็นตวัแปรหลกัในกำรสัง่กำร ศกึษำอทิธพิลของค่ำ VPD 

ต่อกำรเจรญิเตบิโตของต้นมะเขอืเทศ<br/>ตลอดจนพฒันำโปรแกรมค ำนวณและแสดงผลค่ำ VPD 

แบบเรยีลไทม์ ระบบประกอบด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ESP32 เซนเซอร์วดัอุณหภูมแิละควำมชื้น 

DHT22 เซนเซอร์วดัควำมชื้นในดนิ โซลนิอยด์วำล์วชุดพ่นหมอก และพดัลมระบำยอำกำศ พรอ้ม

ส่งข้อมูลไปยงัแพลตฟอร์ม ThingSpeak เพื่อแสดงผลแบบเรียลไทม์ ท ำกำรติดตัง้และทดสอบ

ระบบในแปลงเกษตรทดลอง จังหวดันครรำชสมีำ ระหว่ำงวนัที่ 1–13 มีนำคมพ.ศ. 2569 ผลกำร

ทดลองพบว่ำ ระบบสำมำรถควบคุมค่ำ VPD ภำยในโรงเรือนใหอ้ยู่ในระดับต ่ำและเหมำะสมกว่ำ

ภำยนอก โดยในแปลงควบคุมค่ำ VPD อยู่ในช่วง 1.14–1.75 kPa ขณะที่แปลงนอกระบบมคี่ำสูง

ถงึ 2.09–<br/>2.34 kPa ต้นมะเขือเทศในระบบควบคุมมีควำมสูงเฉลี่ยมำกกว่ำต้นนอกระบบใน

ทุกครัง้ของกำรวดั (สูงสุด 43 เทยีบกบั 37 เซนติเมตร) ระบบย่อยควบคุมควำมชื้นในดนิท ำงำนได้

อย่ำงแม่นย ำ โดยโซลนิอยด์วำล์วเปิดเมื่อควำมชื้นในดนิต ่ำกว่ำ 40% และปิดเมื่อควำมชื้นถงึ 80% 

นอกจำกน้ีเมื่อเปรยีบเทยีบเซนเซอร์ DHT22 กบัเซนเซอร์มำตรฐำน XY-MD02 พบว่ำค่ำอุณหภูมิ

ต่ำงกันเฉลี่ยเพียง 0.8–1.5 °C และควำมชื้นสมัพทัธ์ต่ำงกัน 2–6% ผลกำรวิจัยแสดงให้เห็นว่ำ

ระบบที่พัฒนำขึ้นสำมำรถจัดกำรค่ำ VPD ภำยใต้กรอบแนวคิด Smart Farm ได้อ ย่ำงมี

ประสทิธภิำพ 

ค าส าคญั: ควำมตำ่งของควำมดนัไอในอำกำศ, ฟำร์มอจัฉรยิะ, ระบบควบคุมสภำพแวดล้อม, 

เกษตรแม่นย ำ, ESP32 

 

mailto:thanit.si@rmuti.ac.th
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ID58 การพฒันาและประเมินสมรรถนะเบ้ืองต้นของระบบปัม๊น ้าพลงังานแสงอาทิตย์

อจัฉริยะส าหรบัการให้น ้า อตัโนมติัตามค่าความชื้นดิน 

รณศกัดิ ์ววิฒัน์ปรชีำนนท์1 กำนต์ กอมณี1 เมธงักรู เจรญิรำช2 พพิฒัน์ เอ๊ฟวำ2 และ อนันตชนิ ค ำ

สุภำ1* 
1คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลัยนครพนม จงัหวดันครพนม 48000 

2โรงเรยีนปิยะมหำรำชำลัย จงัหวดันครพนม 48000 

*E-mail: anantachin@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิยัน้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อพฒันำและทดสอบระบบปัม๊น ้ำพลงังำนแสงอำทติย์อจัฉรยิะ

ส ำหรบักำรให้น ้ำอตัโนมตัิตำมค่ำควำมชื้นของดนิ โดยเปรยีบเทยีบสมรรถนะระหว่ำงระบบปัม๊น ้ำ

พลังงำนแสงอำทิตย์แบบไม่มีเซนเซอร์วดัควำมชื้นดนิควบคุม และระบบที่มีเซนเซอร์วดัควำมชื้น

ดนิควบคุม ระบบต้นแบบประกอบด้วยแผงโซลำร์เซลล์ ชุดควบคุมกำรประจุไฟฟ้ำ แบตเตอรี่ ปัม๊

น ้ำกระแสตรง ถังเก็บน ้ำ ท่อส่งน ้ำ กระบะปลูกทดลอง ไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 รีเลย์ 

จอแสดงผล LCD เซนเซอร์วดัควำมชื้นดนิ และเครื่องวดัพลังงำนไฟฟ้ำกระแสตรง โดยก ำหนดค่ำ

ควำมชื้นดินอ้ำงอิงส ำหรบัระบบควบคุมไวท้ี่ร้อยละ 70 กำรทดลองแบ่งออกเป็น 2 รูปแบบ และ

ทดสอบรูปแบบละ 7 ชัว่โมง ภำยใต้เงื่อนไขกำรตดิตัง้ที่ใกล้เคียงกัน เพื่อประเมินปริมำณน ้ำที่ใช ้

พลังงำนไฟฟ้ำที่ใช้ และพฤติกรรมกำรควบคุมกำรท ำงำนของปัม๊น ้ำ ผลกำรทดลองพบว่ำ ระบบ

แบบไม่มีเซนเซอร์วดัควำมชื้นดินควบคุมมีปริมำณน ้ำที่ใช้สุทธิ 250 ลิตร และใช้พลังงำนไฟฟ้ำ 

186.1 Wh ขณะที่ระบบที่มีเซนเซอร์วดัควำมชื้นดนิควบคุมมปีริมำณน ้ำที่ใชสุ้ทธิ 10 ลติร และใช้

พลังงำนไฟฟ้ำ 4.96 Wh เมื่อเปรียบเทียบกัน พบว่ำ ระบบที่มีเซนเซอร์วดัควำมชื้นดินควบคุม

สำมำรถลดปรมิำณน ้ำที่ใชไ้ด้รอ้ยละ 96.00 และลดกำรใชพ้ลงังำนไฟฟ้ำได้รอ้ยละ 97.34 เมื่อเทยีบ

กับระบบที่ไม่มีเซนเซอร์ควบคุม ผลกำรทดลองเบื้องต้นแสดงให้เห็นว่ำ กำรใช้เซนเซอร์วัด

ควำมชื้นดินร่วมกับระบบปัม๊น ้ำพลังงำนแสงอำทิตย์สำมำรถช่วยควบคุมกำรเปิด–ปิดปัม๊น ้ำให้

สอดคล้องกบัสภำพควำมชื้นของดิน ลดกำรใชน้ ้ำและพลงังำนเกนิควำมจ ำเป็น และมศีักยภำพใน

กำรประยุกต์ใชเ้ป็นต้นแบบระบบใหน้ ้ำอตัโนมตัสิ ำหรบัแปลงเกษตรขนำดเลก็ 

ค าส าคัญ : ปั ๊มน ้ ำพลังงำนแสงอำทิตย์ , ระบบให้น ้ ำอัตโนมัติ , เซนเซอร์วัดควำมชื้นดิน , 

ไมโครคอนโทรลเลอร์, กำรจดักำรน ้ำทำงกำรเกษตร 

mailto:anantachin@npu.ac.th
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ID59 การประเมินสมรรถนะการเบรกของรถจกัรยานยนต์ไฟฟ้าดดัแปลงระหว่างการเบรก

ด้วยแรงเสียดทานและการเบรกแบบผสมแรงเสียดทานร่วมกบัไฟฟ้าแบบอตัโนมติั 

บุญโชค พอ่ตำแสง1 ทรงพล วจิำรณ์จกัร1 อนุชำ บวัลง1 อนันตชนิ ค ำสุภำ1 อ ำไพศกัดิ ์ทบีุญมำ2 

อภนัินต์ นำมเขต2 และ กำนต์ กอมณี1* 
1คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลัยนครพนม จงัหวดันครพนม 48000 
2คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี จงัหวดัอุบลรำชธำนี 34190 

E-mail: kan.k@npu.ac.th1,* 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีประเมินสมรรถนะกำรเบรกของรถจักรยำนยนต์ไฟฟ้ำดัดแปลง โดย

เปรยีบเทียบกำรเบรกด้วยแรงเสียดทำนเพียงอย่ำงเดียวกบักำรเบรกแบบผสมระหว่ำงแรงเสียด

ทำนและกำรเบรกด้วยไฟฟ้ำ รถต้นแบบดัดแปลงจำกรถจักรยำนยนต์ Yamaha Fino ปี 2008 

ตดิตัง้มอเตอร์ดุมล้อขนำด 72 โวลต์ ก ำลัง 3,000 วตัต์ แบตเตอรีล่ิเธียมไอออนชนิด NMC ขนำด 

72 โวลต์ ควำมจุ 45 แอมแปร์-ชัว่โมง และชุดควบคุมมอเตอร์ที่รองรบักระแสสูงสุด 100 แอมแปร์ 

กำรทดสอบแบ่งเป็นสองส่วน ส่วนแรกวดัสมรรถนะของระบบขบัเคลื่อนบนไดนำโมมิเตอร์ เพื่อหำ

ควำมสมัพนัธ์ระหว่ำงก ำลัง แรงบดิ กระแส และแรงดันไฟฟ้ำกับควำมเร็วรอบ ส่วนที่สองวดัระยะ

เบรกบนถนนที่ควำมเร็วเริ่มต้น 20, 40 และ 60 กโิลเมตรต่อชัว่โมง โดยเปรยีบเทียบกำรเบรกทัง้

สองเงื่อนไข เงื่อนไขละ 3 ครัง้ ผลกำรทดสอบบนไดนำโมมเิตอร์แสดงใหเ้หน็ว่ำ ในช่วงกำรเบรก

ด้วยไฟฟ้ำ แรงบดิและก ำลังมคี่ำเป็นลบ พรอ้มกบัแรงดนัไฟฟ้ำที่สูงขึน้ ซึ่งยนืยนัว่ำมอเตอร์ท ำงำน

ในโหมดเครื่องก ำเนิดไฟฟ้ำและสำมำรถคืนพลังงำนกลับสู่แบตเตอรีไ่ด้ กำรเสริมกำรเบรกด้วย

ไฟฟ้ำช่วยลดระยะเบรกได้มำกที่สุดที่ควำมเรว็ต ่ำ โดยลดลงรอ้ยละ 60.2 ที่ควำมเร็ว 20 กโิลเมตร

ต่อชัว่โมง ร้อยละ 13.4 ที่ควำมเร็ว 40 กิโลเมตรต่อชัว่โมง และร้อยละ 2.3 ที่ควำมเร็ว 60 

กโิลเมตรต่อชัว่โมง ส ำหรบักำรทดสอบที่ควำมเร็วสูงสุด พบว่ำผลต่ำงของระยะเบรกมคี่ำน้อยกว่ำ

ควำมผันผวนของกำรวัด จึงสรุปได้ว่ำทัง้สองวิธีให้ระยะเบรกไม่แตกต่ำงกันอย่ำงชัดเจน ผล

กำรศึกษำชี้ให้เห็นว่ำ กำรเสริมกำรเบรกด้วยไฟฟ้ำสำมำรถเพิ่มสมรรถนะกำรหยุดรถได้อย่ำง

ชดัเจนในช่วงควำมเรว็ต ่ำถงึปำนกลำง ซึ่งเป็นช่วงควำมเรว็หลกัของกำรใชง้ำนรถจกัรยำนยนต์ใน

เขตชุมชน 

ค าส าคญั: รถจกัรยำนยนต์ไฟฟ้ำดดัแปลง, กำรเบรกแบบผสม, ระยะเบรก, กำรเบรกด้วยไฟฟ้ำ, 

ไดนำโมมเิตอร์ 
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ID60 อิทธิพลของโครงสร้างวสัดุพรนุและการเติมอากาศต่อประสิทธิภาพเชิงความร้อนและ

การปลดปล่อยมลพิษของหวัเผาแก๊สหงุต้ม 

ปฐมพงศ์ เกษตรสงิห์1 อรสิรำ อสิระ1 จกัรำวุธ หอมมำลำ1 กำนต์ กอมณี2 ทรงสุภำ พุ่มชุมพล1 วริะ

พนัธ์ สหีำนำม1 ชวลติ ถิน่วงศ์พทิกัษ์1 อ ำไพศกัดิ ์ทบีุญมำ1 และ อภนัินต์ นำมเขต1,* 
1คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี อุบลรำชธำนี 34190 ประเทศไทย 
2คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลัยนครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 

E-mail: apinunt.n@ubu.ac.th1,* 

บทคดัย่อ 

หวัเผำวสัดุพรุนได้รบัควำมสนใจอย่ำงมำกในกำรพฒันำเตำแก๊สหุงต้ม เน่ืองจำกสำมำรถ

เพิม่ประสทิธภิำพกำรใชพ้ลังงำนและลดกำรปลดปล่อยมลพษิได้ อย่ำงไรกต็ำม กำรบรรจุวสัดุพรุน

ภำยในหวัเผำท ำใหเ้กดิควำมดนัตกคร่อมสูง ส่งผลให้อำกำศปฐมภูมิที่ถูกเหน่ียวน ำโดยธรรมชำติ

ลดลง และอำจท ำให้กำรเผำไหม้ไม่สมบูรณ์ งำนวจิัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อเปรียบเทียบสมรรถนะ

ของหวัเผำแก๊สหุงต้ม 3 รูปแบบ ได้แก่ หวัเผำแบบดัง้เดมิ (CB) หวัเผำวสัดุพรุนแบบเมด็กลมอัด

แน่นชัน้เดียว (PB-1 Layer) และหวัเผำวสัดุพรุนแบบเม็ดกลมอัดแน่นสองชัน้ (PB-2 Layer) โดย

ศกึษำผลของอัตรำกำรป้อนเชื้อเพลิง (6–12 kW) และอัตรำกำรป้อนอำกำศช่วยกำรเผำไหม้ (0–

1,000 L/h) ภำยใต้มำตรฐำน DIN EN 203-2 ต่อประสิทธิภำพเชิงควำมร้อนและกำรปลดปล่อย

มลพิษ CO และ NOx กำรทดลองแสดงให้เห็นว่ำหวัเผำ PB-2 Layer ให้ประสิทธิภำพเชิงควำม

รอ้นสูงสุดเท่ำกบั 69.03% รองลงมำคือ PB-1 Layer (65.34%) และหวัเผำแบบดัง้เดิม (38.85%) 

โดย PB-2 Layer ให้ประสิทธิภำพสูงกว่ำ PB-1 Layer 5.65% และสูงกว่ำหัวเผำแบบดัง้เดิม 

77.68% ค่ำสมรรถนะที่ดีที่สุดเกดิขึ้นที่ FR = 7 kW และ Qair = 500 L/h ส ำหรบักำรปลดปล่อย

มลพิษ CO พบว่ำหวัเผำ PB-2 Layer มีค่ำอยู่ในช่วง 101–656 ppm ต ่ำกว่ำหวัเผำ PB-1 Layer 

ซึ่งอยู่ในช่วง 340–735 ppm ประมำณ 79–239 ppm ขณะที่หวัเผำแบบดัง้เดมิมคี่ำ CO ต ่ำที่สุดอยู่

ในช่วง 18.30–164 ppm ส่วนกำรปลดปล่อยมลพิษ NOx ของหัวเผำทัง้สำมรูปแบบอยู่ในช่วง 

2.30–9.10 ppm และมีควำมแตกต่ำงกันเพียงเล็กน้อย ผลกำรศกึษำยนืยนัว่ำกำรออกแบบหวัเผำ

วัสดุพรุนแบบสองชัน้ร่วมกับกำรเติมอำกำศช่วยกำรเผำไหม้อย่ำงเหมำะสมสำมำรถเพิ่ม

ประสิทธิภำพเชิงควำมรอ้นพร้อมลดกำรปลดปล่อยมลพิษ CO ได้อย่ำงมปีระสิทธภิำพ และเป็น

แนวทำงที่มีศักยภำพส ำหรับกำรพัฒนำหัวเผำแก๊สหุงต้มประสิทธิภำพสูงและเป็นมิตรต่อ

สิง่แวดล้อม 

ค าส าคัญ : หัวเผำวัสดุพรุน; เม็ดอะลูมินำ; กำรเติมอำกำศ ; ประสิทธิภำพเชิงควำมร้อน; กำร

ปลดปล่อยมลพษิ 
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ID61 การศกึษาสมรรถนะของหวัเผาเส้นใยโลหะภายใต้ความพรนุของเมด็อะลูมินาท่ี

แตกต่างกนั 

จกัรำวุธ หอมมำลำ1 อ ำไพศกัดิ ์ทบีุญมำ1 ทรงสุภำ พุ่มชุมพล1 ชวลติ ถิน่วงศ์พทิกัษ์1 นิตกิร พรหม

ดวง1 บงกช จนัทมำส1 ปฐมพงศ์ เกษตรสงิห์1 อรสิรำ อสิระ1 กำนต์ กอมณี2 และ อภนัินต์ นำมเขต
1,*  

1ภำควชิำวศิวกรรมเครื่องกล คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัอุบลรำชธำนี อุบลรำชธำนี 

341901 E-mail: apinunt.n@ubu.ac.th 
2สำขำวชิำเทคโนโลยเีครื่องกล คณะเทคโนโลยอีุตสำหกรรม มหำวทิยำลัยนครพนม จงัหวดั

นครพนม 480002 E-mail: kan.k@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

หวัเผำเป็นองค์ประกอบส ำคญัที่ก ำหนดสมรรถนะของระบบหุงต้มที่ใช้ก๊ำซปิโตรเลียม

เหลว (LPG) เน่ืองจำกม ีอทิธิพลโดยตรงต่อประสทิธิภำพกำรเผำไหม้ กำรถ่ำยเทควำมร้อน และ

กำรใช้เชื้อเพลิง แม้ว่ำ LPG จะเป็น เชื้ อเพลิงที่มีค่ำควำมร้อนสูงและให้กำรเผำไหม้ที่มี

ประสิทธิภำพ แต่กำรเพิ่มประสิทธิภำพของหวัเผำเพื่อลดกำร สูญเสียพลังงำนและเพิ่มกำรใช้

ประโยชน์จำกพลงังำนควำมร้อนยงัคงเป็นประเดน็ส ำคญั ปัจจุบนักำร ประยุกต์ใชว้สัดุพรุนในหวั

เผำถือเป็นแนวทำงที่มีศักยภำพ งำนวิจัยน้ีจึงมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำสมรรถนะหัว เผำเส้นใย

โลหะที่ใช้เชื้อเพลิง LPG โดยบรรจุเม็ดอะลูมินำเป็นชัน้อุ่นส่วนผสมล่วงหน้ำ ภำยใต้เงื่อนไข

มำตรฐำน DIN EN 203-2 โดยใชเ้มด็อะลูมนิำที่ควำมพรุนเท่ำกบั 0.41, 0.44 และ 0.46 ตำมล ำดับ 

ซึ่งก ำหนด FR เท่ำกับ 4, 6 และ 8 kW ก ำหนด dj เท่ำกับ 0.7 มิลลิเมตร และ H เท่ำกับ 2 

เซนติเมตร เพื่อวิเครำะห์กำรกระจำย อุณหภูมิ ประสิทธิภำพเชิงควำมร้อน และกำรปลดปล่อย

มลพิษ CO ผลกำรศกึษำพบว่ำ อุณหภูมภิำยในหวัเผำ เพิม่ขึ้นตำม Axial distance อย่ำงต่อเน่ือง 

ขณะที่ประสิทธภิำพเชงิควำมรอ้นมีค่ำสูงสุด 55.38% กรณี FR เท่ำกับ 8 kW ที่ควำมพรุนเท่ำกับ 

0.46 ในด้ำนมลพิษพบว่ำ CO มีค่ำต ่ำสุดเท่ำกับ 48 ppm กรณี FR เท่ำกับ 8 kW ที่ควำมพรุน

เท่ำกบั 0.46 ผลกำรศกึษำแสดงให้เหน็ว่ำกำรออกแบบหวัเผำที่ผสำนวสัดุพรุนทัง้สอง โครงสรำ้ง

อย่ำงเหมำะสม สำมำรถเพิ่มประสทิธิภำพเชงิควำมร้อนและลดมลพิษ CO ได้อย่ำงมปีระสทิธภิำพ 

ซึ่ง เป็นแนวทำงเชงิวศิวกรรมส ำหรบักำรพฒันำหวัเผำหุงต้มที่มปีระสทิธภิำพสูงในอนำคต 

ค าส าคญั: หวัเผำเสน้ใยโลหะ, ประสทิธภิำพเชงิควำมรอ้น, กำรปลดปล่อยมลพษิ 

 

mailto:apinunt.n@ubu.ac.th
mailto:kan.k@npu.ac.th
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ID62 อิทธิพลของปัจจยัด้านอุตุนิยิมวิทยา กรณีศึกษา:กรงุเทพมหานครและจงัหวดั

เชียงใหม่ 

เทพธพิร สำยอปุรำช1 และ กญัจน์ ศลิป์ประสทิธิ ์2 

คณะวฒันธรรมสิง่แวดล้อมและกำรท่องเที่ยวเชงินิเวศ มหำวทิยำลยัศรนีครนิทรวโิรฒ 

กรุงเทพมหำนคร ประเทศไทย1,2 

E-mail: thepthiporn.tao@g.swu.ac.th 

E-mail: Kun@g.swu.ac.th 

บทคดัย่อ 

ปัญหำฝุ่น PM2.5 ที่มคีวำมรุนแรงในประเทศไทยส่งผลกระทบในวงกวำ้งนัน้มอีทิธพิลมำ

จำกปัจจัยต่ำงๆ งำนวิจัยน้ีจึงมีวัตถุประสงค์เพื่อเปรียบเทียบควำมแตกต่ำงของค่ำเฉลี่ยควำม

เข้มข้น PM2.5 ศึกษำควำมสมัพนัธ์ระหว่ำงปัจจัยทำงอุตุนิยมวิทยำกับ PM2.5 และสรำ้งสมกำร

พยำกรณ์เพื่อวเิครำะห์ปัจจยัที่มอีิทธพิลต่อควำมเขม้ขน้ของ PM2.5 ในพื้นที่กรุงเทพมหำนครและ

จงัหวดัเชียงใหม่ โดยศึกษำตัวแปรอสิระ 6 ปัจจยั ได้แก่ อุณหภูมิ ควำมชื้นสมัพทัธ์ ควำมเรว็ลม 

ทิศทำงลม ปริมำณน ้ำฝน และควำมกดอำกำศ ใช้ข้อมูลระหว่ำงปี พ.ศ. 2563–2567 จำกกรม

อุตุนิยมวทิยำและกรมควบคุมมลพษิ วเิครำะห์ขอ้มูลด้วยสถิตเิชงิพรรณนำ ค่ำสหสมัพนัธ์ของเพยีร์

สนั และกำรวเิครำะห์กำรถดถอยพหุคูณ ร่วมกบักำรวิเครำะห์องค์ประกอบหลัก ผลกำรวจิยัพบว่ำ 

จังหวดัเชียงใหม่มีค่ำเฉลี่ย PM2.5 สูงกว่ำกรุงเทพมหำนคร(26.53 μg/m3 และ 22.35 μg/m3 

ตำมล ำดบั) และพบค่ำสูงสุดในระดบัวกิฤตถงึ 106.00 μg/m3 ในพื้นที่เชยีงใหม่ ด้ำนควำมสมัพนัธ์

พบว่ำทัง้สองพื้นที่มีควำมชื้นสมัพทัธ์และปรมิำณน ้ำฝนสมัพนัธ์เชงิลบกบั PM2.5 อย่ำงมนัียส ำคญั 

อย่ำงไรกต็ำม กรุงเทพมหำนครมคีวำมสมัพนัธ์เชงิบวกกบัควำมกดอำกำศสูงอย่ำงเด่นชดั (r=.801) 

ในขณะที่เชยีงใหม่มีควำมไวต่อสภำวะควำมแห้งของอำกำศสูงที่สุด (r=−.864) ผลกำรวิเครำะห์

กำรถดถอยพหุคูณพบว่ำ "กลุ่มควำมชื้นสมัพัทธ์และปริมำณน ้ำฝน" มีอิทธิพลต่อกำรลดลงของ

ระดับฝุ่ นละอองมำกที่สุดในทัง้สองพื้นที่ (β=−.696 ในกรุงเทพมหำนคร และ β=−.744 ใน

เชียงใหม่) นอกจำกน้ีในพื้นที่เชียงใหม่ยงัพบปัจจยัด้ำนทิศทำงลมมีอิทธิพลต่อกำรสะสมของฝุ่ น

ละอองอย่ำงมนัียส ำคญั ซึ่งสะท้อนถงึอทิธพิลของภูมปิระเทศแบบแอ่งกระทะ ผลกำรวจิยัน้ีชี้ใหเ้ห็น

ว่ำมำตรกำรจัดกำร PM2.5 ควรค ำนึงถึงควำมแตกต่ำงเชิงพื้นที่และเงื่อนไขทำงอุตุนิยมวิทยำ

เฉพำะถิน่ เช่น กำรออกแบบมำตรกำรเชงิพื้นที่ กำรจดัวำงพื้นที่สเีขยีว และกำรก ำหนดเขตควบคุม

มลพษิ เพื่อใหเ้กดิประสทิธภิำพสูงสุดในกำรควบคุมมลพษิ 

ค ำส ำคญั: ปัจจยัทำงอุตุนิยมวทิยำ, PM2.5, กำรวเิครำะห์กำรถดถอยพหุคูณ, สมกำรพยำกรณ์ 
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ID63 การปรบัปรงุสมบติัเชิงกลของรอยเชื่อมไมโครเสียดทานกวนอลูมิเนียม AA5052 ด้วย

กระบวนการกดผิวแขง็ด้วยบอลเซรามิก 

เกยีรตพิงษ์ ออ่นบตัร1 และ รุจำภำ นันทโพธิเ์ดช2,* 
1คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 
2คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยันครพนม นครพนม 48000 ประเทศไทย 

E-mail: kiattipong.o@npu.ac.th 

*E-mail: nanruja@npu.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำผลของกระบวนกำรกดผิวแข็งด้วยบอลเซรำมิกต่อ

สมบตัเิชงิกลของ รอยเชื่อม Micro Friction Stir Welding (µFSW) ของอลูมเินียมอลัลอย AA5052 

โดยศึกษำผลของแรงกด (300, 400 และ 500 N) ควำมเร็วในกำรเดิน (500, 1000 และ 1500 

mm/min) และระยะห่ำงในกำรเดนิ (0.2, 0.3 และ 0.4 mm) ต่อค่ำควำมแขง็และควำมต้ำนทำนแรง

ดึงสูงสุดของรอยเชื่อม ผลกำรทดลองพบว่ำพำรำมิเตอร์ที่เหมำะสมที่สุดคือแรงกด 400  N 

ควำมเรว็ในกำรเดนิ 1500 mm/min และระยะห่ำงในกำรเดิน 0.2 mm ซึ่งให้ค่ำควำมต้ำนทำนแรง

ดึงสูงสุดเท่ำกับ 182.75 MPa ขณะที่แรงกด 400 N ควำมเร็วในกำรเดิน 1000 mm/min และ

ระยะห่ำงในกำรเดนิ 0.4 mm ใหค้่ำควำมแขง็สูงสุด เท่ำกบั 83.95 HV กำรเพิม่ขึน้ของสมบตัเิชงิกล

ดังกล่ำวเกิดจำกกำรเสียรูปพลำสติกบริเวณผิววสัดุและกลไก กำรแข็งตัวเน่ืองจำกกำรแปรรูป 

(Work Hardening) อันเป็นผลมำจำกกระบวนกำรกดผิวแข็งด้วยบอลเซรำมิก ซึ่งชี้ ให้เห็นว่ำ

กระบวนกำร Ceramic Ball Burnishing สำมำรถใช้เป็นกระบวนกำรปรบัปรุง คุณภำพรอยเชื่อม 

µFSW ของ AA5052 ได้อย่ำงมีประสิทธิภำพ และมศีักยภำพในกำรประยุกต์ใช้กับอุตสำหกรรม

กำรผลติชิ้นส่วนน ้ำหนักเบำที่ต้องกำรควำมแขง็แรงและควำมทนทำนต่อกำรสกึหรอสูง 

Keywords: AA5052; Micro Friction Stir Welding; Ceramic Ball Burnishing; Tensile 

Strength; Vickers Hardness; Surface Enhancement 
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ID64 การปรบัปรงุผลิตภาพการผลิตถัว่งอกดว้ยแบบจ าลองดิจิทลัผ่านโปรแกรมจ าลอง

กระบวนการ: กรณีศึกษาโรงงานผลิตถัว่งอก 

ธรีพล อุปชำบำล, ศริลิกัษณ์ กำลปลูก, ปทติตำ ศรยีอด และ ธนำ รำษฎร์ภกัด ี

ภำควชิำวศิวกรรมอุตสำหกำร คณะวศิวกรรมศำสตร์ มหำวทิยำลยัขอนแก่น ขอนแก่น 40002 

ประเทศไทย 

E-mail: Teerup@kku.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อประเมินและปรบัปรุงผลิตภำพกระบวนกำรผลิตในแผนก

บรรจุภัณฑ์ของโรงงำนกรณีศึกษำผลิตถัว่งอก โดยใช้เทคโนโลยีกำรจ ำลองสถำนกำรณ์ผ่ำน

โปรแกรม Tecnomatix Plant Simulation ร่วมกบัขอ้มูลเวลำมำตรฐำนจำกกำรจับเวลำกำรท ำงำน

จริง เพื่อวิเครำะห์สภำวะปัจจุบัน (As-Is State) และระบุจุดคอขวด (Bottleneck) ผลกำรวิเครำะห์

พบว่ำสถำนีงำนที่ 7 (กำรชัง่น ้ำหนักและบรรจุหีบห่อ) เป็นจุดคอขวดหลกั มรีอบเวลำท ำงำนสูงสุด 

16.32 นำทตี่อลอ็ต และจ ำกัดอัตรำกำรผลิตไวท้ี่ 14 ล็อตต่อวนั จงึเสนอแนวทำงปรบัปรุง (To-Be 

State) ด้วยตรรกะกำรจัดสรรแรงงำนแบบยืดหยุ่น (Dynamic Worker Allocation) ที่เขียนด้วย

ภำษำ SimTalk เพื่อดึงพนักงำนสนับสนุนเข้ำช่วยงำนที่จุดคอขวด เมื่อมีงำนสะสมในคิวเกิน 3 

หน่วย ผลกำรทดลองพบว่ำกำรเพิ่มพนักงำนสนับสนุน 2 คน (รวม 13 คน) เป็นทำงเลือกที่

เหมำะสมที่สุด สำมำรถเพิ่มผลผลิตเป็น 19 ลอ็ตต่อวนั (เพิ่มขึ้นรอ้ยละ 35.71) ลดเวลำวฏัจักรคอ

ขวดลงรอ้ยละ 20.16 และลดต้นทุนแรงงำนทำงตรงต่อหน่วยลงรอ้ยละ 12.92 พรอ้มสำมำรถสรำ้ง

มูลค่ำกำรจ ำหน่ำยเพิ่มขึน้ประมำณ 546,000 บำทต่อเดอืน โดยแบบจ ำลองมีควำมเที่ยงตรงสูง มี

ค่ำควำมคลำดเคลื่อนร้อยละ 2.52 ผลกำรศึกษำยืนยันว่ำแบบจ ำลองสถำนกำรณ์ดิจิทัลเป็น

เครื่องมอืสนับสนุนกำรตดัสนิใจที่มปีระสทิธภิำพส ำหรบักำรบรหิำรจดักำรก ำลงัคนก่อนปรบัใชจ้รงิ  

ค าส าคญั: กำรจ ำลองสถำนกำรณ์, ผลติภำพ, จุดคอขวด, กำรจดัสรรแรงงำนแบบยดืหยุ่น 
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ID65 การพฒันาแพลตฟอรม์เกบ็และค านวณค่าการปล่อยคารบ์อนจากกระบวนการ

เพาะปลูกมนัส าปะหลงัและอ้อยจนถึงหน้าโรงงาน 

สณัฐติำ ศริเิขตร์ 

วศิวกรรมศำสตรมหำบณัฑติ สำขำวชิำวศิวกรรมนวตักรรม มหำวทิยำลัยขอนแก่น แผน ก แบบ ก 

2 

E-mail: santita.s@kkumail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำปัจจัยข้อมูลกิจกรรมที่ส่งผลต่อกำรปล่อยคำร์บอน 

พฒันำแพลตฟอร์มดิจิทัลเก็บและค ำนวณค่ำกำรปล่อยคำร์บอนจำกกระบวนกำรเพำะปลูกมัน

ส ำปะหลงัและอ้อยจนถงึหน้ำโรงงำน (Cradle-to-Gate) ตำมมำตรฐำน ISO 14067 กำรรบัรองจำก

องค์กำรบรหิำรจดักำรก๊ำซเรอืนกระจก (อบก.) และประเมนิควำมพงึพอใจของผูใ้ชง้ำน ด ำเนินกำร

ในพื้นที่ภำคตะวนัออกเฉียงเหนือร่วมกับโรงงำนน ำร่องและเกษตรกรกลุ่มตัวอย่ำงรวม 100 รำย 

เครื่องมอืที่พฒันำขึน้เป็นเวบ็แอปพลเิคชนัแบบตอบสนอง (Responsive Web-based Application) 

ด้วยสถำปัตยกรรม MVC (Yii Framework) และฐำนข้อมูล MySQL อ้ำงอิงสมกำรค ำนวณตำม

มำตรฐำน IPCC และ Emission Factors จำกองค์กำรบริหำรจัดกำรก๊ำซเรือนกระจก (อบก.) ผล

กำรศกึษำพบว่ำ ปัจจัยกจิกรรมหลักในภำคเพำะปลูกคอืปรมิำณกำรใช้ปุ๋ ยเคม ีไนโตรเจน และกำร

เผำเศษวสัดุเหลือใช้ ขณะที่ภำคโลจิสติกส์ขึ้นอยู่กับระยะทำงขนส่งจริง น ้ำหนักบรรทุก และ

ระยะเวลำติดเครื่องยนต์รอควิหน้ำโรงงำน แพลตฟอร์มที่พฒันำขึน้สำมำรถรวบรวมข้อมูลปฐมภูม ิ

บนัทกึกจิกรรมแบบเรยีลไทม์ และประมวลผลค่ำกำรปล่อยก๊ำซเรือนกระจกออกมำในรูปของมวล

ก๊ำซคำร์บอนไดออกไซด์เทยีบเท่ำได้อย่ำงแม่นย ำ ผลกำรประเมินควำมพงึพอใจของผู้ใช้งำนตำม

เกณฑ์ ISO/IEC 25010 ในด้ำนควำมง่ำยต่อกำรใช้งำนและประโยชน์เชิงปฏิบัติงำนจริง อยู่ใน

ระดับสูง นวตักรรมน้ีช่วยลดช่องว่ำงทำงเทคโนโลยแีละกำรจดักำรข้อมูล สนับสนุนผูป้ระกอบกำร

ในกำรรบัรองเครื่องหมำยคำร์บอนฟุตพริ้นท์ ยกระดับขีดควำมสำมำรถกำรแข่งขนัสู่เศรษฐกิจ

คำร์บอนต ่ำอย่ำงยัง่ยนื 

ค าส าคญั: คำรบ์อนฟุตพริ้นท์ของผลติภณัฑ์, มนัส ำปะหลงัและอ้อย, แพลตฟอร์มดจิทิลั, โลจิ

สตกิส์ขำเขำ้, ขอ้มูลกจิกรรม 
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ID66 การวิจยัในชัน้เรียนรายวิชาศกึษาทัว่ไปท่ีใช้ห้องเรียนขนาดใหญ่โดยจดัการเรียนรู้ใช้

โครงงานเป็นฐานส่งเสริมสมรรถนะการประกอบการและการใช้นวตักรรมเพ่ือการจดัการ

ธุรกิจสู่ความยัง่ยืน 

อนิวชั แก้วจ ำนงค์1* และศศปิระภำ ครุดจ้อน2 

หลกัสูตรบรหิำรธุรกจิมหำบณัฑติ คณะเศรษฐศำสตร์และบรหิำรธุรกจิ มหำวทิยำลยัทกัษิณ1* 

นิสติหลกัสูตรบรหิำรธุรกจิมห ำบณัฑติ คณะเศรษฐศำสตร์และบรหิ ำรธุรกจิ มหำวทิยำลยัทกัษิณ2 

Corresponding author: aniwat@tsu.ac.th 

บทคดัย่อ 

กำรวจิยัครัง้น้ีมวีตัถุประสงค์เพื่อศกึษำสภำพปัญหำในกำรจัดกำรเรียนรูโ้ดยใช้โครงงำน

เป็นฐำน เพื่อส่งเสรมิสมรรถนะกำรประกอบกำรอำหำร และศกึษำแนวทำงกำรจดักำรเรยีนรูโ้ดยใช้

โครงงำนเป็นฐำน เพื่อส่งเสรมิสมรรถนะกำรประกอบกำรที่ใช้นวตักรรมกำรประกอบกำรอำหำรสู่

ควำมยัง่ยืน เป็นกำรวจิัยในชัน้เรยีนโดยใชก้ำรวจิยัเชิงคุณภำพ ผูใ้หข้้อมูลหลัก คอื นิสิตชัน้ปีที่ 1 

ที่ลงทะเบียนเรียนรำยวิชำในหมวดวิชำศึกษำทัว่ไปบังคบั จ ำนวน 24 คน เครื่องมือวิจยัคือแบบ

สนทนำกลุ่ม เก็บรวบรวมข้อมูลโดยใช้กำรสนทนำกลุ่ม และวิเครำะห์ข้อมูลเชิงประเด็น  ผลกำร

วเิครำะห์ขอ้มูลพบว่ำ สภำพปัญหำในกำรจดักำรเรยีนรู ้ได้แก่ จ ำนวนผูเ้รยีนในชัน้เรยีนมำกเกนิไป 

สภำพแวดล้อมในชัน้เรยีนจดักำรได้ยำก กจิกรรมกลุ่มใหญ่ท ำใหผู้เ้รียนมีส่วนร่วมได้ยำก เน้ือหำมี

ควำมหลำกหลำยจนผู้เรียนหลำยคนไม่สำมำรถน ำไปประยุกต์ใช้ในธุรกิจได้ และกำรปฏิสมัพนัธ์

ระหว่ำงผูเ้รยีนกบัผูส้อนมคี่อนข้ำงน้อย ส ำหรบัแนวทำงกำรจดักำรเรียนรูโ้ดยใช้โครงงำนเป็นฐำน

เพื่อส่งเสรมิสมรรถนะกำรประกอบกำรที่ใชน้วตักรรม ควรมุ่งฝึกกำรคดิวเิครำะห์เชิงธุรกิจใหม้ำก

ขึ้น ใช้กำรระดมสมองในชัน้เรียนเพื่อพฒันำธุรกิจและนวตักรรม เปิดโอกำสให้ผู้เรียนทุกคนได้

น ำเสนอแนวคิดด้ำนนวตักรรมในกำรประกอบกำร ฝึกกำรใช้เทคโนโลยีดจิทิัลและปัญญำประดษิฐ์ 

(AI) ในกำรประกอบธุรกจิ และส่งเสริมกำรสื่อสำรเพื่อใหเ้กดิปฏสิมัพนัธ์และกำรแลกเปลี่ยนเรยีนรู้

ระหว่ำงกลุ่มผูเ้รยีน 

ค าส าคัญ : กำรจัดกำรเรียนรู้โดยใช้โครงงำนเป็นฐำน , กำรส่งเสริมสมรรถนะผู้ประกอบกำร , 

นวตักรรมกำรประกอบกำร, กำรใชปั้ญญำประดษิฐ์, ควำมยัง่ยนื 
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ID67 ชุดจ าลองการแจ้งเตือนน ้าท่วมผ่านแอพพลิเคชัน่ไลน์พร้อมตดักระแสไฟฟ้า 

วงศกร ชณิโย1 เฉลมิ พเิมย2 พทิกัษ์ อุทสำร3 สมพร หอมอนิทร์4 รุง่เรอืง ธรรมโร5 

สำขำวชิำเทคโนโลยไีฟฟ้ำ คณะเทคโนโลยบีณัฑติ สงักดัวทิยำลยัเทคนิครอ้ยเอด็ สถำบนักำร

อำชวีศกึษำ 

ภำคตะวนัออกเฉียงเหนือ 3 จงัหวดัรอ้ยเอด็ รหสัไปรษณีย์ 45000 

E-mail: mailretc@gmail.com 

บทคดัย่อ 

กำรจัดท ำงำนวิจัย ชุดจ ำลองกำรแจ้งเตือนน ้ำท่วมผ่ำนแอพพลิเคชัน่ไลน์พร้อมตัด

กระแสไฟฟ้ำ มีวัตถุประสงค์เพื่อ 1) ออกแบบและสร้ำงชุดจ ำลองกำรแจ้งเตือนน ้ำท่วมผ่ำน

แอพพลิเคชัน่ไลน์พรอ้มตัดกระแสไฟฟ้ำ 2) หำประสิทธภิำพชุดจ ำลองกำรแจ้งเตอืนน ้ำท่วมผ่ำน

แอพพลเิคชัน่ไลน์พรอ้มตัดกระแสไฟฟ้ำ 3) หำควำมพึงพอใจชุดจ ำลองกำรแจ้งเตือนน ้ำท่วมผ่ำน

แอพพลิเคชัน่ไลน์พร้อมตัดกระแสไฟฟ้ำ คณะผู้จัดท ำได้ ศึกษำ หำข้อมูล เพื่อจัดท ำวิจัยและ

ทดลองใชง้ำนชุดจ ำลองกำรแจ้งเตอืนน ้ำท่วมผ่ำนแอพพลเิคชัน่ไลน์พรอ้มตดักระแสไฟฟ้ำ ตรวจจับ

วดัระดับน ้ำด้วย Ultrasonic Sensor สำมำรถปรบัตัง้ระยะได้ตำมก ำหนด โดยโปรแกรมควบคุม 

Node MCU ESP32 มำควบคุมกำรท ำงำน ควบคู่กบั Ultrasonic Sensor ได้ตำมที่เรำต้องกำรใช้

งำน จำกกำรสุ่มตวัอย่ำงพนักงำนช่ำง จ ำนวน 20 คน เพื่อทดลองใชง้ำนและตอบแบบสอบถำม ผล

กำรทดลอง ชุดจ ำลองกำรแจ้งเตอืนน ้ำท่วมผ่ำนแอพพลเิคชัน่ไลน์พร้อมตดักระแสไฟฟ้ำ สำมำรถ

ใช้งำนได้ตำมเงื่อนไข ผลจำกกำรหำประสิทธิภำพพบว่ำ เซนเซอร์ตรวจจบัระดับน ้ำ Level 1 ที่ดี

อยู่ที่ประมำณ 24.29 เซนตเิมตร และเซนเซอร์ตรวจจับระดบัน ้ำ Level 2 ที่ดีอยู่ที่ประมำณ 22.07 

เซนตเิมตร และกำรประเมนิควำมพงึพอใจด้ำนกำรออกแบบ มคี่ำเฉลี่ยรวม x ̅= 4.64 S.D. = 0.46 

ระดบัควำมพงึพอใจเฉลี่ย มำกที่สุด และ กำรประเมนิควำมพงึพอใจด้ำนกำรใชง้ำน มคี่ำเฉลี่ยรวม 

x ̅= 4.73 S.D. = 0.44 ระดบัควำมพงึพอใจเฉลี่ย มำกที่สุด 

ค าส าคญั : Node MCU ESP32, Ultrasonic Sensor, LCD Display, Relay Module 
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ID68 Development of a No-Code Application for Preliminary Building Code 

Compliance Checking in Residential Buildings: Evaluation of Efficiency and Accuracy 

Banyat Pongpiriyadecha1, Nitipat Poopajai2, Suthasinee Chamaroek3 

Institute of Vocational Education: Northeastern Region 3, Mahasarakham 44000, 

Thailand1,2,3 

E-mail: banyat.po@kktech.ac.th 

Abstract 

This research aims to: (1) develop a no-code application for preliminary building 

code compliance checking in residential buildings, and (2) evaluate its efficiency and 

accuracy compared to the traditional manual method. The developed tool converted 73 

inspection points under Ministerial Regulation No. 55 (B.E. 2543) into logical statements 

(IF-THEN-ELSE) on a cloud database integrated with Glide Apps. A comparative 

experiment was conducted with 15 participants using a controlled residential design model. 

Due to the model's specific physical context, it dynamically triggered 41 active inspection 

points out of the entire system rules. The results indicated that the no-code system 

significantly outperformed the traditional process across all dimensions. The average 

inspection time per house was reduced by 73.58% (from 26.12 to 6.90 minutes), and the 

screening accuracy reached a perfect 100% (41/41 points), up from 73.17% in the manual 

method. This innovation demonstrates high potential as a low-cost, highly accessible 

mobile pre-screening tool that effectively eliminates human errors. Furthermore, behavioral 

evaluation based on the Technology Acceptance Model (TAM) revealed that users 

perceived the system as highly useful and easy to use (4.67/5.00), as it successfully 

mitigated cognitive workload during actual operations. 

KEYWORDS: Building Regulations, No-Code Technology, Automated Code Compliance 

Checking, Building Setbacks, Technology Acceptance Model (TAM) 
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ID69 การสร้างและพฒันาเพ่ือหาประสิทธิภาพชดุประลอง Combination Circuit ด้วย 

Project Based Learning เพ่ือพฒันาการคิดวิเคราะห์ 

ธนศกัดิ ์ยอดศริ¹ิ โกศล ค ำทอง² 
1,2ภำควชิำเทคโนโลยอีเิลก็ทรอนิกส์ วทิยำลยัเทคนิคมหำสำรคำม สถำบนักำรอำชวีศกึษำภำค

ตะวนัออกเฉียงเหนือ 3 

E-mail: tyodsiri1001@Gmail.com 

บทคดัย่อ 

ผลกำรวิจัยน้ี มีวตัถุประสงค์ เพื่อสร้ำงและหำประสิทธิภำพชุดประลอง Combination 

Circuit ด้วย Project Based Learning วชิำออกแบบวงจรดจิติอล (26-40105-2404) ระดบัปรญิญำ

ตรเีทคโนโลยบีณัฑติ สำขำเทคโนโลยีอเิลก็ทรอนิกส์ วิทยำลัยเทคนิคมหำสำรคำม กำรด ำเนินกำร

วิจัย ผู้วิจัยได้น ำชุดประลอง Combination Circuit ด้วย Project Based Learning ที่สร้ำงขึ้นไป

ทดลองใช้กับ กลุ่มตัวอย่ำง เป็นนักศึกษำระดับปริญญำตรีเทคโนโลยีบัณฑิต สำขำเทคโนโลยี

อเิลก็ทรอนิกส์ วทิยำลยัเทคนิคมหำสำรคำม ที่ลงทะเบยีนเรยีนในภำคเรยีนที่ 1 ปีกำรศกึษำ 2567 

จ ำนวน 20 คน โดยคดัเลือกแบบเจำะจงผลกำรวิจยัปรำกฏว่ำ ชุดประลอง Combination Circuit 

ด้วย Project Based Learning เรื่อง วงจรบวกเลขฐำนสอง วงจรลบเลขฐำนสอง วิชำออกแบบ

วงจรดจิติอล (26-40105-2404) ระดับปรญิญำตรีเทคโนโลยบีัณฑิตสำขำเทคโนโลยีอเิลก็ทรอนิกส์ 

ที่สรำ้งขึน้มคี่ำประสิทธภิำพเท่ำกบั 82.50/81.75 และผลกำรเปรยีบเทยีบค่ำเฉลี่ยคะแนนของแบบ

กำรสอนระหว่ำงเรยีนกบัค่ำเฉลี่ยคะแนนของแบบทดสอบวดัผลสมัฤทธิท์ำงกำรเรยีนด้วยสถติทิ ี( t-

test) พบว่ำชุดประลอง Combination Circuit ด้วย Project Based Learning ที่สร้ำงขึ้นท ำให้

ผูเ้รยีนมคี่ำเฉลี่ยคะแนนของแบบทดสอบระหว่ำงเรยีนและแบบทดสอบวดัผลสมัฤทธิไ์ม่แตกต่ำงกนั

อย่ำงมนัียส ำคญัทำงสถติ ิ.05 

ค าส าคญั: วงจรบวกเลข วงจรลบเลข 
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ID70 การวิเคราะห์ความสมัพนัธ์ระหว่างน ้าหนักบรรทุกส่ิงของ กบัระยะทางท่ีว่ิงได้จริงของ

รถจกัรยานไฟฟ้าล้อเลก็ รุ่น FUYU 

ปรชีำ หงส์ผำแก้ว อุทยั พำนกุล วศิษิฏ์ ปัญญำไว สุรชยั พจุิลย์ นำยนิตินัย จรรยำยงค์ และนำยสุร

ศกัดิ ์หมื่นจูม 

สำขำวชิำ เทคโนโลยเีครื่องกล คณะ เทคโนโลยบีณัฑติ สงักดั วทิยำลยัเทคนิครอ้ยเอด็ สถำบนั

กำรอำชวีศกึษำ ภำคตะวนัออกเฉียงเหนือ 3 จงัหวดั รอ้ยเอด็ รหสัไปรษณีย์ 45000 

E-mail: mailretc@gmail.com 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษำและวิเครำะห์ควำมสมัพนัธ์ระหว่ำงน ้ำหนักบรรทุก

สิ่งของกับระยะทำงที่วิ่งได้จริงของรถจักรยำนไฟฟ้ำล้อเล็ก รุ่น FUYU โดยท ำกำรวิเครำะห์

ผลกระทบที่มตี่ออตัรำกำรลดลงของระยะทำงอนัเน่ืองมำจำกขอ้จ ำกดัด้ำนแรงบดิของโครงสรำ้งล้อ

ขนำดเล็ก วธิกีำรด ำเนินงำนใชว้ธิกีำรทดสอบภำคสนำมโดยแปรผนัน ้ำหนักบรรทุกสิ่งของสมัภำระ

รวม 6 ระดับ ได้แก่ 0, 20, 40, 60, 80 และ 100 กิโลกรมั ท ำกำรทดสอบซ ้ำในแต่ละเงื่อนไข

จ ำนวน 3 ครัง้เพื่อหำค่ำเฉลี่ย โดยควบคุมควำมเร็วเฉลี่ยในกำรขบัขีค่งที่ที่ 25 กโิลเมตรต่อชัว่โมง 

บนเสน้ทำงรำบเรยีบมำตรฐำน และท ำกำรบนัทึกระยะทำงจนกระทัง่ระบบจดักำรแบตเตอรี่ (BMS) 

ตดักำรท ำงำน ผลกำรวจิยัพบว่ำ น ้ำหนักบรรทุกสิง่ของมคีวำมสมัพนัธ์เชงิผกผนัในรูปแบบเชงิเส้น

อย่ำงมีนัยส ำคัญต่อระยะทำงที่วิ่งได้จริง โดยในเงื่อนไขที่ไม่มีน ้ำหนักบรรทุก ( 0 กิโลกรัม) 

รถจักรยำนไฟฟ้ำสำมำรถวิ่งได้ระยะทำงเฉลี่ยสูงสุด 45.0 กิโลเมตร และเมื่อเพิ่มน ้ำหนักบรรทุก

ไปสู่พิกัดสูงสุดที่ 100 กิโลกรมั ระยะทำงที่วิง่ได้จริงลดลงเหลือเพียง 22.0 กิโลเมตร ซึ่งคิดเป็น

อัตรำกำรลดลงของระยะทำงโดยรวมถึงร้อยละ 51.11 จำกกำรวิเครำะห์เชิงสถิติพบว่ำ ทุก ๆ 

น ้ำหนักบรรทุกที่เพิ่มขึ้น 20 กิโลกรมั จะส่งผลให้ระยะทำงที่วิ่งได้จริงลดลงเฉลี่ยประมำณ 4.6 

กโิลเมตร (หรือลดลงรำวรอ้ยละ 10.2 ในแต่ละช่วงน ้ำหนัก) ซึ่งสำมำรถพฒันำเป็นสมกำรท ำนำย

ระยะทำงได้คือ Y = -0.23X + 45.0 ค่ำ (R2 = 0.992) ผลกำรวิจัยน้ีชี้ให้เห็นว่ำน ้ำหนักที่เพิ่มขึ้น

ส่งผลให้มอเตอร์ต้องดึงกระแสไฟฟ้ำสูงขึ้นเพื่อเอำชนะแรงต้ำนกำรหมุนของล้อขนำดเล็ก องค์

ควำมรูน้ี้สำมำรถน ำไปใช้เป็นเกณฑ์อ้ำงอิงให้ผู้ใช้งำนวำงแผนกำรขนส่งได้อย่ำงแม่นย ำ และเป็น

ขอ้มูลใหผู้ผ้ลติน ำไปพฒันำประสทิธภิำพระบบขบัเคลื่อนต่อไป 

ค าส าคญั : รถจกัรยำนไฟฟ้ำล้อเลก็, รุ่น FUYU, น ้ำหนักบรรทุก, ระยะทำงที่วิ่งได้จรงิ, อตัรำกำร

สิ้นเปลอืงพลงังำน 
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ID71 การประเมินคารบ์อนเครดิตของการผลิตไบโอชารจ์ากวสัดเุหลือท้ิงทางการเกษตรใน

ประเทศไทย 

กนกทพิย์ ตะเคยีนศก1, ประพนัธ์ คูชลธำรำ2 และ ธรำพงษ์ วทิติศำนต์3 

วทิยำลยัสหศำสตร์บูรณำกำร จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลัย กรุงเทพฯ 10330 ประเทศไทย1 

E-mail: kanokthip.tks@gmail.com 

ภำควชิำเคมเีทคนิค คณะวทิยำศำสตร์ จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลยั กรุงเทพฯ 10330 ประเทศไทย2 

E-mail: prapan.k@chula.ac.th 

ศูนย์เชื้อเพลงิและพลงังำนจำกชวีมวล จุฬำลงกรณ์มหำวทิยำลยั สระบุร ี18110 ประเทศไทย3 

E-mail: Tharapong.v@chula.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวจิัยน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อประเมินและเปรียบเทียบศกัยภำพคำร์บอนเครดิตของไบ

โอชำร์ที่ผลิตจำกวสัดุเหลอืทิ้งทำงกำรเกษตรในประเทศไทย 9 ชนิด ได้แก่ ฟำงขำ้ว แกลบ ชำน

อ้อย ใบอ้อย ซงัข้ำวโพด เปลือกมะพรำ้วแก่ เปลอืกมะพร้ำวน ้ำหอม ทำงใบปำล์ม และกะลำปำล์ม 

ตำมระเบียบวิธี Verra VM0044 เวอร์ช ัน1.2 ควบคู่กับกำรวิเครำะห์ ควำมเป็นไปได้ เชิ ง

เศรษฐศำสตร์ ไบโอชำร์ผลิตด้วยกระบวนกำรไพโรไลซิสช้ำในเตำปฏิกรณ์แนวตัง้ภำยใต้

บรรยำกำศปรำศจำกออกซเิจนที่อุณหภูมิ 500 และ 700 องศำเซลเซยีส แล้ววิเครำะห์สมบตัิแบบ

ประมำณ องค์ประกอบธำตุ และประเมินเสถียรภำพของคำร์บอนด้วยอัตรำส่วนเชิงโมล H:Corg

และ O:Corg ผลกำรศึกษำพบว่ำไบโอชำร์ทัง้ 9 ชนิดที่ 500 องศำเซลเซียส มีค่ำ H:Corg ≤ 0.7 

(อยู่ในช่วง 0.4122-0.6349) ผ่ำนเกณฑ์เสถียรภำพตำมมำตรฐำน IBI และ EBC ทุกชนิด และ 8 

ใน 9 ชนิดมีอำยุครึ่งชีวิตของคำร์บอนมำกกว่ำ 1,000 ปี ศักยภำพกำรกักเก็บคำร์บอนต่อตัน

วัตถุดิบอ ยู่ในช่วง 0.450-1.071 tCO2eโดยเปลือกมะพร้ำวน ้ ำหอมให้ค่ ำสูงที่ สุด  ในด้ำน

เศรษฐศำสตร์ที่รำคำคำร์บอนเครดติ 150 ดอลลำร์สหรฐัต่อ tCO2e พบว่ำไบโอชำร์ 7 ใน 9 ชนิดให้

ผลตอบแทนคุม้ค่ำ โดยเปลือกมะพร้ำวน ้ำหอมและซังข้ำวโพดคุ้มทุนที่รำคำเพียง 68-83 ดอลลำร์

สหรฐัต่อ tCO2e ต ่ำกว่ำรำคำตลำดสำกลอย่ำงมีนัยส ำคญั โดยสรุป ชวีมวลที่เหมำะสมที่สุดส ำหรบั

กำรผลิตไบโอชำร์เพื่อคำร์บอนเครดิตในประเทศไทยคือ เปลือกมะพรำ้วน ้ำหอมและซังขำ้วโพด ที่

ผลติด้วยไพโรไลซิสชำ้ที่ 500 องศำเซลเซยีส ซึ่งให้สมดุลที่ดทีี่สุดระหว่ำงเสถยีรภำพของคำร์บอน

ศกัยภำพคำร์บอนเครดติ และควำมคุม้ค่ำเชงิเศรษฐศำสตร์ 

ค าส าคัญ : ไบโอชำร์; คำร์บอนเครดิต; ไพโรไลซิส ; กำรกักเก็บคำร์บอน; ควำมเป็นไปได้ทำง

เศรษฐศำสตร์; VM0044 
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ID72 การพฒันาเคร่ืองท าแห้งแบบเยือกแขง็ขนาดเลก็ 

นรนิทร์ สำรภกัด*ี น ำพน พพิฒัน์ไพบูลย์ อมร ดอนเมอืง สมพร หงษ์กง บญัชำ ล ้ำเลศิ และสณัห

วจัน์ ทองแดง 

สำขำวศิวกรรมเครื่องกล คณะอุตสำหกรรมและเทคโนโลย ีมหำวทิยำลัยเทคโนโลยรีำชมงคลอสีำน 

วทิยำเขตสกลนคร 47160 ประเทศไทย 

E-mail: sanhawat.th@rmuti.ac.th 

บทคดัย่อ 

งำนวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพื่อพัฒนำเครื่องท ำแห้งแบบเยือกแข็งขนำดเล็ก (Freeze 

Dryer) ที่มตี้นทุนต ่ำ เหมำะส ำหรบักำรใชง้ำนในระดบัครวัเรอืนหรอืชุมชน โดยใชส้ำรท ำควำมเย็น 

R404A และระบบท ำควำมเย็นแบบอัดไอ (Vapor Compression Refrigeration System) เพื่ อ

ศกึษำประสทิธภิำพกำรท ำงำนของระบบ รวมทัง้ศกึษำผลของระยะเวลำอบแหง้ต่อควำมชื้นสุดท้ำย

ของผลิตภัณฑ์ไข่น ้ำ ซึ่งเป็นแหล่งโปรตีนทำงเลือกที่มีคุณค่ำทำงโภชนำกำรสูง กำรทดลองแบ่ง

ระยะเวลำอบแหง้ออกเป็น 2 ระดบั ได้แก่ 6 ชัว่โมง และ 12 ชัว่โมง ภำยใต้เงื่อนไขอุณหภูมหิอ้งอบ 

−30 °C ควำมดันสุญญำกำศ 0.0133 kPa และน ้ำหนักตวัอย่ำง 200 กรมั จำกกำรทดสอบพบว่ำ 

เครื่องท ำแห้งแบบเยือกแข็งสำมำรถลดอุณหภูมิภำยในห้องอบได้ต ่ำสุดที่ −36.25 °C และ

สำมำรถรกัษำอุณหภูมิให้อยู่ในช่วง −30 ถึง −35 °C ได้อย่ำงคงที่ตลอดกระบวนกำรแช่แข็ง 

(Freezing) และกำรระเหดิ (Sublimation) โดยรอบกำรท ำงำนทัง้หมดใช้เวลำประมำณ 18 ชัว่โมง 

ผลกำรลดควำมชื้นของไข่น ้ำหลังกำรอบแหง้เป็นเวลำ 6 ชัว่โมง มคี่ำควำมชื้นสุดท้ำยเท่ำกบั 35.43 

%wb ขณะที่กำรอบแหง้เป็นเวลำ 12 ชัว่โมง มคี่ำควำมชื้นสุดท้ำยเท่ำกบั 5.86 %wb แสดงใหเ้ห็น

ว่ำระยะเวลำอบแห้งมีผลโดยตรงต่อกำรระเหิดของน ้ำในผลิตภัณฑ์และประสิทธิภำพในกำรลด

ควำมชื้น ส่งผลให้ได้ผลิตภัณฑ์ที่มีคุณภำพดีขึ้น ด้ำนกำรใช้พลังงำน พบว่ำเครื่องต้นแบบมี

ค่ำใชจ่้ำยด้ำนพลงังำนไฟฟ้ำรวม 21.78 บำทต่อรอบกำรผลติ 

ค าส าคญั: เครื่องท ำแหง้แบบเยอืกแขง็ขนำดเลก็, ระบบท ำควำมเยน็, ค่ำควำมชื้น 
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